
Formelblad ETEF05, ETEF10 och EIEF10 
Per Unit System – Basstorheter 

Användning: A=apu·Abas, B=bpu·Bbas, … 
Basvärden för olika storheter (n = nominellt värde): 
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Symmetriska komponenter 

RMS-värde av fasstorheterna  och  , 321 LLL YYY kan uttryckas som symmetriska komponenter  och  , 0YYY  eller 
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Magnetiska kretsar 

Amperes formel för magnetiska kretsar: airairFeFe lHlHiN   där HB r0  och 0=4·10-7 T·m/A 

AL-värde: 2NAL L   

Medelvärde och RMS-värde 

Allmän periodisk tidssignal a(t) med periodtid T: 
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Allmän tidssignal a(t) med spektrum för diskreta frekvenser f1, f2, f3, … där f2=2·f1, f3=3·f1, …, fh=h·f1 , …  

f1 kallas grundton och h är övertonens ordning (andraton, tredjeton, etc) 

Adc = medelvärde för DC komponenten 
A1 = RMS-värde för grundtonen 
A2 = RMS-värde för andratonen 
Ah = RMS-värde för överton av ordning h 

Totala RMS-värdet för tidssignalen a(t) ges av:  
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Där alltså RMS-värdet av växelkomponenten (ac) ges av: 
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Trigonometri      Eulers formel 
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Likströmsmaskinen 
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Vid elektrisk magnetisering gäller 
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Asynkronmaskinen 

 Matematisk modell i statorkoordinater 
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Vid stationär drift gäller 
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Synkronmaskinen 
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Vektorer 

Den generella storheten s uttryckt i fasstorheterna sa, sb, och sc kan skrivas som en vektor s


 i det stationära -
koordinatsystemet enligt. 
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Där 32K  används för amplitudinvariant transformation och 32K  för effektinvariant transformation 

En vektor i -systemet kan uttryckas i ett annat koordinatsystem, xy-systemet, med hjälp av koordinattransformation 
där  är vinkeln mellan -och x-axeln (positiv om x ligger före ). På vektorform skrivs transformationen: 
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 På matrisform skrivs transformationen: 
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Det mekaniska systemet 
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