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Sakerhetsanvisningar

Bruksanvisning

Lis den hir handboken innan du anvinder frekvensomrikta-
ren.

Nedanstiende symboler kan férekomma i bruksanvisningen.
Studera vad dessa betyder innan du fortsitter.

OBS: Kompletterande information som ett hjalpmedel
for att undvika problem.

FORSIKTIGHET!

Underlatenhet att folja dessa instruktioner kan
leda till fel eller skador pa frekvensomriktaren.

allvarliga skador pa frekvensomriktaren.
HET YTA!

Risk for personskador om inte dessa
instruktioner foljs.

VARNING!
Underlatenhet att folja dessa instruktioner kan
leda till allvarlig personskada och dessutom till

Hantera frekvensomriktaren

Installation, igingkdrning, mitningar, etc., av eller pd
frekvensomriktaren fir endast utféras av personal som har
tillrickliga tekniska kvalifikationer for uppgiften.
Installation méste utforas i enlighet med gillande standarder.

Vid 6ppning av frekvensomriktaren

VARNING!
Sla alltid fran stromforsorjningen och vanta
minst 7 minuter innan frekvensomriktaren
oppnas, sa att buffertkondensatorerna hinner
laddas ur..

Vidtag alltid erforderliga forsiktighetsitgirder innan omrik-
taren 8ppnas. Styrkortet fir inte berdras nir omriktaren ir
paslagen, trots att anslutningarna for styrsignalerna och byg-
lingarna ir isolerade frin nitspinning.

Forsiktighetsatgarder med ansluten
motor

Om arbete miste utforas pd en ansluten motor eller pé den
drivna maskinen, maste nitspanningen alltid férst kopplas
bort fran omriktaren. Vinta minst 7 minuter innan arbetet
inleds.

Jordning

Frekvensomriktaren méste alltid jordas via skyddsjords-
anslutningen.

Lackstrom till jord

FORSIKTIGHET!

Lackstrommen till jord for omriktaren over-

skrider 3,5 mA AC. Skyddsjordledaren maste

darfor uppfylla gallande sdkerhetsregler vil-

ket betyder att enligt standard IEC61800-5-1
maste skyddsjorden anslutas enligt nagon av foljande
villkor.

1. anvand en jordkabel av koppar (Cu), tjockare an
10 mm? eller av aluminium (Al), tjockare an 16 mm?2.

2. anvand en extern jordkabel med samma tjocklek som
originalkablarna for jord och spanningsmatnig.

Jordfelsbrytare, kompatibilitet

Produkten kan generera likstrom i skyddsjordledaren.
Anvind endast jordfelsbrytare typ B pd matningssidan av
produkten, om jordfelsbrytare anvinds for skydd mot direke
eller indirekt kontakt. Anvind jordfelsbrytare pd minst

300 mA.

EMC-foreskrifter

For att uppfylla EMC-direktivet 4r det absolut nédvindigt
att folja installationsanvisningarna. Alla installationsbeskriv-
ningar i den hir bruksanvisningen foljer EMC-direktivet.

Val av natspanning

Frekvensomriktaren kan bestillas for de nitspinningar som
listas nedan.

FDU48: 230-480 V
FDU52: 440-525 V
FDUG9: 500-690 V

Spanningsprovning (megger)
Utfér ingen spinningsprovning (megger) pi motorn, forrin
motorkablarna har kopplats bort fran frekvensomrikearen.

Kondensering

Nir frekvensomriktaren flyttas frin ett kallt utrymme (for-
varing) till den lokal dir den ska installeras, kan det bildas
kondens. Detta kan leda till att kiinsliga komponenter blir
fuktiga. Vinta med att koppla in nitspinningen tills all syn-
lig fuke har frsvunnit.
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Felaktig anslutning

Frekvensomriktaren ir inte skyddad mot felaktig anslutning
av nitspinning och i synnerhet inte mot anslutning av nit-
spinning till motorutgingarna U, V och W. Felaktig anslut-
ning kan skada frekvensomriktaren.

Effektfaktorkondensatorer for
forbattrad effektfaktor

Ta bort alla kondensatorer frin motorn och motorutgingen.

Forsiktighetsatgarder vid automatisk
aterstart

Nir automatisk aterstart ir aktiv, terstartas motorn automa-
tiskt nir orsaken till larmet har dtgirdats. Vidtag nédvindiga
forsiktighetsitgirder.

Transport

For att undvika skador, bor frekvensomriktaren forvaras i
originalemballaget under transport. Detta emballage ir sir-
skilt dimensionerat att absorbera stotar under transport.

IT-natanslutning

Frekvensomriktaren kan anpassas till IT-ndtforsorjning
(ojordad, nollpunkt). Kontakta aterforsiljaren f6r mer
detaljerad information.

Varmevarning

HET YTA!
Observera att vissa delar av frekvensomrikta-
ren blir varma.

Restspanning i DC-mellanled

VARNING!

Farlig spanning kan finnas kvar i frekvensom-

riktaren efter att natstrdmforsérjningen har

kopplats bort. Vanta minst 7 minuter innan
omriktaren 6ppnas for installations- eller driftsattningsat-
garder. Lat en kvalificerad tekniker kontrollera DC-mellan-
ledet innan omriktaren demonteras for reparation eller
vanta minst 1 timme.
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1. Introduktion

FDU anvinds vanligen for att styra och skydda pump- och
flakeapplikationer, som stiller hoga krav pa flodesreglering,
processer utan stillestdnd och laga underhallskostnader.
FDU kan ocksé anvindas for till exempel kompressorer och
blasmaskiner. Motorstyrmetoden som anvinds dr V/Hz. Det
finns flera optioner som kan anvindas for att anpassa frek-
vensomriktaren till just dina behov se vidare information i

kapitel 13. sidan 179.

OBS: Las igenom denna bruksanvisning noga innan du
bérjar installera, ansluta eller arbeta med frekvensom-
riktaren.

Anvandare

Denna bruksanvisning ar avsedd for:
* installationstekniker

e underhillstekniker

* operatorer

e servicetekniker.

Motorer

Frekvensomriktaren kan anvindas tillsammans med asyn-
krona trefasmotorer av standardtyp. Under vissa omstindig-
heter kan motorer av andra typer anvindas. Kontakta
leverantéren fér mer information.

1.1 Mottagning och
uppackning

Kontrollera leveransen med avseende pa synliga skador.
Underritta leverantéren omgéiende vid tecken pa skador.
Installera inte omriktaren om skador foreligger.

Onmriktarna levereras med en mall for fasthalens placering pd
plant underlag. Kontrollera att alla delar ingr i leveransen
och att typnumret ir korrekt.

1.2 Anvanda bruksanvisningen

I denna bruksanvisning anvinds ordet omriktare som
beteckning pa frekvensomriktaren som komplett enhet.

Kontrollera att programvarans versionsnummer enligt forsta
sidan i denna bruksanvisning overensstimmer med pro-
gramvaruversionen i frekvensomrikearen. Se vidare i kapitel
11.9 sidan 170

Med hjilp av index och innehillsférteckning ir det enkelt
att hitta enskilda funktioner och se hur dessa anvinds och
stills in.

Snabbguiden kan placeras i en skapsdorr, sa att den alltid
finns tillginglig i hindelse av nédsituation.

Emotron AB 01-4428-00r3
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1.3 Typnummer

I figur 1 ges exempel pd typnummer, som anvinds pé alla
omriktare. Detta nummer anger exake vilken typ av enhet

det ror sig om. Denna identifikation behdvs for typspecifik

information vid montering och installation. Numret finns

pa typskylten pé enhetens framsida.

Position| Position
for for . .
003- 090- Konfiguration
074 1500
12 12 Option position 1 N=Ingen option
- " C=Kran-l/0
13 13 Option position 2 E=Pulsgivare
P=PTC/Pt100
. . |I=Extra 1/0
14 14 Option position 3 S=Sikert stopp
(endast 003-074)
N=Ingen option
Option position D=DeviceNet
15 15 kc?mmul:r)wikatior; P=Profibus
S=RS232/485
M=Modbus/TCP
16 16 Programvarutyp A=Standard
Motortermistor _ .
g e A
(endast 003-074)
Kabelférskruvnings- &]=I;(;riilzguvmngar
18 - sats &

(endast f6r003-074)

G=Forskruvningar
ingar

FDU48-175-54CE- --A - NNNNAN -
Positionsnummer

1 2 3 4 56 7 8 9101112 13 14 15 16 17 18
Fig. 1 Typnummer
Position| Position

for for . .

003- 090- Konfiguration

074 1500

) FDU

1 1 Omriktartyp VEX
48=400V nat

2 2 Matningsspanning | 52=525 V nat
69=690V nat

3 3 Markstrém (A) :003:2'5 A

kontinuerlig 1K5=1500 A
. 20=IP20

4 4 Kapslingsklass 54=|P54
-=Blank panel

5 5 Kontrollpanel C=Standardpanel
E=Standard EMC
(kategori C3)

6 6 EMC-option F=Utdkad EMC
(kategori C2)
|=IT-nat
-=Ingen chopper

Broms-chopper- B=Inbyged
7 7 option chopper
P D=Granssnitt
DC+/-
Option for reserv- =Ingen reserv-
e stromforsorjning
8 8 stromforsorjning av .
S=Reservstromfor-
styrenhet .
sorjning ingar
Option for Sakert | nget Sakert
- 9 stopp StODP
(Endast 090-1500) | |_oaKertstopp
ingar

9 10 Markesetikett A=Emotron

Malning av frekvens-| A=Standardfarg

10 - omriktare B=Vit farg

Endast for 003-074 | RAL9010
. - =Standardkort
11 11 Lackade kort, option V=Lackade kort

6 Introduktion
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1.4 Standarder

Frekvensomriktarna som beskrivs i den hir bruksanvis-
ningen uppfyller standarderna i tabell 1. Kontakta din leve-
rantor eller besdk www.emotron.com for mer information
om intyg om overensstimmelse och tillverkarens certifikat.

1.4.1 Produktstandard for EMC

Produktstandard EN(IEC)61800-3, andra utgivan fran
2004 definierar:

First Environment (utékad EMC) 4r milj6 som inkluderar
bostadsfastigheter. Hit riknas dven hus som ir direkt
anslutna, utan mellanliggande transformator, till lagspan-
ningskraftnit som forsdrjer bostadsbyggnader.

Kategori C2: Elektriskt drivsystem med mirkspinning

<1 000 V, vilket varken ir avsett for stickproppsanslutning
eller 4r en flyttbar enhet, och som, vid anvindning i First
Environment, ir avsett att installeras och driftsittas endast
av godkind personal.

Second Environment (standard-EMC) inkluderar alla andra
byggnader.

Kategori C3: Elektriskt drivsystem med mirkspinning
<1 000 V, avsett for anvindning i Second Environment och

Kategori C4: Elektriskt drivsystem med mérkspinning lika
med eller storre dn 1 000 V, eller nominell strém lika med
eller stdrre in 400 A, eller avsett f6r anvindning i komplexa
system i Second Environment.

Frekvensomriktarna uppfyller kraven i produkestandarden
EN(IEC) 61800-3:2004 (alla typer av metallskirmad kabel
kan anvindas). Standardutférandet av frekvensomriktarna

uppfyller de krav som giller for kategori C3.
Med filter for utokat EMC-skydd (tillval) uppfyller omrikta-

ren kraven for kategori C2.

VARNING!
I bostadsmiljé kan denna produkt orsaka
radiostorningar, vilket kan innebara att

anvandaren maste vidta lampliga atgarder.

VARNING!

Standardfrekvensomriktaren, som uppfyller
kategori C3, ar inte avsedd att anvandas i
publikt lagspanningsnit som forsorjer
bostadsfastigheter. Sadan anvandning kan

forvantas orsaka radiostorningar. Kontakta
leverantéren om du behover ytterligare atgar-

inte avsett for anvindning i First Environment. der.
Tabell 1 Standarder
Marknad Standard Beskrivning
EMC-direktivet 89/336/EEG (tillagg 91/263/EEG, 92/31/EEG, 93/68/EEG)
Europa Lagspanningsdirektivet | 73/23/EEG (tillagg 93/68/EEQ)
WEEE-direktivet 2002/96/EG
EN 60204-1 Maskmsakerheit - elutrustning for maskiner
Del 1: Allmanna krav.
Varvtalsstyrda elektriska drivsystem
EN(IEC)61800-3:2004 Del 3: .EMC.-krav och specifika matmeto?er. i
EMC-direktivet: Intyg om éverensstammelse och
CE-mérkning
Varvtalsstyrda elektriska drivsystem del 5-1.
Alla EN(IEC)61800-5-1 Ed. | Sakerhetskrav - elektricitet, temperatur och energi.
2.0 Lagspanningsdirektivet: Intyg om 6verensstammelse och
CE-markning
Klassificering av miljéférhallanden. Luftkvalitet, kemikalieangor, enhet i drift.
IEC 60721-3-3 Kemiska gaser 3C2, fas'ta partiklar 3S2.
Lackerade kort som option
Enhet i drift. Kemiska gaser klass 3C3, fasta partiklar 3S2.
Industriell reglerutrustning. Oversikt eller undersékning rérande energiomvand-
UL 508 (C) . .
lingsutrustning:
USA >90 A endast UL sa!«erhetsstandgrd 'for eqergmqundlmgsuntrustnmg. ) ) .
UL 840 Isolationssamordning inklusive isolationsavstand och krypavstand for elektrisk
utrustning.
Ryssland GOSTR For alla storlekar

Emotron AB 01-4428-00r3
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1.5 Demontering och
avfallshantering

Omriktarnas holjen ir tillverkade av atervinningsbara mate-
rial som aluminium, jirn och plast. Varje omriktare innehal-
ler ett antal komponenter som kriver sirskild behandling,
som till exempel elektrolytkondensatorer. Kretskorten inne-
haller sm& mangder tenn och bly. Folj gillande lokala eller
nationella foreskrifter for avfallshantering och tervinning av
dessa material.

1.5.1 Avfallshantering av uttjant
elektrisk och elektronisk
utrustning

Denna information ir tillimplig inom EU och i andra euro-
peiska linder med sirskilda insamlingssystem.

Den hir symbolen pa en produke eller dess emballage anger
att produkeen ska tas till tillimplig insamlingsplats for ater-
vinning av elektrisk och elektronisk utrustning. Genom att
se till att denna produke avfallshanteras korreke, hjilper du
till att forebygga potentiellt skadliga effekter pd miljon och
pa minniskors hilsa. Sidana effekter kan uppkomma om
produkten avfallshanteras felaktigt. Atervinning av material
hjdlper till atc bevara naturresurser. Fér mer detaljerad infor-
mation om atervinning av denna produkt ber vi dig att kon-
takea den lokala aterforsiljaren av produkten.

1.6 Ordlista

1.6.1Forkortningar och symboler

Nedanstdende forkortningar anvinds i bruksanvisningen.

Tabell 2 Forkortningar

Forkortning/ Beskrivning
symboler
DSP Digital signalprocessor
Omriktare Frekvensomriktare
Kraftmodul
PEBB (Power Electronic Building Block)
IGBT Bipolar transistor med isolerat styre (Insu-
lated Gate Bipolar Transistor)
Kontrollpanel, enhet for programmering av
KP . . )
utldsning fran omriktare
Elnt Kommunikationsformat
Ulnt Kommunikationsformat
(Heltal utan tecken)
Int Kommunikationsformat ( 2 byte heltal)
Long Kommunikationsformat( 4byte heltal)
8 Funktionen kan inte andras under drift
1.6.2 Definitioner

I denna bruksanvisning giller nedanstdende definitioner for

strom, vridmoment och frekvens.

Tabell 3 Definitioner

B(:i::;k- Beskrivning Enhet
N Nominell instrém fér omriktare Arms
Inom Nominell utstrom for omriktare Arms
Imor Nominell motorstrom Arms
Pnom Nominell effekt fér omriktare kW

Pwvor Motoreffekt kW

Tnom Nominellt viidmoment fér motor Nm

Twmot Motorvridmoment Nm

fout Utfrekvens for omriktare Hz

fmor Nominell frekvens for motor Hz

Nmot Nominellt varvtal for motor varv/min
leL Maximal utstrém under 60 s Arms
Varvtal | Faktiskt motorvarvtal varv/min
:LdnTo_ Faktiskt motormoment Nm
fe}ll?vlf(_al Synkront varvtal fér motorn varv/min

8 Introduktion
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2.

Det hir kapitlet beskriver hur frekvensomriktaren monteras.

Montering

Vi rekommenderar att installationen planeras innan

omriktaren monteras.

2.

Kontrollera att omriktaren passar for monteringsstillet.

Monteringsstillet méste kunna bara omriktarens vike.

Kommer omriktaren att vara kontinuerligt utsatt for
vibration och/eller stotar?

Overvig att anvinda vibrationsdimpare.

Kontrollera omgivningsforhéllanden, mirkdata,
erforderligt kylluftflode, motorkompatibilitet etc.

Ta reda pd hur omriktaren kommer att lyftas och
transporteras.

1 Lyftanvisningar

-300 till -1500

Rekommenderat for omriktarmodellerna

OBS: Vi rekommenderar att du anvander de lyftmetoder
som beskrivs nedan, for att undvika risk for person- och
utrustningsskada.

Re

kommenderat for omriktarmodellerna

-090 till -250

Last: 56 till 74 kg

Lyftoglor

Ton

Fig. 2 Lyft av omriktarmodellerna -090 till -250

EE]

Fig. 3 Ta bort takenheten och anviind lyftiglorna for att lyfta
en enskild enhet 600 eller 900 mm.

Enstaka frekvensomriktare kan lyftas/transporteras pa ett
sikert sitt med hjilp av de medféljande lyftdglorna och med
lyftvajrar eller kedjor placerade som i illustrationen Figur 3

ovan.

Beroende pé vinkel A for vajern/kedjan (i Figur 3),

ir foljande belastning tilldten:

Vajer-/kedjevinkel A

Tillaten belastning

45 ° 4 800N
60 ° 6 400N
90 ° 13 600N

Lyftinstruktioner for andra skdpsstorlekar kan erhéllas fran

Emotron.

Em
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2.2 Fristaende enheter

Frekvensomriktaren ska monteras vertikalt mot en plan yta.
Anvind mallen (medféljer omriktaren) for att mirka ut
fasthalens lage.

6 06 0 0
©
—
SUICH [ IS
©
° o o o

(0642)

Fig. 4 Montering av omriktarmodeller 003 till 250

2.2.1 Kylning

Figur 4 visar erforderligt fritt utrymme for att garantera
tillricklig kylning kring omriktare av modell 003 till 1500.
Eftersom fliktarna tvingar luften fran botten till 6verdelen,
bor luftintag inte placeras direkt ovanfér ett luftutslapp.

Beakta nedanstiende minimiavstind mellan
frekvensomriktare, eller mellan omriktare och icke
virmeavgivande vigg. Giller om det finns fritt utrymme pa
motsatt sida.

Tabell 4  Montering och kylning

2.2.2 Monteringssatt

1285 3
ILG iy
)‘gh\ g 13 (%
r 1
074
202.6

Fig. 5 FDU48/52: Modell 003 - 018 (B)

Fig. 6

[~ Genomforing
M25

0BS: Om modell 300 till 1500 placeras mellan tva vag-
gar, maste minst 200 mm fritt utrymme lamnas pa var-
dera sidan.

003-018| 026-074| 090-250 300-?500 f/le;Qomformg
cabinet

a 200 200 200 100
FDU-FDU b 200 200 200 0 Fig. 7 Kabelgriinssnitt for natmatning, motor och styrning,
(mm) c 0 0 0 0 FEDU48/52: Modell 003 - 018 (B),

d 0 0 0 0
FDUvagz | @] 100 | 100 | 100 100
vaggpaena| b 100 100 100 0
sidan c 0 0 0 0
(mm) d 0 0 0 0

Fig. 8 FDU48/52: Modell 003 to 018 (B), med
genomforingsplatta (tillval)

10 Montering
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1285 2%8
{ - - - ~i = 30 1@60
| 0B B .
. & <&
I
I
I
I
I
I
I
|
= I S
= | 2
|
I
I
I
I
I - =
| | I
g
2,
2
| ! 07 %
T L 220
& - _ _ _é’// )
178 0 Fig. 11 FDU48/52: Modell 061- 074 (D)
Fig. 9 FDU48/52: Modell 019 - 046 (C)
|
Genomforing
TM20
Genomforing__||
Genomforingar Genomféringar M20
M25 (026-031) M20
M32 (037-046) G foring. —HA
M%rg)m orlng\
. Genomforing—T
G foring
M32 (026031 M40
Fig. 12 Kabelgrinssnitt for nitmatning, motor och styrning,
FDU48/52: Modell 061- 074 (D).
NOTE: Genomforingssats for storlek B, C och D finns som
Fig. 10 FDU48/52: Modell 026- 046 (C), med option.
Kabelgriinssnitt for nitmatning, motor och

styrning,
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Kabelgenomféringar s M20 Kabelgenomféringar M20
. L Flexibel kabelgenomforing
Flexibel kabelgenomforing ©23-55 /M63
@17-42 /M50
Flexibel kabelgenomforing Flexibel kabgl%;&%rr}f&ré%g
@11-32 /M40
225 240 - 225 300 =) 3445
120 |g] 150 | 335
10 5 5 i 10i—r5 5 3018 I 2y
e = ® ® ® ° °
og o ° o
© ®
o o o o
-] -] -] (-] [-) (-]
&
— =
@) alcfe]
ol
£=
0 0 ;
S TN —— A B| ¢ : ®
o > S . ®
-] ]
(-] -]
@ ] ®
Y lo o o ° T d 2 )/3(14
Rl SR Yy &S

Fig. 14 FDU48: Modell 210 till 250 (F)
FDUGY: Modell 90 till 175 (F69) med
kabelgrinssnitt for nitmatning, motor och styrning

Fig. 13 FDU48: Modell 090 till 175 (E) med

kabelgrinssnitt for nitmatning, motor och styrning.

Storlek i mm
Typstorlek FDU-modell
A B Cc
F 210-250 925 950 920
F69 90- 175 1065 | 1090 1060

12
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2.3 Montering i skap

2.3.1 Kylning

Om frekvensomriktaren installeras i skip, méste du beakta

det luftfldde kylfliktarna ger.

Tabell 5 Flode, kylfliktar

Typ- " 3
storlek FDU modell Flode (m®/h)
B 003-018 75
C 026 - 031 120
C 037 -046 170
D 061 - 074 170
E 090- 175 510
F 210- 250
800
F69 090- 175
G 300-375 1020
H 430 - 500
1600
H69 210- 375
| 600 - 750
2400
169 430-500
J 860 - 1000
3200
J69 600 - 650
K 1200 - 1500
4800
K69 750 - 1000

OBS: For modell 860 till 1500 ska det namnda luftflodet
fordelas lika over bada skapen.

2.3.2 Rekommenderat fritt utrymme
framfor skapet

Alla skipsmonterade frekvensomriktare dr konstruerade med
kraftmoduler, si kallade PEBB. Dessa PEBB kan tas bort
och bytas ut. For att det ska vara enkelt att demontera en
PEBB framover rekommenderar vi att det finns 1,3 m fritt
utrymme framfor skapet. Se Figur 15.

Fig. 15 Rekommenderat fritt utrymme framfor en
skdapsmonterad frekvensomriktare.

Emotron AB 01-4428-00r3
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2.3.3

Monteringssatt

150

2250
2000
el

100Q
.
o |

600 ,AOO

A
Y

Fig. 16

FDU48: Modell 300 - 500 (G och H)
FDUGY: Modell 210-375 (H69)

150

B

2250
2000
Llel T

10Q
=]

’

900 44} //é;o

Fig. 17

FDU48: Modell 600 - 750 (I)
FDUG69: Modell 430 - 500 (169)

150

2250
2000
(O]
T

10Q
O
.

1200

\ 4

Fig.

18 FDU48: Modell 860 - 1000 (])
FDUGY: Modell 600 - 650 (J69)

2250
2000
TBLT

150

|

10Q
.
.

1800

A\
N
S

Fig.

19 FDU48: Modell 1200 - 1500 (K)
EDUGY: Modell 750 - 1000 (K69)
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3. Installation

Installationsbeskrivningen i det hir kapitlet uppfyller
EMC-standarden och maskindirektivet.

Vilj kabeltyp och skirmning enligt EMC-kraven f6r den
milj6 frekvensomriktaren ir installerad i.

3.1 Fore installation

Lis checklistan nedan och utfér limpliga forberedelser
innan du pabérjar installationen.

* Lokal styrning eller fjirrstyrning.

* Linga motorkablar (>100 m), se Kapitel“Langa
motorkablar” sidan 18.

* Darallellkopplade motorer, se meny [213] sidan 67.
* Funktioner.

* Limplig omriktarstorlek i forhallande till motor och
tilllimpning.

*  Montera optionskort med separat stromférsorjning
enligt anvisningarna i bruksanvisningen f6r respektive
option.

Om frekvensomriktaren placeras i lager en tid innan den
ansluts, ska du folja rekommendationerna for férvaring i
tekniska data. Om omriktaren flyttas frin ett kallt utrymme
till installationslokalen, kan det bildas kondens. Lat
omriktaren anta omgivningstemperatur och vinta tills all
synlig kondens har fdrsvunnit innan nitspinning ansluts.

3.2 Kabelanslutningar for
003 - 074

3.2.1 Natkablar

Nit- och motorkablar ska dimensioneras enligt lokala
forordningar. Kablarna maste tdla omriktarens laststrom.

Natkabelrekommendationer

* Det ir inte nddvindigt att anvinda skidrmade nitkablar
for att uppfylla EMC-kraven.

* Anvind vdrmetaliga kablar som til minst 60 °C.

* Dimensionera kablar och sikringar efter lokala regler och
motorns nominella utstrom. Se tabell 43, sidan 192.

* Litstrddanslutning (se figur 23) behovs endast om
montagepliten ir malad. Samtliga omriktare har omélad
baksida och kan darfér monteras pa omalad
montageplat.

Anslut nitkablarna enligt figur 20 eller 24.
Frekvensomriktaren har som standard ett inbyggt RFI-
nitfilter som uppfyller kategori C3, vilket passar fr miljoer
2nd Environment.

\
0 @@
@ @ @ @ @ @ U v W
[ i 2 1 ) DC JJDCH [ R
Q
Q
© J ¢
0 &==rnn =
L_J—:jtJl_lll
= -0
Skarmning a
JP_E motorkalblarv
Figur 20 Nit- och motoranslutningar, 003-018
PE
4
Skarmning
av motor-
kablar

Niit- och motoranslutningar, 026-046
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/1
PE

Skarmning av
motorkablar

|||—

Figur 21 Niit- och motoranslutning, modell 061 - 074

Tabell 6 Nit- och motoranslutning

L1,L2,L3 Natmatning, trefas

PE Skyddsjord

L Motorjord

TRYA Motorutgang, trefas

(DC),DC+ R Bromsmotstand, PC—meIIanIeds—
anslutningar (option)

OBS: Broms- och DC-mellanledsplintar ar endast
monterade om tillvalen DC+/DC- eller bromschopper
finns inbyggda.

VARNING!
Bromsmotstandet maste anslutas mellan
plintarna DC+ och R.

Av sakerhetsskal maste skyddsjord anslutas
till PE och motorjord till L.

/N

3.2.2 Motorkablar

For att uppfylla EMC-emissionsstandarderna ir
frekvensomriktaren forsedd med RFI-nitfilter.
Motorkablarna méste vara skirmade och skirmningen
ansluten i bdda dndarna. P4 si sitt skapas en sa kallad
Faradays bur kring omriktaren, motorkablarna och motorn.
RFI-strommar leds dirmed tillbaka till killan (IGBT-
enheterna) och systemet hiller sig inom gillande
emissionsniva.

Motorkabelrekommendationer

Anvind skidrmade kablar enligt specifikationen i tabell 7.
Anvind symmetrisk skirmad kabel: trefasledare och
koncentrisk eller pd annat sitt symmetrisk
skyddsjordledare samt skirmning.

Om ledningsférmégan hos kabelns inbyggda
skyddsjordledare 4r <50% av fasledarens, krivs en
separat skyddsjordledare.

Anvind virmetaliga kablar som tdl minst 60°C.

Dimensionera kablar och sikringar efter motorns
nominella utstrom. Se tabell 49, sidan 195.

Motorkabeln mellan frekvensomformaren och motorn
ska vara s kort som majligt.

Skdrmningen méste vara ansluten i bida dndarna (till
motorhélje och omriktarhélje) med storsta mojliga
kontakeyta, helst hela vigen runt (360°). Om maélade
montagepldtar anvinds, maste du skrapa bort firg for att
fa storsta mojliga kontaktyta i alla monteringspunkter
for till exempel stdd och avskalad kabelskirm.
Skruvgingans kontaktyta ir inte dillricklig.

0BS: Motorhéljet maste ha samma jordpotential som
ovriga maskindelar.

Litstradanslutning (se figur 23) behévs endast om
montagepldten dr mélad. Samtliga omriktare har omalad
baksida och kan dirfér monteras pa omalad
montagepla.

Anslut motorkablarna U-U, V=V och W-W (se Figur 20
och Figur ).

OBS: Plintarna DC-, DC+ och R ar tillval.

16 Installation
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Brytare mellan motor och frekvensom-
riktare

Om motorkablarna ska kompletteras med underhallsbrytare,
utgdngsspolar, etc., miste skirmningen forlingas genom
anslutning av metallhslje, montageplatar av metall, etc., som
framgdr av figur 23.

Skarmning av
motorkabel

==

Skarmning av
motorkabel

Frekvensomriktare inbyggd i skap

m

Omriktare

RFI-filter
(option)
Natspénning| Motor

L1]L2[L3[PE[pclpcHRIL UV [w]
AN [ AW/

+ Kabelgenomforingar
EMCav metall

Litztrad
I | Utgangsspole (option)
+ Skarmade kablar
/N Omalad montageplat
i
N/ \/
e_p

I Anslutningsdon av metall

Néatspanning Metallférskruv-
1
(L1,L2,L3,PE) ning Moter
| Bromsmotsta
(option) (06-F39)

Figur 22 Kabelskirmning

Beakta sirskilt nedanstiende punketer.

*  Om firg maste skrapas bort, dr det viktigt att forhindra
efterféljande korrosion. Bittra malningen efter avslutad
anslutning!

*  Frekvensomriktarhéljets elektriska anslutning till
montagepliten ska ha si stor area som mojligt. Dirfor
miste du skrapa bort en del firg. En alternativ metod 4r
att ansluta omriktarens hélje till montagepliten med litz-
trad, som ska vara s kort som maijligt.

* Forsok om mojligt undvika avbrott i skirmningen.

*  Om frekvensomriktaren monteras i standardskép, maste
den interna kabeldragningen uppfylla EMC-standarden.
Figur 23 visar en frekvensomriktare inbyggd i skap.

Figur 23 Frekvensomriktare pd montageplit i skip

Figur 24 visar ett exempel pd montering utan
metallmontageplit (till exempel for frekvensomriktare med
kapslingsklass IP54). Det ir viktigt att hélla "kretsen” sluten,
med hjilp av metallhélje och kabelgenomforingar.

Omriktare

RFI-filter
natspanning

i1 [e2[is]Pepcbe]r L] u [v [w]
|

Kabelgenomféringar
EMC av metall

Skarmade kablar

Metallhélje

Broms- Utgangs-

motstand | |spolar

(option) (option)

Anslutningsdon av metall
H Metallkabelgenom- Motor —
foring

Natspan-
ning

(06-F41)

Figur 24 Fristdende frekvensomriktare

Emotron AB 01-4428-00r3

Installation 17



Anslut motorkablar
Lossa kabelgrinssnittet frin frekvensomriktarens holje.

Dra kablarna genom genomf$ringarna.
Skala kabeln enligt Tabell 8.
Anslut de skalade kablarna till respektive motorplint.

Sitt kabelgrinssnittet pa plats och sikra med skruvarna.

AN

Dra it EMC-genomféringen sa att god elektrisk kontake
erhills med motorkabelskirm och bromschopperkabel-
skirm.

Motorkabeldragning

Dra motorkablarna sa lingt frin andra kablar som majligt, i
synnerhet fran styrsignalkablar. Motorkablar ska dras minst
300 mm frén styrkablar.

Undvik att dra motorkablar parallellt med andra kablar.

Strémforande kablar ska korsa andra kablar i 90° vinkel.

Langa motorkablar

Om motorkablarna ir lingre in 100 m (f5r effekter under
7,5 kW, vinligen kontakta Emotron), kan de kapacitiva
toppstrdmmarna ldsa ut omriktarens éverstromsskydd.
Detta kan forhindras med utgingsspolar. Kontakta
leverantdren angdende limpliga spolar.

Brytare i motorkablar

Det ir inte limpligt att installera brytare i
motoranslutningarna. Om detta inte kan undvikas (till
exempel nod- eller arbetsbrytare), rekommenderas att
omkoppling gérs endast nir strémmen 4r noll. Annars kan
omriktaren larma till f6ljd av stromtoppar.

3.3 Anslut motor- och
natkablar for 090 och
storre

VSD FDU48-0900ch storre samt FDUG9-090
och storre

Kabelgrinssnittet kan lossas, for att gora det enklare att
ansluta tjocka motor- och nitkablar till omriktaren.

=~
u~ A~

N’ =

Motorkabel
DC+, DC-, R (tillval)
Nétkabel

Fig. 25 Ansluta motor- och nitkablar

Lossa kabelgrinssnittet frin frekvensomriktarens holje.
Dra kablarna genom genomféringarna.
Skala kabeln enligt Tabell 8.

Anslut de skalade kablarna till respektive nit-/motorp-
lint.

BN

5. Fist klimmorna pa limpliga stillet och sikra kabeln i
klimman med god elektrisk kontakt med kabelskidrmen.

6. Sitt kabelgrinssnittet pd plats och sikra med skruvarna.

18 Installation
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Omriktarmodell 48-300 & 69-210 och storre

i

Motoranslutning

Natanslutning
L1
L2
L3

Jordanslutning
—skena

Figur 26 Anslut motorkablar och niitkablar till
plintarna och jorden till skenan.

Frekvensomriktare av modell 48-300 och 69-210 och
storre ir forsedda med klimkontakter for nit- och
motorkablarna, och for anslutning av PE och jord finns en

samlingsskena.

3.3.1 Ansluta nat- och motorkablar pa
IP20-moduler

Emotrons IP 20-moduler levereras kompletta med
fabriksmonterade kablar for nitstréom och motor. Kablarna
ir ca 1 100 mm langa. Nitkablarna dr mérkea L1, L2, L3
och motorkablarna ir mirkea U, V, W.

Mer information om hur IP20-modulerna anvinds fir du
genom att kontakta Emotron.

O . O 0.
PEBB 1 i PEBB 2
(Master) o, o )

1l S— ollF= o

! o o

: ° ¢ ° L@
P =

Natkablar
L1, L2, L3

Motorkablar
uVv,w

Figur 27 IP20-modul av storlek G, med 2 x 3 st. nitkablar
och 2 x 3 st. motorkablar.
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‘;’ i 1
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3.4 Kabelspecifikation

Tabell 7 Kabelspecifikation

Kabel

Kabelspecifikation

Nat

Stromkabel for fast installation for aktuell

spanning.

Motor

Anvand symmetrisk treledarkabel med
koncentrisk skyddsledare (skyddsjord),
eller fyrledarkabel med kompakt lagimpe-
dansskarmning for den aktuella spanning-

en.

Styrning

Styrkabel med lagimpedansskarmning.

3.5 Avskalningslangd

Figur 29 anger rekommenderad avskalningslingd for motor-

och stromforsérjningskablar.

Tabell 8 Avskalningslingder for nét- och motorkablar

Natkablar
L1, L2, L3

otorkablar

uVv,w

Figur 28 IP20-modul av storlek H/HGY, med 3 x 3 st. niit-

kablar och 3 x 3 st. motorkablar.

Natkabel Motorkabel
Modell a b a b c
(mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm)
003-018 90 10 90 10 20
026-046 150 14 150 14 20
061-074 110 17 110 17 34
090-175 160 16 160 16 41
FDU48-210-
250
FoUeg.0g0. | 170 | 24 | 170 | 24 46
175
K]
.y W [ 0
I
©
©
Nat Motor

(06-F45-cables only)

Figur 29 Avskalningslingd for kablar
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3.5.1 Kabeldimensioner och sakringar

Se avsnittet om tekniska data, avsnitt 14.7,

sidan 195.

3.5.2 Atdragningsmoment for nat- och

motorkablar

Tabell 9 FDU48/52: Modell 003 till 046

3.6 Termiskt motorskydd

Standardmotorer levereras normalt med inbyggd flike.

Kylkapaciteten for denna inbyggda flike dr beroende av

motorfrekvensen. Vid lig frekvens dr kylkapaciteten

otillricklig f6r nominell last. Kontakta motorleverantéren

angiende motorns kylkarakeiristik vid ldg frekvens.

/N

VARNING!
Beroende pa motorns kylkaraktaristik,
applikation, varvtal och last, kan det vara

nodvandigt att forse motorn med forcerad
kylning.

Bromschopper Nat/motor
Atdragningsmoment, 1214 1214
Nm
Table 10 Modell FDU48/52 061 till 074
Alla kablar Alla kablar
60 A 73 A
Atdragningsmoment, Nm 2.8 5.0
Tabell 11 FDU48: Modell 90 till 109
Bromschopper Nat/motor
Plint, mm? 95 150
Kabeldiameter, mm? 16-95 16-95
Atdragningsmoment, Nm 14 14
Tabell 12 FDU48: Modell 146 till 175
Bromschopper Nat/motor
Plint, mm? 95 150
Kabeldiameter, mm? 16-95 35-95 | 120-150
ﬁtr:ragnlngsmoment, 14 14 24

Tabell 13 FDU48: Modell 210 till 250 och FDUGY9: Modell

090 till 175
Bromschopper Nat/motor
Plint, mm? 150 240
Kabeldiameter, mm?2 35-95| 120-150| 35-70 | 95-240
/ilt:]ragningsmoment, 14 | 14 o

Motortermistorer ger bittre termiskt skydd fér motorn.
Beroende p& motortermistorer kan PTC-ingéng (option)
anvindas. Motortermistorn ger termiskt skydd oberoende av
motorns varvtal, och dirmed av motorfliktens varvtal. Se
funktionerna Motor It Skydd [231] och Motor 1% 1 [232].

3.7 Parallellkopplade motorer

Motorer kan parallellkopplas under férutsittning att den

totala strommen inte 6verskrider omriktarens nominella

virde. Beakta nedanstiende vid instillning av motordata.

Meny [221] Mot

De parallellkopplade motorerna maste ha

spanning samma motorspanning,.

Meny [222] Mot | De parallellkopplade motorerna maste ha
frekvens samma motorfrekvens.

Meny [223] Addera motoreffektvardena for de paral-
Motoreffekt lellkopplade motorerna.

Meny [224] Addera motorstromvardena for de paral-
motorstrom lellkopplade motorerna.

Meny [225] Ange medelvarvtal for de parallellkopp-
Motorvarvtal lade motorerna.

Meny [227] Motor| Ange medeleffektfaktor for de parallell-
Cos PHI kopplade motorerna.
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4. Signalanslutningar

4.1 Styrkort

Figur 30 visar layouten for styrkortet, dir de viktigaste kom-
ponenterna fér anvindaren ir monterade. Trots att styr-
kortet 4r galvaniske skiljt frin nitet, bér man av sikerhets-
skil aldrig gora dndringar med spinningsmatningen pésla-
gen.

VARNING!

SIa alltid fran natspanningen och vanta

minst 7 minuter, sa att mellanledskondensa-

torerna hinner laddas ur, innan du ansluter

styrsignaler eller andrar omkopplarnas
lagen. Om tillvalet “Extern stromforsorjning” anvands
ska du aven stanga av stromforsorjningen till tillvalet,
for att forhindra att styrkortet skadas.

X5 X6 X7
1 2 3
¥ Tilval
c
Kommunikation
R
Kontroll-
panel
Omkopplare
1S1y 182y 1S3y 1S4y
Signalanslutningar ro2  Relautgangar
12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 41 42 43
L AO1 AO2 + DI4 DI5 DI6 DI7 DO1 DO2 DI8 NC C NO
X114 2 3 4 5 6 7 8 9 x| 31 32 33 51 52
+10V Al1 AI2 AI3 A4 -10V L DI1 DI2 DI3 +24V NC C NO X3/ NO C
RO1 RO3

Figur 30 Styrkortets layout
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4.2 Plintanslutningar

Tabell 14 Styrsignaler

Du kommer 4t anslutningarna for styrsignaler genom att Plint Beteckning Funktion (standard)
oppna frontpanelen.
31 N/C1 . .
I tabellen anges signalernas standardfunktioner. In- och Rela 1 utgang ' _
utgdngar kan programmeras for andra funktioner. Se kapitel 32 com1 Larm, aktiv nar omriktaren befin-
11., sidan 65. Signalspecifikationer finns i kapitel 14., sidan 33 N/O 1 ner sig i larmtillstand.
187. 41 N/C 2
— 42 coMz |Reld2utesng
0BS: Maximal total strom for utgangarna 11, 20 och 21 Kor, aktiv nar omriktaren startas.
tillsammans ar 100 mA. 43 N/O 2
51 com3 Rela 3 utgang
OBS: Det gar att anvanda en extern 24V-matning om 52 N/O 3 Frén

matningens nolla kopplas samman med omriktarens
(15).

Tabell 14 Styrsignaler

OBS: N/C bryter nar relaet ar aktivt och N/O sluter nar
relaet ar aktivt.

4.3 Ingangskonfiguration

med omkopplare

Omkopplarna S1 till S4 anvinds for att ange ingdngskonfi-
guration for de 4 analoga ingingarna AnInl, Anln2, AnIn3
och Anln4, enligt beskrivning i tabell 15. Omkopplarnas
placering framgr av figur 30.

Tabell 15 Omkopplarinstillningar

Plint Beteckning1 Funktion (standard)
Utgangar
1 +10V +10 VDC matningsspanning
6 -10vV -10 VDC matningsspanning
7 0vDC Signaljord
11 +24 V +24 VDC matningsspanning
12 0VvDC Signaljord
15 0vDC Signaljord
Digitala ingangar
8 Digin 1 Start Back (bakat)
9 Digln 2 Start Fram (framat)
10 Digln 3 Fran
16 Digin 4 Fran
17 DigIn 5 Fran
18 Digln 6 Fran
19 DigIn 7 Fran
22 DigIn 8 Aterstallning

Digitala utgangar

20 DigUt 1 Redo

21 DigUt 2 Broms

Analoga ingangar

Ingang Signaltyp Omkopplare
Spanning S1 ! L
Aninl ST
Strém (standard) Y
Spanning S2 4
AnIn2 53
Strém (standard) Y
Spanning S3 L
AnIn3
Strém (standard) S3 4
Spanning S4 4
Anin4 sa
Strém (standard) 4

0BS: Skalning och offset for Anin1 - Anin4 kan konfigu-
reras via installningar. Se menyerna [512], [515], [518]
och [51B] i avsnitt 11.5, sidan 127

2 Anin 1 Process borv
3 Anin 2 Fran
4 Anin 3 Fran
5 Anin 4 Frén

Analoga utgangar

OBS: De tva analoga utgangarna AnOut 1 och AnOut 2
kan konfigureras via installningar. Se meny [530]
avsnitt 11.5.3, sidan 136

13 AnUt 1 Min varvtal till max varvtal
14 AnUt 2 0 till max vridmoment
Relautgangar

24 Signalanslutningar
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4.4 Anslutningsexempel

Figur 31 ger en 6versiktsvy dver ett exempel pa anslutning av

omriktare.
E— L1) rer U]
—1 L2| filter V Motor
v 1
Alternativ for L3 ﬂ
potentiometerstyming* PE T
1] L =
2 _
Kl Tilval | | R |
4 | | [ Y—
5| 1 | +10vDC DC-
? 0-10V i Anin 1
71 4-20 mA 3 | Ann2
— "4 | Anin3 ovbe [12]
5 | Anin4 AnUt 1 (13 @
6 | -10vDC AnUt2[12] @
"7 | ovbe Diglt 120 T
' 8 | Dign 1:Start Back* DigUt 291 Z
'O | Digin 2:Start Fram* B
E DigIn3 31
11| *24VPC peian Cg_z
45 0vbe L 133]
16| Digin 4 ]
17| Digin 5 -
— 41
Digin 6 i
E Rela2 C 42
19| Digin 7 el
e T I
22| Digln 8:Aterstallning* —
..A—b1
Rela3 I~
\
Faltbuss tillval .
eller PC Tillvalsskort
* Standard
** Omkopplare S1 satts till U NG_06-F27

Figur 31  Anslutningsexempel
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4.5 Ansluta styrsignaler

4.5.1 Kablar

Standardstyrsignalanslutningarna p styrkortet r avsedda
for tvinnad, flexibel ledare upp till 1,5 mm? eller massiv

ledare upp till 2,5 mm?.

—LL

NI

I

Styrsignaler

Figur 32 Ansluta styrsignalerna 003 till 018

Styrsignaler

Figur 33 Ansluta styrsignalerna 026 till 046

| sles| @ ® —

Styrsignaler

Figur 34  Ansluta styrsignalerna 061 till 074

Styrsignaler

Figur 35  Ansluta styrsignalerna , 090 till 250
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OBS: Styrsignalkablarna maste skarmas for att uppfylla
de immunitetsnivaer som foreskrivs i EMC-direktivet
(det minskar brusnivan).

OBS: Styrkablar maste dras atskilt fran motor- och nat-
kablar. Se till att styrkablarna inte kommer i kontakt
med elektriska komponenter i enheten.

4.5.2 Typer av styrsignaler

Det 4r viktigt att skilja pd olika typer av signaler. Eftersom
de olika typerna av signaler kan paverka varandra negativt,
anvinds en separat kabel for varje typ. Detta ir ofta mera
praketiske, eftersom till exempel kabeln frin en trycksensor
kan anslutas direke till frekvensomriktaren.

Nedanstiende typer av styrsignaler finns.

Analoga ingangar
Spinnings- eller stromsignaler (0-10 V, 0/4-20 mA).
Anvinds normalt som styrsignaler for varvtal, viidmoment

och éterkopplade signaler till PID-regulator.

Analoga utgangar

Spannings- eller scromsignaler (0-10 V, 0/4-20 mA), vilka
dndras lingsamt eller endast sallan. Detta ir i allmanhet styr-
eller mitsignaler.

Digitala
Spinnings- eller stromsignaler (0-10V, -10-24 V, 0/4-20
mA), vilka kan ha endast tvd virden (hog eller lag) och som

indras sillan.

Data

Vanligen spidnningssignaler (0—5 V, =5-10 V), vilka dndras
snabbt och ofta. I allminhet datasignaler som RS232,
RS485, Profibus, etc.

Rela
Relikontakeer (0-250 VAC) kan sld om héga induktiva las-
ter (hjilpreld, lampa, ventil, broms, etc.).

4.5.3 Skarmning

For alla signalkablar uppnis bist resultat om skiirmen
ansluts i bida indar (bade vid frekvensomriktaren och vid

killan (exempelvis PLC eller dator). Se figur 36.

Om signalkablar méste korsa nit- eller motorkablar, rekom-
menderar vi starkt att det sker med 90°. Lét inte signalka-
beln 6pa parallellt med nit- eller motorkablar.

4.5.4 Anslutning i ena eller bada
andarna?

Samma atgirder som for stromforsorjningskablar maste i
princip vidtas for alla styrsignalkablar, i enlighet med EMC-

direktiven.

For alla signalkablar som anges i avsnitt 4.5.2 uppnas bist
resultat om skidrmen ansluts i bdda dndar. Se figur 36.

OBS: Varje installation maste granskas omsorgsfullt
innan lampliga EMC-matningar utfors.

Atdrag-
Signaltyp| Storsta ledararea | ningsmo- Kabeltyp
ment
Analog | Styv kabel: Skarmad
_ 2

Digital | 0/~4-25 mm Skarmad
Flexibel kabel: 0.5 Nm

Data 0,14-1,5 mm? ' Skarmad
Kabel med hylsa:

Rela 0,25-1,5 mm? Oskarmad

Exempel:

Reldutgingen fran en frekvensomriktare som styr ett hjilpre-
l4 kan, nir den sldr om, stéra mitsignaler, till exempel fran
en trycksensor. Det 4r dirfor limpligt att dra kablarna deskilt
och skirma dem, f6r att minimera stérningarna.

Styrkort |—|
= Tryck-

sensor

(exempel)

=

y

Extern styrning
(till exempel i metall-
kapsling)

Styrkonsol

¥ Q@

Figur 36 Elektromagnetisk (EMC) skirmning av styrsignal-

kablar.
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4.5.5 Stromsignaler ((0)4-20 mA)

En stromsignal pé (0)4-20 mA dr mindre kinslig for stor-
ningar dn en spinningssignal pi 0—-10 V, eftersom den ir
ansluten till en ingdng med ligre impedans (250 ) 4n spin-
ningssignalen (20 kQ). Det ir dirfér synnerligen impligt
att anvinda stromstyrda signaler om kablarna ir lingre dn
ett fital meter.

4.5.6 Tvinnade kablar

Analoga och digitala signaler 4r mindre kinsliga for stor-
ningar om kablarna tvinnas. Om skirmning inte kan anvin-
das, ir det definitivt att rekommendera att kablarna tvinnas.
Genom att tvinna dem minimeras den yta som exponeras.
Detta innebir att hogfrekvensfilt inte kan inducera stors-
pinning i stromkretsen. For PLC-system 4r det dirfor vik-
tigt att returledaren loper titt intill signalledaren. Det 4r
viktigt att kabelparet tvinnas 360° runt varandra.

4.6 Ansluta tillval

Tillvalskorten ansluts till de anslutningarna X4 eller X5 pa
styrkortet (se figur 30) och monteras ovanfor styrkortet. In-
och utgangarna for Tillvalskortet ansluts pa samma sitt som
andra styrsignaler.
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5. Komma igang

Det hir kapitlet visar steg for steg det snabbaste sittet att fa
motoraxeln att bérja snurra. Vi kommer att visa exempel pa
fjarrstyrning respektive lokal styrning.

Vi antar att omriktaren ir monterad pd vigg eller i skap,
enligt anvisningarna i kapitlet Montering.

Forst ges allmin information om hur nit-, motor- och styr-
kablar ansluts. Nista avsnitt beskriver hur funktionstangen-
terna pa kontrollpanelen anvinds. Exemplen rorande
fjarrstyrning respektive lokal styrning beskriver hur man
programmerar/stiller in motordata och kér omriktare och
motor.

5.1 Ansluta nat- och
motorkablar

Nit- och motorkablar ska dimensioneras enligt lokala for-
ordningar. Kablarna maste tila omriktarens laststrdm.

5.1.1 Natkablar

1. Anslut nitkablarna enligt figur 37. Frekvensomriktaren
har som standard ett inbyggt RFI-nitfilter som uppfyller
kategori C3, vilket passar for standarden 2nd Environ-
ment.

5.1.2 Motorkablar

2. Anslut motorkablarna enligt figur 37. For att EMC-
direktivet ska uppfyllas méste skirmade kablar andvin-
das, och motorkabelns skirmning méste vara ansluten i
bada dndarna (till bide motorhéljet och omriktarens

hélje).

Omriktare

RFI-filter
natspanning

2 [e2[is]pepebe{r [L]u [v [w]

Kabelgenomféringar
EMC av metall

Skarmade kablar

Metallhélje

Broms- Utgangs-

motstand | |spolar

(option) (option)

Anslutningsdon av metall
H Metallkabelgenom- Motor ]
foring

Natspan-
ning

(06-F41)

Figur 37 Anslutning av nit- och motorkablarna

Tabell 16  Nit- och motoranslutming

L1,L2,L3 Natmatning, trefas
PE Skyddsjord

- Motorjord

UV, W Motorutgang, trefas

VARNING!
Av sidkerhetsskil maste skyddsjord anslutas
till PE och motorjord till _L .
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5.2 Anvanda
funktionstangenterna

- -

[100] —» [200] « {300

|

16] — [220]

:::.ij 2

+ = MR

Figur 38 Exempel pd menynavigering for att ange motorspin-
ning

Ga till undermeny eller bekréafta andrad installning
ENTER

i Ga till hdgre meny eller ignorera dndrad instalining

- Ga till ndsta meny pa samma niva

- Ga till foregdende meny pa samma niva
PREV

+  Okavarde eller 4ndra val

Minska varde eller andra val

5.3 Fjarrstyrning
I det hir exemplet anvinds externa signaler for att styra

omriktare och motor.

Dessutom anvinds en 4-polig motor av standardtyp for
400V, en extern startknapp och en borvirdessignal.

5.3.1 Anslut styrkablar

Hir beskrivs minsta mojliga anslutningar for start. I det hir
exemplet kommer motoraxeln att rotera.

For att uppfylla EMC-standarden anvinds skirmade styrka-
blar med tvinnad, flexibel ledare upp till 1,5 mm? eller mas-
siv ledare upp till 2,5 mm?.

3. Anslut en borvirdessignal mellan plint 7 (gemensam)
och 2 (Anln 1) enligt figur 39.

4. Anslut en extern startknapp mellan plint 11 (+24 VDC)
och 9 (Digln2, StartFram) enligt figur 39.

>
= 12
1
+ 13
Borvérde 2 14
4-20 mA 3
15
oV 4
16
5
17
6
18
7
19
8
Start Fram o 20

=)

N 9|

4

X

42
43

32
33

£X

51
52

Figur 39 Kabeldragning

5.3.2 Sla till natspanningsforsorj-
nhingen

Sting omriktarens dérr. Nir nitspanningsforsorjningen slis

pa gar den interna flikten i omriktaren under 5 sekunder.
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5.3.3 Stalla in motordata

Nu anges data for den anslutna motorn. Motordata anvinds
for berikning av driftdata i omriktaren.

Andra instillningarna med hjilp av tangenterna pa kontroll-
panelen. Mer information om kontrollpanel och menystruk-
tur finns i kapitlet Drift.

Vid start visas meny [100], startfénster.
1. Tryck pa 2 for att visa meny [200], Grundinstill.
2. Tryck pA & och 2 for att visa meny [220], Motordata.

3. Tryck pa & for att visa meny [221] och stilla in Motor
spinning.
4. Andra virdet med hjilp av tangenterna * och = .
Bekrifta med £ .
. Still in motorfrekvens [222].

. Still in motoreffekt [223].

5

6

7. Still in motorstrom [224].
8. Still in motorvarvtal [225].
9

. Ange effektfaktor (cos @) [227].
10. Vilj den nitspinning som ska anvindas [21B]

11. [229] Motor ID-kér: Vilj Kort, bekrifta med ENTER
och ge startkommando Q.

Onmriktaren miter nu vissa motorparametrar. Motorn
ger ifrdn sig en del pipanden, men axeln roterar inte. Nir
ID-kérningen ir slutford (efter ca 1 min, Test Run OK!
visas), trycker du pi @ for att fortsitta.

12. Anvind Anlnl som inging for borvirdessignalen. Stan-
dardomridet ir 4—20 mA. Om du vill ha en bérvirdes-
signal pd 0-10 'V, slir du om omkopplare (S1) pd
styrkortet och stiller in [512] AnInl Inst ¢ill 0-10 V.

13. SI4 frin spinningsforsérjningen.

14. Anslut digitala och analoga in- och utgingar enligt
figur 39.

15. Klart!

16. SI4 pa spinningsforsdrjningen.

5.3.4 Kora frekvensomriktaren

Nu ir installationen firdig och du kan trycka pa den externa
startknappen for att starta motorn.

Om motorn kor dr matningskablarna korreke anslutna.

5.4 Lokal styrning

Hir beskrivs hur provkorning med manuell styrning fran
kontrollpanelen gors.

Hir anvinds en motor pa 400 V och kontrollpanelen.

5.4.1 Sla till natspanningsforsorj-
ningen
Sting omriktarens dorr. Nir nitspanningsforsdrjningen slis

pa startar omriktaren och den interna flikten gir under 5
sekunder.

5.4.2 Valja manuell styrning

Vid start visas meny [100], startfonster.

1. Tryck pa 2 for att visa meny [200], Grundinstillning.
Drift.

Sprik.

(200],

. Tryck pd & for att visa meny [210],
[211],

. Tryck pd ; (214],

2 =

3. Tryck pa & for att visa meny [211
4 = for att visa meny [214], Bérvirde via.
5

. Vilj Panel med tangenten + och tryck pad & foratt
bekrifta.

o

Tryck pd 2 for att visa menyn [215], Strt/Sep via.

7. Vilj Panel med tangenten '+ och tryck pa & for att
bekrifta.

8. Tryck pa & for att komma till féregiende menyniva,
och sedan pad 2 for att visa menyn [220], Motordata.

5.4.3 Stalla in motordata

Ange data for den anslutna motorn.
9. Tryck pa & for att visa meny [221].

10. Andra virdet med hjilp av tangenterna + och = .
Bekrifta med & .

11. Tryck pd 2 for att visa meny [222]
12. Upprepa steg 9 och 10 tills alla motordata matats in.

13. Tryck tva ganger pA & och sedan pa & for att visa
menyn [100], startfonster.

5.4.4 Ange borvarde
Ange borvirde.

14. Tryck pd 2 tvd ginger for att visa meny [300], Process.
15. Tryck p& & for att visa meny [310], Borvirde.

16. Ange till exempel 300 varv/min med hjilp av knapparna
+ och = . Vilj ett lagt virde f6r att kontrollera rota-
tionsriktningen utan att skada applikationen.

5.4.5 Kora frekvensomriktaren

Tryck pa knappen () pi kontrollpanelen for att starta
motorn i drift framat.

Om motorn kor 4r matningskablarna korreke anslutna.
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6. Applikationer

Det hir kapitlet innehéller tabeller som ger en 6versikt dver
de ménga olika applikationer och uppgifter Emotrons frek-

6.1 Applikationsoversikt

6.1.1Pumpar

vensomriktare passar for. Dessutom finns exempel pa de
vanligaste applikationerna och 18sningarna.

Utmaning

Emotron FDU:s Iosningar

Meny

Torrkdrning, kavitation och éverhettning skadar
pumpen och orsakar stillestand.

Overvakning av driftkurva detekterar avvikelse.
Skickar en varning eller utléser sékerhetsstopp.

411-419, 41C1- 41C9

Slam fastnar pa pumphjulet nar pumpen gatt med
lagt varvtal eller statt stilla en tid. Sénker pumpens
verkningsgrad.

Automatisk pumprengoéring: pumpen stalls in for
att g& med fullt varvtal med vissa intervall, och
atergar sedan till normalt varvtal.

362-368, 560, 640

Motorn gar med samma varvtal oavsett behovet av
tryck/flode. Energiforlust och utrustningsbelast-
ning.

PID-funktionen anpassar kontinuerligt tryck och
fléde. Pausfunktionen aktiveras nar ingetdera
behovs.

320, 380, 342, 354

Nedsatt processverkningsgrad till foljd av till exem-
pel igensatt ledning, ventil som inte dppnat helt,
eller slitet pumphjul.

Overvakning av driftkurva detekterar avvikelse.
Varning skickas eller sdkerhetsstopp léser ut.

411-419, 41C1- 41C9

Tryckslag skadar pumpen nar den stoppas. Meka-

Mjuka, linjara stopp ar skonsamma for utrust-

nisk belastning pa ledningar, ventiler, packningar | ningen. Eliminerar behovet av dyra, motordrivna | 331-336
och tatningar. ventiler.
6.1.2Flaktar
Utmaning Emotron FDU:s Iosningar Meny
D.et kgn b.“ k”t.ISkt om en flakt starta§ m.ed"fel rota- Flakten startar med 1agt varvtal, for att sdkerstal-
tionsriktning (till exempel en tunnelflakt i handelse . I . 219, 341
la korrekt rotationsriktning och funktion.
av brand).
Drag gor att en avstangd flakt roterar at fel hall. - . .
Detta orsakar hog startstrom och mekanisk belast- Motorn brczmsas g"raQVls t'”..StOpp fore start. Dar 219, 33A, 335
hing med undgas att sékringar l6ser ut.
Reglering av tryck/flode med strypningar ger hog | Automatisk reglering av tryck/flode med hjalp av 321 354

energiforbrukning och slitage pa utrustningen.

motorvarvtal ger mer exakt styrning.

Motorn gar med samma varvtal oavsett behovet av
tryck/flode. Energiforlust och utrustningsbelast-
ning.

PID-funktionen anpassar kontinuerligt tryck och
fléde. Pausfunktionen aktiveras nar ingetdera
behdvs.

320, 380, 342, 354

Nedsatt processverkningsgrad till foljd av till exem-
pel igensatt filter, strypning som inte 6ppnat helt,
eller sliten drivrem.

Overvakning av lastkurva detekterar avvikelse.
Varning skickas eller sdkerhetsstopp Ioser ut.

411-419, 41C1- 41C9
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6.1.3 Kompressorer

Utmaning Emotron FDU:s losningar Meny
Kompressorn skadas nar kylmedium nar kom- Overlastsituationer detekteras snabbt och séker-
. . L . 411-41A
pressorskruven. hetsstopp utloses, for att foérhindra haveri.

Trycket &r hogre an nédvandigt, vilket orsakar lack-
age, utrustningsbelastning och onddigt stor luftfor-
brukning.

Overvakning av lastkurva detekterar avvikelse.

Varning skickas eller sékerhetsstopp I&ser ut. 411-419, 41C1- 419

PID-funktionen anpassar kontinuerligt tryck och
fléde. Pausfunktionen aktiveras nar ingetdera 320, 380, 342, 354
behovs.

Motorn gar med samma varvtal nar ingen luft kom-
primeras. Energiforlust och utrustningsbelastning.

Overvakningen av lastkurva detekterar snabbt
avvikelsen. Varning skickas eller sakerhetsstopp | 411-419, 41C1- 41C9
l6ser ut.

Lag processverkningsgrad och energiforlust till foljd
av att kompressorn gar utan last.

6.1.4Blasmaskiner

Utmaning Emotron FDU:s losningar Meny

Svart att kompensera for tryckvariationer. Energi-

fBrlust och risk for produktionsstopp. PID-funktionen anpassar kontinuerligt trycket. 320, 380

Motorn gar med samma varvtal oavsett belast- PID-funktionen anpassar kontinuerligt luftflédet.

ningen. Energiforlust och utrustningsbelastning. Pausfunktionen aktiveras nar det inte behdvs. 320,380, 342,354

Nedsatt processverkningsgrad till foljd av till exem-| Overvakningen av lastkurva detekterar snabbt
pel trasig strypning, ventil som inte 6ppnat helt, awvikelsen. Varning skickas eller sédkerhetsstopp | 411-419, 41C1- 41C9
eller sliten drivrem. |6ser ut.
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7. Huvudfunktioner

I det hir kapitlet beskrivs frekvensomriktarens huvudfunk-
tioner.

7.1 Parameteruppsattningar

Parameteruppsittningar anvinds om en applikation behéver
olika instdllningar for olika lagen. En maskin kan till exem-
pel anvindas for ate tillverka olika produkter och ddrmed
behova tva eller fler maximivarvtal och accelerations-/retar-
dationstider. Tack vare de fyra parameteruppsittningarna
kan du konfigurera olika styrningsalternativ, s att du snabbt
kan andra omriktarens funktion. Det dr mojligt att dndra
omriktarens instillningar under drift, for att anpassa den till
maskinen. Detta tack vare att du nir som helst kan aktivera
nigon av de fyra parameteruppsittningarna, under kérning
eller i stoppat lige, via de digitala ingangarna eller fran kon-
trollpanelen och meny [241].

Parameteruppsittning kan viljas externt via en digital
ingdng. Parameteruppsittningar kan indras under drift och
lagras i kontrollpanelen.

OBS: De enda data som inte ingar i parameteruppsatt-
ningarna ar Motordata 1-4 (anges separat), sprak, kom-
munikationsinstallningar, vald parameteruppsattning,
lokal/extern och tangentbordslasning.

Definiera parameteruppsattningar

Nir du anvinder parameteruppsittningar, bestimmer du
forst hur olika parameteruppsittningar ska viljas. Parameter-
uppsittningarna kan viljas frin kontrollpanelen, via digitala
ingangar, eller genom seriell kommunikation. Alla digitala
ingangar och virtuella ingangar kan konfigureras for att vilja
parameteruppsittning. Funktionerna for digitala ingingar
definieras i meny [520].

Figur 40 visar hur parameteruppsittningar aktiveras via tvd
digital inging, konfigurerad for ParSet ktrl1 eller ParSet
kerl2.

Parameteruppséattn. A
Start/stopp

Vridmoment c

Regulatorer

Granser/skydd/
Prot.

-Maxlarm
11| +24V l
:7 10|ParSet ktrl1

16 parset kirl2

‘ (NGO6-FO3_1)

Figur 40 Viilja parameteruppsiittning

Valja och kopiera parameteruppsattning
Parameteruppsittning viljs i meny [241], Vilj set. Vilj forst
huvuduppsittning i meny [241] (vanligen A). Gor 6nskade
instillningar for applikationen. De flesta parametrar dr van-
ligen gemensamma, varfor du kan spara mycket arbete
genom att kopiera uppsittning A>B i meny [242]. Nir du
kopierat parameteruppsittning A till uppsittning B, behover
du bara stilla in de parametrar som behéver dndras. Upprepa
for C och D, om si behovs.

Med meny [242], Kopiera Set, ir det enkelt att kopiera hela
innehallet f6r en parameteruppsittning till en annan. Om
till exempel parameteruppsittningar viljs via digitala
ingangar, sitts Digln 3 till ParSet kerl1 i meny [523] och
Digln 4 sitts till ParSet ktrl2 i meny [524], och uppsittning-
arna aktiveras enligt tabell 17.

Aktivera parameterindring via digital inging genom att i
meny [241], Vilja set till Digln.

Tabell 17 Parameteruppsittning

Parameteruppsattning ParSet ktril ParSet ktrl2
A 0] 0
B 1 (0]
C 0 1
D 1 1

OBS: Den parameteruppsattning som valjs via digital
ingang aktiveras omedelbart. De nya parameterinstall-
ningarna aktiveras on-line, aven under drift.

OBS: Standardparameteruppsattning ar uppsattning A.
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Exempel

Olika parameteruppsittningar kan anvindas for att enkelt
dndra frekvensomriktarens instillningar for att snabbt
anpassa den till olika applikationers krav, till exempel nir

* en process kriver optimerade instillningar for olika pro-
cesssteg, for att
- hoja processkvaliteten
- ge bittre styrnoggrannhet
- ge ligre underhallskostnader
- forbittra operatorssikerheten.

Dessa instillningar ger minga olika alternativ. Nagra exem-
pel ges nedan:

Val av flera frekvenser

Inom en parameteruppsittning kan de 7 férinstillda referen-
serna viljas via de digitala ingingarna. I kombination med
parameteruppsittningar kan du vilja 28 forinstillda referen-
ser, om samtliga 4 digitala ingdngar anvinds — Digln1, 2 och
3 for val av forinstillt borvirde inom en parameteruppsitt-
ning och Digln 4 och Digln 5 for val av parameteruppsitt-
ning.

Buteljeringsmaskin med 3 olika produkter
Anvind 3 parameteruppsittningar for 3 olika krypkornings-
frekvenser ndr maskinen behover stillas in. Den 4:e parame-
teruppsiteningen kan anvindas for “normal” analog
frekvensstyrning nir maskinen gir i full produktion.

Manuell/automatisk styrning

Om du i en applikation fyller en behéllare manuellt, och
nivan sedan kontrolleras automatiske med hjilp av PID-
regulator, anvinder du en parameteruppsittning for den
manuella styrningen och en f6r den automatiska.

7.1.1 En motor och en parameterupp-
sattning

Detta ir den vanligaste applikationen f6r pumpar och flik-
tar.

Vilj standardmotor M1 och parameteruppsittning A, och
folj sedan anvisningarna nedan.

1. Ange instillningarna f6r motordata.

2. Sdill in 8vriga parametrar, sdsom in- och utgingar.

7.1.2 En motor och tva parameterupp-
sattningar

Den hir applikationen ir anvindbar om du till exempel har
en maskin som gir med tvé olika hastigheter f6r olika pro-

dukter.

Vilj standardmotor M1 och f6lj sedan anvisningarna nedan.
1. Vilj parameteruppsittning A i meny [241].

2. Skriv in motordata i meny [220].

3. Sdill in Svriga parametrar, sisom in- och utgdngar.

4

. Om skillnaderna ir smd mellan instillningarna i de olika
parameteruppsittningarna, kan du kopiera parameter-
uppsittning A till uppsittning B, i meny [242].

5. Stdll in parametrar, sisom in- och utgingar.

0BS: Andra inte motordata i parameteruppsattning B.

7.1.3 Tva motorer och tva parameter-
uppsattningar

Detta dr prakeiskt om du har en maskin med tvd motorer,

som inte kan arbeta samtidigt, sisom en kabelvindningsma-

skin dir en motor lyfter rullen och en annan roterar trum-
man.

Den ena motorn maste stanna innan du vixlar till den andra
motorn.

1. Vilj parameteruppsittning A i meny [241].
2. Vilj motor M1 i meny [212].

3. Skriv in motordata och still in vriga parametrar, sdsom
in- och utgingar.

4. Vilj parameteruppsittning B i meny [241].
5. Vilj motor M2 i meny [212].

6. Skriv in motordata och still in évriga parametrar, sdsom
in- och utgingar.

7.1.4 Aterstart efter larm

For méinga icke-kritiska applikationsrelaterade tillstand, ir
det majligt att automatiskt generera ett dterstartkommando,
som har foretride framfér feltillstindet. Detta stills in i
meny [250]. I den hir menyn kan du stilla in strsta antal
automatiskt genererade 4terstarter (se meny [251]). Efter det
instillda antalet aterstarter forblir omriktaren i feltillstind
och dtgird krivs.

Exempel

Motorn har ett internt skydd mot termisk verbelastning.
Om detta skydd loser ut, bor omriktaren vinta tills motorn
svalnat tillrickligt innan normal drift atertas. Om detta fel
upptritt tre ginger pa kort tid, krivs dtgirder.
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Gor nedanstiende instéllningar.

* Ange maximalt antal aterstarter genom att skriva in 3 i

[251].

* Ange att Motor I2t ska dterstartas automatiskt genom att
skriva in 300 s i meny [25A].

*  Sitt reld 1, meny [551], dll Autorst Larm. En signal
avges nir maximalt antal dterstarter ndtts, och omrikra-
ren forblir i feltillstand.

*  Aterstillningsingdngen maste vara konstant aktiverad.

7.1.5 Borvardesprioritet

Den aktiva borvirdessignalen for varvtal kan komma fran
olika killor och funktioner. Tabellen nedan visar varvtalsbor-
virdesprioritet for olika funktioner.

Tabell 18 Borvirdesprioritet

Kryp- Forinstallt Motorpo- Bérvirdessienal
fartslage | borvarde | tentiometer g
Till/fran | Till/fran Till/fran Optionskort
Till Till/frdn Till/fran Krypfartsborvarde
Fran Till Till/fran Forinstallt borvarde
Fran Fran Til Motorpotentiometer

kommandon

7.1.6 Forinstallda borvarden

Frekvensomriktaren kan vilja fasta varvtal genom styrning
av digitala ingdngar. Detta kan anvindas i situationer dar
motorvarvtalet ska anpassas till fasta virden vid vissa pro-
cessforhdllanden. Du kan f6rinstilla 7 borvirden for varje
parameteruppsittning. Dessa kan viljas via alla digitala
ingdngar som dr satta till Férval kerl1, Forval kerl2 eller For-
val kerl3. Hur manga borvirdesforinstillningar som r dill-
gingliga avgors av antalet digitala ingingar som anvinds for
forinstillning. 1 ingdng ger 2 varvtal, 2 ingdngar ger 4 varv-
tal och 3 ingdngar ger 8 varvtal.

Exempel
Nedanstdende instillningar ska goras f6r anvindning av 4
fasta varvtal (50/100/300/800 varv/min).

* Ange Digln 5 som forsta valingang. Sitt [525] till Forval
kerl1.

* Ange Digln 6 som andra valinging. Sitt [526] till Forval

kerl2.
*  Sitt meny [341], Min Varvtal, dll 50 varv/min.
*  Sitt meny [362], Férins bérv1, till 100 varv/min.
*  Sitt meny [363], Férins borv2, till 300 varv/min.
(364]

*  Sitt meny [364], Férins borv3, till 800 varv/min.

Med dessa instillningar, frekvensomriktaren paslagen och
kérkommando givet, blir varvtalet

* 50 varv/min nir bdde Digln 5 och Digln 6 ir liga.

e 100 varv/min nir Digln 5 4r hég och Digln 6 ir lag.
* 300 varv/min nir Digln 5 4r lag och Digln 6 ir hog.
e 800 varv/min nir bide Digln 5 och Digln 6 ir hoga.

7.2 Externa styrfunktioner
Anvindning av funktionerna Start/Stopp/Enable/Reset

Alla start/stopp-relaterade kommandon programmeras som
standard fér extern mandvrering via ingdngarna pa plintra-
den (plint 1-22) p styrkortet. Med funktionen Strt/Stp via
[215] och Reset via [216], kan du vilja styrning frin panelen
eller genom seriell kommunikation.

OBS: Exemplen i detta avsnitt tacker inte alla méjlighe-
ter. Endast de mest relevanta kombinationerna aterges.
Utgangslaget ar alltid standardinstallningen (fabriksin-
stallning) for omriktaren.

Standardinstallningar for funktio-
nerna Start/Stopp/ Enable/i\terstéill-
ning

Standardinstillningarna visas i figur 41. I detta exempel star-

tas och stoppas omriktaren via Digln 2 och 4terstillning
efter larm kan ske via Digln 8.

© o w o o & ow o = KX

Start Fram

k

Aterstall
— A LAy
+24V

Figur 41 Standardinstillningar for kommando Start/Ater-
stilning.

Ingingarna dr som standard instillda for nivastyrning. Rota-
tionsriktningen avgérs av instillningen for de digitala
ingangarna.
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Funktionerna Enable och Stopp

Dessa funktioner kan anvindas var for sig eller tillsammans.
Vilken funktion som anvinds beror pé applikation och styr-
sdte for ingdngarna (Nivd/Flank [21A]).

OBS: | Flank-lage maste minst en digital ingang pro-
grammeras for Stopp, eftersom startkommandona
annars endast kan starta omriktaren.

Enable

Ingingen maste vara aktiv (HOG) for atr tillata startsignal.
Om ingangen sitts LAG, avaktiveras omriktarens utgang
omedelbart och motorn rullar ut till stillastiende.

FORSIKTIGHET!
A Om Enable-funktionen inte har programmerats

for en digital ingang, betraktas den som internt
aktiv.

Stopp

Om ingéngen ir lig stoppas omriktaren enligt det stoppsitt
som anges i meny [33B], Stoppsitt. Figur 42 visar funktio-
nen hos Enable- och Stopp-ingingarna och Stopp-
sitt=Retardation [33B].

For drift méste ingingen vara hog.

OBS: Stoppsatt=Utrullning [33B] ger samma funktion
som Enable-ingangen.

STOPP
(STOPP=RET)

UTGANG
VARVTAL

ENABLE _l | | |

(06-F104_NG) (eller om Spinstart valts)

UTGANG
VARVTAL

Figur 42 Stopp- och Enable-ingingens funktion

Reset och aterstart

Om omriktaren ir i Stopp-lige som foljd av ett larm, kan
den dterstillas externt med en puls (6verging lig till hég) pa
Reset-ingingen, som standard Digln 8. Beroende pa vald
styrmetod sker aterstart enligt nedan.

Nivastyrning
Om Start-ingdngarna bibehaller sina ldgen startar omrikta-
ren omedelbart efter terstillningskommandot.

Flankstyrning
Nir dterstillningskommando givits maste ett nytt startkom-
mando ges for att aterstarta omriktaren.

Aterstart aktiveras om Reset-ingdngen ir kontinuerligt aktiv.
Aterstartfunktionen programmeras i meny [250], Aterstart.

0BS: Om styrkommandona har programmerats for panel-
styrning eller Komm, kan Aterstart inte anvindas.

Start-ingangar, nivastyrda

Ingangarna ir som standard instillda fér nivastyrning. Detta
innebir att en inging aktiveras genom att ingéngen sitts
kontinuerligt hog. Detta arbetssitt anvinds normalt om, till
exempel, ett PLC-system anvinds for att driva omriktaren.

FORSIKTIGHET!
A Nivastyrda ingangar uppfyller INTE maskindi-

rektivet, om ingangarna anvéands direkt for att
starta och stoppa maskinen.

Exemplen i detta och efterfoljande avsnitt foljer de ingings-
val som framgar av figur 43.

Stopp —

© o w oo & ow o =X

— 17
18
Start Back 19
20
Start Fram

Enable —t 10 2z
Reset 2

+24V 1

Figur 43 Exempel pi kabeldragning for ingdngarna Start/
Stopp/Enable/Reset.

Enable-ingdngen méste vara kontinuerligt aktiv for att
kunna ta emot kommandona Start Fram eller Start Back.
Om ingdngarna Start Fram och Start Back ir aktiva, stoppas
omriktaren enligt det valda Stopp-liget. Figur 44 visar ett
exempel pd en tinkbar sekvens.
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INGANGAR

ENABLE |
STOPP | | :

START FRAM

START BACK AIER

UTGANG
STATUS

Rotation fram | | L

Rotation back

Stillastaende |

| -

(06-F103new_1)

Figur 44 Ingdngs- och utgingsstatus for nivdstyrning

Start-ingangar, flankstyrda

Meny [21A], Nivd/Flank, maste vara satt till Flank for att
aktivera flankstyrning. Detta innebir att en ingdng aktiveras
av overgang frin lag till hog eller tvirt om.

OBS: Flankstyrda ingangar uppfyller maskindirektivet
(se kapitel EMC- och maskindirektiven), om ingangarna
anvands for direkt start och stopp av maskinen.

Se figur 43. Enable-ingingen och Stopp-ingingen maste
vara aktiva kontinuerligt for att tillita mottagning av kom-
mando Start Fram eller Start Back. Den senaste flanken
(Start Fram eller Start Back) giller. Figur 45 visar ett exem-
pel pd en tinkbar sekvens.

ENABLE |

STOPP
L

START FRAM |_| |_|

START BACK l_l

UTGANG
STATUS

Rotation fram |: | | |:
Rotation back 3 l l
Stillastaende _I | | l

(06-F94new_1)
Figur 45 Ingdngs- och utgingsstatus for flankstyrning

7.3 Utfora identifieringskor-
ning

For att frekvensomriktaren och motorn ska fungera optimalt

tillsammans, maste omriktaren mita den anslutna motorns

elektriska parametrar (statorlindningens resistans etc.).Se
meny [229], Motor ID-kor.

7.4 Anvanda kontrollpanel-
minne

Data kan kopieras frin frekvensomriktaren till kontrollpane-
lens minne och vice versa. For att kopiera alla data (inklusive
parameteruppsittning A-D och motordata) frin omriktaren
till kontrollpanelen, anvinder du [244], Kop till KP. Fér att
kopiera data frin kontrollpanelen till omriktaren, gir du till
meny [245], Himta fr KP, och viljer vad du vill kopiera.

Kontrollpanelminnet ir praktiske i applikationer med
omriktare utan kontrollpaneler, och i applikationer dir flera
omriktare har samma instillningar. Det kan ocksd anvindas
for tllfillig lagring av instillningar. Kopiera instillningarna
fran en omriktare till en kontrollpanel. Flytta sedan kon-
trollpanelen till en annan omriktare och éverfor instillning-
arna till den.

0BS: Det gar bara att hamta fran och kopiera till frek-
vensomriktaren nar den ar i stopplage.

Kontrollpanel

Omriktare @

D

Eﬂl‘ﬂ
Sle

-3
@
%
El

om

Figur 46 Kopiera och himta parametrar mellan omriktare
och kontrollpanel
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7.5 Lastovervakning och pro-
cesskydd [400]

7.5.1 Vaktfunktion [410]

Vaktfunktionerna gor att omrikearen kan anvindas som
belastningsvakt. Belastningsvakter anvinds for att skydda
maskiner och processer mot mekanisk dver- och underlast,
till exempel vid igensatt transportdr, rembrott for flake eller
torrkdrning av pump. Belastningen mits i omriktaren
genom det beriknade motoraxelmomentet. Det finns ett
overlastlarm (Maxlarm och Max Férlarm) och ett underlast-
larm (Minlarm och Min Férlarm).

Lasttyp Konstant anvinder fasta nivéer for larm och férlarm
for 6ver- och underlast &ver hela varvtalsomridet. Den hir
funktionen kan anvindas i applikationer for konstant last,
dir vridmomentet inte 4r beroende av varvtalet, sisom trans-
portdr, deplacementpump, skruvpump etc.

For applikationer dir vridmomentet beror av varvtalet,
anvinds lasttyp Lastkurva. Genom att mita den faktiska
lastkurvan f6r processen, normal 6ver hela omridet mellan
minimi- och maximivarvtal, kan korrekt skydd faststillas for
alla varvtal.

Max- och minlarm kan stillas in som larmtillstind. Férlarm
fungerar som varningstillstdind. Samtliga larm kan &vervakas
p digitala utgdngar eller reliutgingar.

Under drift bestimmer autoinstillningsfunktionen automa-
tiskt de fyra larmnivierna maximilarm, maximiférlarm,
minimilarm och minimiférlarm.

Figur 7.6 visar ett exempel pa vaktfunktioner f6r applikatio-
ner med konstant varvtal.
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7.6 Pumpfunktion

7.6.1 Introduktion

Hégst 4 pumpar kan styras med FDU frekvensomriktare av
standardtyp.

Om I/O-optionskort ir installerade, kan hogst 7 pumpar
styras. I/O-kortet kan ockséd anvindas som extra generella in-
och utgingar.

Pumpstyrningsfunktionen anvinds for att styra ett antal
drivsystem (pumpar, fliktar etc., med hogst 3 ytterligare
drivsystem per anslutet I/O-kort), varav ett alltid drivs av
omriktaren. Denna typ av styrenhet kallas ocksa kaskadsty-
renhet eller hydroforstyrenhet.

Beroende pi flode, tryck eller temperatur, kan yteerligare
pumpar aktiveras med hjilp av limpliga signaler frin
utgingsrelderna pd omriktaren och/eller I/O-kort. Systemet
ir konstruerat sd att en omriktaren dr master i systemet.

Vilj reld pa styrkortet eller ett optionskort. Relderna ar
instillda f6r styrning av pumpar. I bilderna i det hir avsnit-
tet har relderna namn med formatet R:Funktion, sdsom
R:Slavpump1. Detta anger att ett reld pd styrkortet eller ett
optionskort dr instéllt pd funktionen slavpump 1.

mjukstartare, Y/ A eller direktstartomkopplare.

Alla extra pumpar kan aktiveras med frekvensomriktare,

FDU | R:Slavpump1
Installt ~ [Miaster
flode R:Slavpump2
. Anin R:Slavpump3
Aterkoppl.|[PID
flode— o Anin R:Slavpump4
R:Slavpump5 Z————/
R:Slavpump6 JZ’"'/
Tryck
4
3
2
1
Fléde
(50-PC-2_1)

A P P s A P s A P

P i SRR
s e SUTAT A
Easioserce W%M@am§m%% WW%.AMM
= AR AR AR SR n ey

o W

D
Em) f,n 2
FDU  [R:Slavpumpl -
. Master
Installt R:Slavpump2
fléde
. Anin R:Slavpump3 “'
Aterkoppl{|PID
flode Anin | [RStavpump4 -
R:Slavpump5
R:Slavpump6
Tryck

Fléde

(50-PC-1_1)

Figur 47 Flodesreglering med pumpstyrningsoption

Figur 48 Tryckreglering med pumpstyrningsoption
Parallellkopplade pumpar fungerar som flodesreglering, se
figur 47.

Seriekopplade pumpar fungerar som tryckreglering, se figur
48. Grundliggande regleringsprincip framgir av figur 49.

OBS: Las igenom denna bruksanvisning noga innan du
borjar installera, ansluta eller arbeta med frekvensom-
riktaren med pumpstyrning.

Frekvens (master pump P)
A
Lagg till pump
Stanna pump
»
Ll
P=on |P1=on {P2=on !P3=on |P4=on iP5=on iP6=0n Flode/
Tryck
Fldde/
Tryck
A
/ »
»
Tid

Figur 49 Grundliggande regleringsprincip
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7.6.2 Fast MASTER

Detta ir standardinstillningen for pumpstyrning. Omrikta-
ren styr masterpumpen, som alltid arbetar. Reldutgingarna
startar och stoppar de andra pumparna, P1 till P6, beroende
pa fléde/tryck. I den hir konfigurationen kan hogst 7 pum-
par styras (se figur 50). For att ge samtliga pumpar samma
livslingd, kan extra pumpar viljas utifrin respektive drift-
tidshistorik.

MASTER| r P
R LR L L
(NG_50-PC-4_1)

Se meny

[393], valj pump

[39H] till [39N], Pump 123456
[5541] till [55C], Relaer

FDU
MASTER

]
i
i
_]
)

IR
355 DD
ERD R

—4

.. 4ugyt
- DEEEEE

Se meny
[393] till [396]
[553] till [55C]

Figur 51 ~ Styrning med alternerande MASTER

0BS: Alla pumpar mast ha samma effekt.

Figur 50 Styrning med fast MASTER

OBS: Pumparna kan ha olika effekt, men masterpumpen
maste alltid vara den med storst effekt.

7.6.3 Alternerande MASTER

Med den hir funktionen dr masterpumpen inte fast instilld
fran omriktaren. Nir frekvensomriktaren startar, eller startas
om efter stopp eller pauslige, viljs masterpump via det reld
som ir instillt pd funktionen f6r masterpump. I avsnitt
7.6.7, sidan 46 visas ett detaljerat kopplingsschema med tre
pumpar. Syftet med den hir funktionen ir att kdra pum-
parna lika mycket, s4 att samtliga pumpar, inklusive master-
pumpen, fir samma livslingd. Hogst 6 pumpar kan styras
med den hir funktionen.

7.6.4 Aterkoppling av pumpstatus

I det hir exemplet styrs extrapumparna av ett drivsystem av
annat slag (mjukstartare, frekvensomriktare etc.). De digitala
ingangarna pa I/O-kortet kan programmeras som felingdng
for respektive pump. Om ett drivsystem fallerar, ger den
digitala ingingen signal. Pumpstyrningen anvinder inte det
aktuella drivsystemet mer, utan vixlar automatiske till ett
annat drivsystem. Det betyder att driften fortsitter utan att
det defekta drivsystemet anvinds. Den hir funktionen kan
ocksa anvindas for att manuellt stoppa en viss pump for
underhall, utan att behéva stoppa hela pumpsystemet. Max-
imalt fldde och tryck begrinsas dirvid naturligtvis av den
maximala pumpeffekten for de resterande pumparna.
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AAN

Se meny
[529] till [55C], Digital ingang
[5541] till [55D], Rela

AN
AN
AN
AN
ARNY
A3
ARAY

FDU R:Slavpump3
Master
R:Slavpump2
R:Slavpumpl ——I
. Annan
Aterkoppl. DI:Pumpl OK styrning Annan
ingangar DI:Pump2 OK styrning Annan
DI:Pump3 OK styrning

Figur 52 Aterkoppling ingéng Status

7.6.5 Felsaker drift ninggsreldernas brytande kontakter (NC). Dessa kan pro-

grammeras for varje enskild extra pump. I det hir exemplet
kommer pump P5 och P6 att g& med maximal effekt om
omriktaren fallerar eller stings av.

Vissa pumpsystem maste alltid ha ett minsta fléde eller lag-
sta tryck, dven om frekvensomriktaren larmat eller ir skadad.
Minst 1 eller 2 (eller kanske alla) extra pumpar maste fort-
sitta ga efter att frekvensomriktaren stingts av eller larmat.
Sidan 7siker” pumpdrift kan dstadkommas med pumstyr-

N

FERY
AN

Se meny
[554] till [55C], Rela
[55D41] till [55DC] Inst

A0
ARay
A0
ARay
A
ARaY
ARNY
AN
A
ARAY
A
ARy

R:SlavePump6

R:SlavePump5
FDU R:SlavePump4
MASTER | R:SlavePump3

R:SlavePump2

1 L ,

Figur 53 Exempel pa felsiker drift
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7.6.6 PID-reglering

Du maste alltid aktivera PID-regulatorfunktionen nir

pumpstyrning anvinds. De analoga ingdngarna Anln1 «ill
Anln4 kan stillas in som funktioner av PID-instillda virden
och/eller aterkopplade virden.

AN
Ty

A0
ARay
A0

ARay

ARaY

Se meny

[381] till [385]
[553] till [55C]
[411] till [41C]

ARNY
A\
ey
A
A3aY
[XN
ARNY

R:SlavePump6
FDU [R:SlavePump5
whsTeR{13rEe
Installt R:SlavePump2 |_ I_
varde Anin R:SlavePump1 —l , l [
. PID
Aterkopplat_, | Anln
varde
Flodes-/tryck-
matni ng (NG_50-PC-8_1)

Figur 54 PID-reglering
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7.6.7 Kabeldragning for alternerande master
Figur 55 och figur 56 visar relifunktionerna i masterpump ,. FORSIKTIGHET!

1-6 och slavpump 1-6. Kontaktorerna fér master- och Kabeldragningen fér styrning med

extrapumpar ir ocksa forreglade, for att undvika dubbelsidig alternerande master kriver sarskild

inkoppling med atféljande skada pa omriktaren. (K1M/ omsorg, och maste utforas exakt enligt
K1S, K2M/K2S, K3M/K3S). Fore start viljer omriktaren en anvisningarna har, for att undvika kort-
pump som master, beroende pd pumparnas respektive drift- slutning vid omriktarens utgang, vilket kan
tid. forstéra utrustningen.

PE

T il il Il
FDU
oy
| |

Figur 55 Matningsanslutningar for krets med 3 pumpar,
M EoR2 ~ M B1Rs 7

alternerande master

: e Ty 'l‘ ‘: . ‘: 53 ety 'l‘
I Master 1 | Slav | | Master 1 1 Slave 1 | Master 1 Slav:
I Pumpl 1 | Pumpl 1 1 Pump2 1 1 Pump2 1 1 Pump3 1 Pump3
(IR, | O P O | N O | | PR O | P

(NG_50-PC-11_3)

Figur 56 Styranslutningar for krets med 3 pumpar, alterne-
rande master
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7.6.8 Checklista och tips

1. Huvudfunktioner

Borja med att valja vilken av de tva huvudfunktionerna du ska anvanda.

- Alternerande MASTER

Med den har funktionen anvands olika pumpar som master, men den kraver nagot mer komplicerad kabeldragning an
funktionen for fast master, som beskrivs nedan. 1/0-optionskort kravs.

- Fast MASTER

En pump ar alltid master, bara extrapumparna alternerar.

Observera att det ar stor skillnad pa kabeldragningen for dessa huvudfunktioner, varfor det inte ar mojligt att vaxla mellan
dem senare. Mer information finns i avsnitt 7.6.2, sidan 43.

2. Antal pumpar/drivsystem

Om systemet bestar av 2 eller 3 pumpar, behovs inget I/0-optionskort. Det betyder dock att du inte far tillgang till nedan-
stadende funktioner.

- Alternerande MASTER

- Med isolerade ingangar

Med |/O-optionskort blir maximalt antal pumpar

- 6 pumpar med alternerande master (se avsnitt 7.6.3, sidan 43)

- 7 pumpar med fast master (se avsnitt 7.6.2, sidan 43).

3. Pumpstorlek

- Alternerande MASTER

Pumparna maste vara lika stora.

- Fast MASTER

Pumparna kan ha olika effekt, men masterpumpen (FDU) maste alltid vara den med hogst effekt.

4. Programmera digitala ingangar

Om du anvander digitala ingangar, maste funktionen for digitala ingadngar vara satt till Pump x OK.

5. Programmera relautgangar

Nar pumpstyrning aktiverats i meny [391], ska antalet drivsystem (pumpar, flaktar etc.) stallas in i meny [392], Antal pum-
par. Relaerna ska sattas till funktion for slavpump 1-6. Om du anvander alternerande master, ska de aven sattas till funk
tionen for masterpump 1-6.

6. Lika stora pumpar

Om samtliga pumpar har lika stor effekt, ar sannolikt det 6vre bandet betydligt mindre én det undre, eftersom masterpums
pens maximala utfléde ar det samma, om pumpen ar ansluten till nat (50 Hz). Detta kan orsaka mycket liten hysteres, vil-
ket ger ett instabilt omrade i flddes-/tryckregleringen. Om du satter maximifrekvensen fér omriktaren nagot hogre an 50
Hz, far masterpumpen nagot stérre utfldde an den natanslutna pumpen. Se till att masterpumpen inte arbetar med hogre
frekvens under langre tid, for att undvika att den dverbelastas.

7. Minimivarvtal

For pumpar och flaktar anvands normalt minimivarvtal, eftersom de har mycket litet utfldde upp till 30-50% av det nomi-
nella varvtalet (beroende pa storlek, effekt, egenskaper etc.). Genom att anvanda minimivarvtal far du mycket mjukare
och béttre regleromrade.
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7.6.9 Funktionsexempel for 6vergé ng- Reldutgingen kan naturligtvis styra annan start-/stopput-
ar vid start/stopp rustning, som mjukstartare.

Starta en extra pump

Figuren visar en méjlig sekvens, med alla 4tféljande nivaer
och funktioner, nir en extra pump startas frin pumpstyr-
ningsrelderna. Start av den andra pumpen styrs av en av reld-
utgingarna. Reldet i det hir exemplet direkestartar pumpen.

Flode A

/ Borvarde [310]

P

~

tid
Masterpump
Varvtal A
Maximivarvtal |--—— oo __
[343] !
________________ !
i
Overforingsvarvtal start | ___________ A/ 1 __________ 42
[39E] ! i !
| P
I | ]
| | ]
| I ]
| Lo
Minimivarvtal |____/ [ _i_____:_____
[341] Undre band | : !
_______________ R S
| | | |
| | I |
| | | |
i P i >
: ’i : ’i tid
Startférdrojning [399] i Insvangningstid start [39D]
i
I
Pump 2 !
|
I
Varvtal !
i
I
! Startramp beroende
! av startmetod
)
: >
Startkommando tid

Figur 57 Sekvens for start av extra pump
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Stoppa en extra pump

Figuren visar en mojlig sekvens, med alla &tfoljande nivéer
och funktioner, nir en extra pump stoppas frin pumpstyr-
ningsrelderna. Stopp av den andra pumpen styrs av en av
reldutgdngarna. Reldet i det hir exemplet direktstoppar
pumpen. Reldutgingen kan naturligtvis styra annan start-/
stopputrustning, som mjukstartare.

\ Borvarde [310]
VN
\
\ Aterkopplat flode
\ /
\
| e
tid
Masterpump
Varvtal A
Maximivarvtal |----———————————.
[343] Ovre band

Overforingsvarvtal stopp |---— - Nmmmmmm

]
}
i
[39G] i i
| |
I I
I I
[} [}
i |
Minimivarvtal | ______________\ | |
[341] | i |
i i |
} | I I
| | | |
| | | |
Stoppfordrojning [39A] | Insvangningstid stopp [39F] tid
|
[}
Pump 2 |
i
Varvtal |
|
Stoppramp beroende :
av startmetod :
|
; >
Stoppkommando tid
(NG_50-PC-20_1)
Figur 58  Sekvens for stopp av extra pump Figur 59
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8. EMC- och maskindirektiven

8.1 EMC-standarder

Frekvensomriktaren uppfyller nedanstiende standarder.

EN(IEC)61800-3:2004, varvtalsstyrda elektriska drivsys-
tem, del 3, EMC-produktstandarder:

Standard:  kategori C3, f6r system med nominell mat-
ningsspanning < 1000 VAC, avsedda f6r anvindning i
Second Environment.

Option:  kategori C2, for system med nominell mat-
ningsspanning <1 000 V, vilka varken ir avsedda for stick-
proppsanslutning eller 4r flyttbara enheter, och som, vid
installation i First Environment, 4r avsedda att installeras
och driftsittas endast av erfarna personer med erforderliga
kunskaper om installation och/eller driftsittning av frek-
vensomriktare, inklusive dessas EMC-aspekter.

8.2 Stoppkategorier och nod-
stopp

Nedanstiende information ir viktig om nédstopp anvinds
eller behovs i installationer med frekvensomriktare. EN
60204-1 definierar 3 stoppkategorier.

Kategori O: Okontrollerat STOPP:

Stopp genom franslagning av matningsspdnningen. Ett
mekaniskt stopp maste aktiveras. Detta STOPP kan inte
utfdras med hjilp av frekvensomriktare eller dess in- eller
utsignaler.

Kategori 1: Kontrollerat STOPP:

Stopp tills motorn stér stilla, varefter stromforsdrjningen slas
fran. Detta STOPP kan inte utforas med hjilp av frekvens-
omriktare eller dess in- eller utsignaler.

Kategori 2: Kontrollerat STOPP:

Stopp medan matningsspinning fortfarande foreligger.
Detta STOPP kan utforas med frekvensomriktarens olika
stoppkommandon.

OBS: Med optionen for sdkert stopp kan ett "Safe Torque
Off (STO)”-stopp genomforas i enlighet med EN-IEC
62061:2005, SIL 2 och EN-ISO 13849-1:2006.. Se
avsnitt 13.10, sidan 183

VARNING!

Enligt EN 60204-1 maste varje maskin vara

forsedd med ett stopp enligt kategori 0. Om

applikationen forhindrar att detta utfors,
maste detta anges specifikt. Varje maskin maste
dessutom vara forsedd med en nodstoppfunktion. Detta
nodstopp maste siakerstilla att spanningen pa
maskinkontakterna, vilken kan vara farlig, avlagsnas sa
snabbt som majligt, utan att medfora fara. | sadan
nodstoppsituation kan stopp kategori O eller 1
anvandas. Lampligt alternativ valjs med hansyn till
mojliga risker for maskinen.
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9. Manovrering fran kontrollpanelen

Det hir kapitlet beskriver hur du anvinder kontrollpanelen.
Omriktaren kan levereras med kontrollpanel eller blank
panel.

9.1 Allmant

Kontrollpanelen visar omriktarens status och anvinds for att
stilla in parametrar. Det dr dven mojligt att styra motorn
direke frin kontrollpanelen. Kontrollpanelen kan byggas in
eller placeras externt for seriell kommunikation. Frekvens-
omriktaren kan bestillas utan kontrollpanel. I stillet dr den

da forsedd med en blank panel.

OBS: Frekvensomriktaren kan koéras utan ansluten kon-
trollpanel, under forutsattning att den ar installd for
externa styrsignaler.

9.2 Kontrollpanelen

<¢— LCD-display

-4— Lysdioder

-¢— Styrtangenter

oleln
A

A -q— Vaxlingstangent
<l
E

Funktionstangenter

y 3

Figur 60 Kontrollpanel

9.2.1 Display

Displayen har bakgrundsbelysning och tvé rader om 16
tecken vardera. Displayen indelas i sex omriden.

Displayens olika omriden beskrivs nedan.

A B C

221gMot spanning
StpiM1 : 400 V

D E F
Figur 61  Display

Omrade A: Visar det faktiska menynumret (3 eller 4
siffror).

Omrade B: Visar om menyn ingdr i menyslingan eller om
omriktaren ir instilld for lokal styrning.

Omrade C: Visar den aktiva menyns rubrik.

Omride D: Visar status for omriktaren (3 bokstiver).
Nedanstiende statusindikeringar kan
férekomma.

Acc : Acceleration

Ret : Retardation

Pt : Aktive Izt-skydd

Kor : Motor gér

Lrm : Larm

Stp : Motor stoppad

Ubg : Drift vid spanningsgrins

Vbg : Drift vid varvtalsgrins

Sbg : Drift vid stromgrins

Mbg : Drift vid vridmomentgrins

OT : Drift vid temperaturgrins

Lsp : Drift vid ldg spinning

Sby : Matning fran reservstromforsorjning
SSt  : Styr sikert stopp, blinkar om aktiverad
LCN : Drift med ldg kylvitskeniva

Omrade E: Visar aktiv parameteruppsittning och om
det ir en motorparameter.

Omrade F: Visar instillning eller val i aktiv meny.
Detta omrade 4r tomt for menyer pd nivé 1
och 2. I det hir omridet visas ocksi
varningar och larm. I vissa situationer kan
“+++” eller “- - -7 visas i detta omride. Mer
information finns i avsnitt 9.2.2 sidan 54.
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300 Process
Stp

Figur 62 Exempel menyniva 1

220 Motordata
Stp

Figur 63 Exempel menynivi 2

221 Mot spanning
StpfM1: 400 V

Figur 64 Exempel menynivi 3

4161 Maxlarm Mar
StpfN 0,1 s

Figur 65  Exempel menynivi 4

9.2.2 Indikeringar pa displayen

Displayen kan visa +++ eller - - - om ett parametervirde ar
utanfor omridet. Det finns parametrar i omriktaren, vilka ir
beroende av andra parametrar. Om till exempel borvarvtalet
ar 500 varv/min, och maximivarvtalet sitts till ect virde ldgre
dn 500, indikeras detta med +++ pa displayen. Om minimi-
varvtalet sitts hogre dn 500, visas - - -.

9.2.3 Indikeringslysdioder

Nedan forklaras symbolerna pd kontrollpanelen.

Tabell 19  Lysdiodindikering

Funktion
Symbol
TAND BLINKAR SLACKT

Spanning L . .
(gron) Spanning till Spanning fran
Larm Omriktare i

.. larmtill- Varning/grans Inget larm
(rod) .

stand

Kor (grén) Drift, stabilt | Motorvarvtalet Motor stop-

g varvtal Okar/minskar pad

0BS: Om kontrollpanelen ar inbyggd, har displayens bak-
grundsbelysning samma funktion som lysdioden for
spanning i tabell 19 (lysdioder for blank panel).

9.2.4 Styrtangenter

Styrtangenterna anvinds for att ge kor-, stopp- och dterstill-
ningskommanden direkt. Som standard ir dessa tangenter
avaktiverade (instillning for fjarrstyrning). Aktivera styr-
tangenterna genom att vilja Panel i menyerna Bérvirde via

[214] och Reset via [216].

Om funktionen Enable har programmerats pa en av de digi-
tala ingdngarna, méste denna inging aktiveras for att medge
start-/stoppkommandon fran kontrollpanelen.

Tabell 20 Styrtangenter

Kor Larm Spannng
Gron Réd Gron
(NG_06-F61)

‘ ) Startar med rotation
Start Back: At bakat
Stoppar motorn eller ater-
@ STOP/Aterstall: | staller omriktaren efter
RESET larm
Start Fram: :’:Jtartar emed rotation
at framat

Figur 66 Lysdiodindikeringar

0BS: Det ar inte mojligt att ge start-/stopp-kommandon
fran panelen och fjarrkommandon fran plintraden (plint
1-22) samtidigt.

54 Manovrering fran kontrollpanelen
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9.2.5 Vaxlings- och Loc/Rem-tangent

= Denna tangent har tv4 funktioner: Vixling
, samt omkoppling Lokal/Extern.

= Loc/ Hall tangenten intrycke i en sekund for att

REM  anvinda vixlingsfunktionen.

Hall tangenten intrycke i mer 4n fem sekun-
der for att koppla om mellan lokal- och fjirr-
styrning, beroende pd instillningarna i [2171] och [2172].

Vid redigering av virden kan vixlingstangenten anvindas for
att indra tecken for virdet (se avsnitt 9.5, sidan 57).

Vaxla funktion

Vixlingstangenten gor det enkelt att stega igenom menyerna
i en slinga. Menyslingan kan besta av hogst 10 menyer. Som
standard innehéller menyslingan de menyer som behévs for
snabbinstillning. Menyslingan kan anvindas for att skapa en

snabbmeny for de viktigaste parametrarna for applikationen.

Standardmenyslinga

Fig. 67 visar den standardinstillda vixlingssekvensen. Den
hir slingan innehaller de menyer dir du maste gora instill-
ningar fore start. Tryck pé vixlingstangenten for att gi till
meny [211], och anvind tangenten Next for att g3 till
undermenyerna [212] till [21A], och skriv in parametervir-

dena. Tryck pd vixlingstangenten igen for att visa meny
[221].

OBS: Hall inte vaxlingstangenten intryckt langre dn 5
sekunder utan att trycka pa +, - eller Esc, eftersom tang-
entens Loc/Rem-funktion da kan aktiveras i stallet. Se
meny [217].

Lagga till en meny i menyslingan
1. Ga till den meny du vill lagga dll i slingan.

2. Hall vixlingstangenten intrycke och tryck pé tangenten
+.

Ta bort en meny fran menyslingan
1. G4 till den meny du vill ta bort fran slingan.

2. Hall vixlingstangenten intrycke och tryck pa
tangenten -.

Ta bort alla menyer fran menyslingan
1. Hall vixlingstangenten intryckt och tryck pa tangenten
Esc.

2. Bekrifta med Enter. Startfonstret [100] visas.

Menyslinga

—
'y
a8

Loc/

Figur 67 Standardmenyslinga

Indikering av menyer i menyslinga
Menyer som ingar i en menyslinga ir markerade med [ i
omride B pa displayen.

Lokal/Extern-funktion

Som standard ir tangentens Lokal/Extern-funktion avakti-
verad. Aktivera funktionen i menu [2171] och/eller [2172].

Med funktionen Lokal/Extern kan du vixla mellan lokal och
extern styrning av omriktaren fran kontrollpanelen. Vixla
mellan Lokal/Extern kan ocksa goras med en digital inging,
se menyn Digital ingdng [520]

Vaxla styrningslage
1. Hall tangenten Loc/Rem nedtryckt i 5 sekunder, tills
Lokal? eller Extern? visas.

2. Bekrifta med Enter.
3. Avbryt med Esc.
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Lage Lokal

Lage Lokal anvinds for tillfillig drift. Vid omkoppling till
lokal styrning styrs frekvensomriktaren med det definierade
lokaldriftldget, det vill siga [2172] och [2172]. Omriktarens
status dndras inte. Start-/stoppstatus forblir oforindrad. Nir
frekvensomriktaren ar i lige Lokal, visas il i omrade B av
displayen.

Omriktaren startas och stoppas med tangenterna pa kon-
trollpanelen. Bérvirdet kan kontrolleras frin meny [310],
med hjilp av tangenterna + och - enligt vad som 4r valt i
menyn PanelReftyp [369].

Externt lage

Nir frekvensomriktaren slas om till lige Extern, styrs den
med den metod som anges i menyerna Borvirde via [214],
Strt/Stp via [215] och Reset via [216]. Faktisk driftstatus for
omriktaren aterspeglar programmerad status och program-
merade instillningar, sisom start-/stoppstatus, samt pro-
grammerade instéllningar for styrning f6r acceleration och
retardation med angivet borvirde i menyerna Acc Tid [331]/

Ret Tid [332].

For att dvervaka faktisk lokal eller extern status fér omrikear-
styrningen, finns en Lokal/Extern-funktion for digitala

utgingar och relder. Nir omrikearen ir i lige Lokal, ir signa-
len pé digital utgng eller reli aktiv hog, i lige Extern ir den
inaktiv 1g. Se menyn Dig Utgdngar [540] och Relder [550].

9.2.6 Funktionstangenter

Funktionstangenterna styr menyerna och anvinds fér att
gora instdllningar och for utlisning av instillningar.

Tabell 21  Funktionstangenter

9.3 Menystrukturen

Menystrukturen har 4 nivéer.

Huvudmenyn, Niva 1 Det forsta tecknet i menynumret.
Niva 2 Det andra tecknet i menynumret.
Niva 3 Det tredje tecknet i menynumret.
Niva 4 Det fjarde tecknet i menynumret.

Denna strukeur dr beroende av antalet menyer per niva.

En meny kan ha en valbar meny (Borvirde [310]) eller 17
valbara menyer (Varvtal [340]).

0BS: Om det pa en niva finns mer an 10 menyer, fortsat-
ter numreringen i alfabetisk ordning.

- ga till en l1agre menyniva
- bekréafta andrad

<_| Tangenten

PREV NEXT
+—>
-200
700 Huvudmeny

%

PREV ~ NEXT
ENTER lTEsc
Under- 220
PREV NEXT 410 | meny

ha— ESCi//'ENTER (tiotal)
S

meny
(ental)

ENTER ESC

4131
4133

NG_06-F28

ENTER ENTER installning
J - ga till en hogre menyniva
Tangenten ESC | - ignorera andrad
ESC installning
- gatill foregdende meny pa
e Tangenten samma niva
PREV PREV - ga till mer signifikant

siffra i redigeringslage

ga till ndsta meny pa
—) Tangenten samma niva

NEXT NEXT - ga till mindre signifikant
siffra i redigeringslage

minska varde

— Tangenten - - andra instalining
+ Tangenten + - Oka varde
- andra installning

Figur 68  Menystruktur

Figur 69 Menystrukturen

9.3.1 Huvudmenyn

Det hir avsnittet ger en kort beskrivning av funktionerna i
huvudmenyn.

100 Startfonster

Visas vid start. Hir visas som standard aktuellt processvirde.
Kan programmeras for minga andra utlisningar.

200 Grundinstallningar

Grundinstéllningar for att driftsdtta omriktaren. Motordata-
instillningarna ir viktigast. Hir finns ocksd anvindarfunk-
tioner och instillningar f6r optioner.

300 Process- och applikationsparametrar
Instillningar som 4r mer relevanta for applikationen, sisom
bérvarvtal, vridmomentbegrinsning, instillningar fér PID-
reglering etc.
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400 Axeleffektdvervakning och process-
skydd

Overvakningsfunktionen gor att omriktaren kan anvindas

som belastningsvakt, for att skydda maskiner och processer

mot mekanisk &ver- och underlast.

500 In-/utgangar och virtuella anslutningar
Hir gors alla instdllningar f6r ingangar och utgingar.

600 Logiska funktioner och timers
Hir gors alla instillningar for villkorade signaler.

700 Visning av drift och status

Visar alla driftdata som frekvens, last, effekt, strom, etc.

800 Larmlista

Visar de 10 senaste larmen i larmminnet.

900 Systemdata

Elektronisk mirkskylt, som visar programvaruversion och
omrikrtartyp.

9.4 Programmering under drift

De flesta virden pa andra raden i en meny kan dndras pé tvd
olika sitt. Siffervirden, t ex minskad 6verféringshastighet,
kan endast @ndras enligt alternativ 1.

OBS: Om du under drift forsoker andra en funktion som
bara kan dndras nar motorn ar stoppad, visas meddelan-
det Stanna Forst.

9.5 Redigera varden i en meny

Virdena pa andra raden i en meny kan dndras pa tvé olika
satt. Siffervirden, som Sverforingshastighet, kan endast dnd-
ras enligt alternativ 1.

2621 Baud
Stp 38400
Alternativ 1

Om du trycker pd tangenten + eller — for att dndra ett virde,
blinkar markéren till viinster i displayen, och virdet 6kas
eller minskas nir du trycker pd motsvarande tangent. Om
du haller tangenten + eller — nedtryckt, minskar eller 6kar
virdet kontinuerligt. Virdet dndras snabbare nir du hiller
tangenten nedtryckt. Vixlingstangenten anvinds for att ind-
ra tecknet fér det inmatade virdet. Tecknet for virdet dndras
ocksd om 0 passeras. Bekrifta virdet med Enter.

331 Acc Tid
StpiAN 2,00 s
A Blinkar

Alternativ 2

Tryck pa tangenten + eller - for att ga dill redigeringslige.
Tryck sedan pa tangenten Prev eller Next for att placera mar-
koren till héger om det virde som ska dndras. Markéren gor
att det markerade tecknet blinkar. Flytta markoren med
hjilp av tangenten Prev eller Next. Om du trycker pd + eller
-, 0kar eller minskar virdet vid markérens position. Detta
alternativ ir praktiskt for stora dndringar, som frin 2 s till
400 s.

Andra tecken for virdet med vixlingstangenten. Du kan allt-
sd ange negativa virden.

Exempel: Nir du trycker pa Next, blinkar siffran 4.

331 Acc Tid
Stpm 4,00 s

Blinkar A

Tryck pa Enter for att spara instéllningen, eller pa Esc for att
limna redigeringsliget.
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9.6 Programmeringsexempel

Detta exempel visar hur du dndrar accelerationstiden frin
2,0 s till 4,0 s.

Den blinkande markéren indikerar att en dndring har
utfores, men att den inte har lagrats dnnu. Om strémmen
bryts i detta 6gonblick, sparas inte andringen.

Anvind tangenterna ESC, Prev eller Next eller vixlingstang-
enten for att gd vidare eller for g till andra menyer.

100 0 rpm
Stp 0,0 A
-—)
NEXT

200 GRUNDINSTALL
Stp

—

NEXT

300 Process

Stp

ENTER

310 Borvarde
Stp

NEXT

330 Start/Stop
Stp

ENTER
331 Acc Tid
Stpm 2 s

-+

Meny 100 visas efter
start.

Tryck pa Next for meny
[200].

Tryck pa Next fér meny
[300].

Tryck pa Enter for
meny [310].

Tryck tva ganger pa
Next for meny [330].

Tryck pa Enter for
meny [331].

331 Acc Tid Hall tangenten +
StpiAN 2,00 s] intryckttills 8nskat
" varde har uppnatts.
A inkar

!

ENTER
331 Acc Tid Spara det andrade

vardet genom att

Stpﬂ 4,00 s trycka pa Enter.

Figur 70 Programmeringsexempel
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10. Seriell kommunikation

Frekvensomriktaren klarar flera typer av seriell
kommunikation.

¢  Modbus RTU via RS232/485
¢ Filtbussar som Profibus DP och DeviceNet
* Industriellt Ethernet av typ Modbus/TCP

10.1 Modbus RTU

Frekvensomriktaren har ett asynkront seriellt
kommunikationsgrinssnitt som 4r monterat bakom
kontrollpanelen. Det gar dven att anvinda det isolerade
optionskortet RS232/485 (om det har installerats).
Datakommunikationsprotokollet 4r baserat pi Modbus
RTU-protokollet, som ursprungligen utvecklats av
Modicon. Den fysiska anslutningen r RS232.
Frekvensomriktaren fungerar som slav, med adress 1 i en
master-/slavkonfiguration. Kommunikationen ir halv
duplex. Formatet ir ett standardformat utan nollretur (Non
Return to Zero, NRZ).

Overfbringshastigheten ir fast, 9600 baud.

Ordformatet (teckenramen) omfattar alltid 11 bitar enligt
foljande:

* en startbit

*  3rra databitar

* tva stoppbitar

* ingen paritet

Det gir atr tillfdlligt ansluta en dator, med exempelvis
programmet EmoSoftCom (for programmering och
overvakning), till kontrollpanelens RS232-anslutning. Detta
ir praktiske for att till exempel kopiera parametrar mellan
omriktare. Om du vill ansluta datorn permanent, méste du
anvinda ett av kommunikationsoptionskorten.

OBS: Denna RS232-port ar inte isolerad.

VARNING!

Korrekt och saker anvandning av RS232-

anslutning forutsatter att bada portarnas

jordstift har samma potential. Om detta inte
ar uppfylit, kan problem uppsta nar man forsoker koppla
ihop till exempel maskiner och datorer. Det kan uppsta
jordslingor som kan forstora RS232-portarna.

Kontrollpanelens RS232-anslutning ar inte galvaniskt
isolerad.

RS232/485-optionskortet fran Emotron ar galvaniskt
isolerat.

Observera att kontrollpanelens RS232-anslutning kan
anvandas sakert tillsammans med vanliga isolerade
USB/RS232-adaptrar.

Figur 71 RS232-kontakt bakom kontrollpanelen.

10.2 Parameteruppsattning

Kommunikationsinformation for de olika
parameteruppsittningarna.

De olika parameteruppsittningarna i frekvensomriktaren
har nedanstiende DeviceNet-instansnummer och Profibus-
platsnummer/indexnummer.

Parameter| Modbus/DeviceNet Profibus

pp. Instanshummer Slot/Index

ning
A 43001-43556 168/160 till 170/205
B 44001-44529 172/140 till 174/185
C 45001-45529 176/120 till 178/165
D 46001-46529 180/100 till 182/145

Parameteruppsittning A innehaller parametrar 43001 «ill
43556. Parameteruppsittningarna B, C och D innehaller
samma typ av information. Parameter 43123 i
parameteruppsittning A innehéller samma typ av
information som 44123 i parameteruppsittning B.

DeviceNet-instansnummer konverteras enkelt till Profibus-
platsnummer/indexnummer enligt beskrivningen i avsnitt
11.8.2, sidan 169.
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10.3 Motordata

Kommunikationsinformation fér de olika motorerna.

10.5 Borvarde

Nir menyn Borvirde via [214] ar instilld pd "Komm” bér
foljande parameterdata anvindas:

Grundvarde 0
Omrade -16384 till 16384
Motsvarar -100 % till 100 % boérvarde

Kommunikationsinformation

Motor Modbus/DeviceNet Profibus
Instanshummer Slot/Index
M1 43041-43048 168/200 till 168/207
M2 44041-44048 172/180 till 174/187
M3 45041-45048 176/160 till 176/167
M4 46041-46048 180/140 till 180/147

M1 innehaller parametrar 43041 till 43048. M2, M3 och
M4 innehaller samma typ av information. Till exempel

Nummer for

Modbus-instans/ 42905
DeviceNet:

Profibus-plats/index | 168/64
Faltbussformat Int
Modbus-format Int

innehéller parameter 43043 for motor M1 samma typ av
information som 44043 for M2.

DeviceNet-instansnummer konverteras enkelt till Profibus-
platsnummer/indexnummer enligt beskrivningen i avsnitt
11.8.2, sidan 169.

10.4 Start- och

10.5.1 Processarvarde
Det gr dven att sinda terkopplingssignalen for
processirvirdet via en buss (t.ex. frin en process- eller

temperatursensor) s att den kan anvindas med Process
PID-regulatorn [380].

Still in menyn Proc killa [321] pa F (Buss). Anvind foljande

stoppkom mandon parameterdata for processvirdet:
Start- och stoppkommandon stills in genom seriell .
kommunikation. Grundvarde 0
Omrade -16384 till 16384
Modbus/ Motsvarar -100 % till 200 % bor
X Heltals- .
DeviceNet .. Funktion
varde
Instansnummer L .
Kommunikationsinformation
42901 0 Aterstalining Nummer for
Modbus-instans/ 42906
R o DeviceNet:
Kér, aktiv tillsammans med
42902 1 antingen StartFram eller Profibus-plats/index | 168/65
StartBack for att starta. Faltbussformat Int
42903 2 StartFram Modbus-format Int
42904 3 StartBack Exempel:
(Mer information finns i Emotrons filtbusshandbok.)

Obs: Bipolart borvardeslage aktiveras om bade Start
Back och Start Fram ar aktiva.

Vi skulle vilja styra frekvensomriktaren via ett bussystem
genom att utnyttja de forsta tvd byte i det grundliggande
styrningsmeddelandet genom att stilla in menyn [2661] FB
Signal 1 till 49972. Vi vill dessutom kunna skicka ett 16-
bitars bérvirde med tecken och ett 16-bitars processvirde.
Detta gors genom att stilla in menyn [2662] FB Signal 2 till
42905 och menyn [2663] FB Signal 3 till 42906.

0BS: Det gar att visa det processvarde som overfors via
menyn Drift [710] pa kontrollpanelen. Det viarde som
visas beror pa instéllningarna i menyerna Process Min
[324] och Process Max [325].
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10.6 Beskrivning av Eint-format

En parameter i Eint-formatet kan anges i tvé olika format
(F). Endera som ett 15-bitars heltal utan tecken (F= 0) eller
som ett Emotron-flyttal (F=1). Den mest signifikanta biten
(B15) talar om vilket format som anvinds. En detaljerad
beskrivning finns nedan.

Alla parametrar som skrivs till ett register kan avrundas till
det antal signifikanta siffror som anvinds internt i systemet.

Nedan beskrivs innehallet i 16-bitarsorden for de tva olika
Elnt-formaten.

B15 B14 B13 B12 B11 B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 Bl B0
F=1 e3 e2 el e0 ml0 m9 m8 m7 m6 m5 m4d m3 m2 ml m0
F=0 B14 B13 B12 B11 B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 Bl BO

Om formatbiten (B15) ir 0, kan alla bitar behandlas som ett
vanligt heltal utan tecken (Ulnt).

Om formatbiten ir 1, tolkas talet enligt foljande:

Virde = M * 10AE, dir M=m10..m0 representerar en
tvé-komplements mantissa och E= e3..e0 representerar en
tvi-komplements tecken exponent.

OBS: Parametrar i Eint-formatet kan returnera varden
bade av typen 15-bitars heltal utan tecken (F=0) och av
typen Emotron-flyttal (F=1).

Exempel, uppldsning
Om du skriver virdet 1004 till ett register som har 3
signifikanta siffror, lagras det som 1000.

I Emotrons flyttalsformat (F=1), anvinds ett 16-bitars ord
for att representera stora eller mycket smé tal med 3
signifikanta siffror.

Om data lises eller skrivs som heltal (inga decimaler) mellan
0-32767, da kan formatet 15 bitars heltal

utan tecken (F=0) anvindas.

Detaljerad beskrivning av Emotrons
flyttalsformat

e3-e0 4-bitars exponent med tecken.Anger ett
vardeintervall:
-8..+7 (binart 1000..0111)

m10-mO0 11-bitars mantissa med tecken. Anger
ett vardeintervall:

-1024..+1023 (binart 10000000000..01111111111)

Ett tal med tecken ska visas som ett tvikomplementirt
binirt tal enligt nedan.

Binirt virde

-8 1000
-7 1001
-2 1110
-1 1111
0 0000
1 0001
2 0010
6 0110
7 0111

Det virde som representeras av Emotron-flyttalet 4r m-10e.

Anvind formeln ovan om du vill konvertera ett virde frin
Emotron-flyttal till ett vanligt flyteal.

Om du vill konvertera ett flyttal till Emotron-flyttal, se
exemplet i C-kod nedan.

Exempel, flyttalsformat
Talet 1.23 skulle representeras pa foljande vis uttryckt som
Emotron-flyttal:

F EEEE MMMMMMMMMMM
1 1110 00001111011
F=1 -> Eint

E=-2

M=123

Virdet 4r 123x1072 = 1,23

Exempel, 15-bitars heltal utan tecken

Virdet 72,0 kan representeras som talet 72 i heltalsformat.
Det ligger inom omradet 0-32767, vilket innebir att 15-
bitars heltalsformat kan anvindas.

Virdet kan representeras av

B15 B14 B13 B12 B11l B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 Bl BO
0 0 0 0 0 0 o 0 o 1 0 0 1 0 0 O

Bit 15 anger att heltalsformat (F=0) anvinds.
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Programmeringsexempel

typedef struct

{
int m:11; // mantissa, -1024..1023

int e: 4; // exponent -8..7
unsigned int f: 1; // format, 1->special emoint format
} eintl6;

unsigned short int float_to_eintl6(float value)
{

eintl6 etmp;

int dec=0;

while (floor(value) != value && dec<16)
{

}
it (value>=0 && value<=32767 && dec==0)

*(short int *)&etmp=(short int)value;
else if (value>=-1000 && value<0 && dec==0)

{

dec++; value*=10;

etmp.e=0;
etmp.f=1;
etmp.m=(short int)value;
}
else
{
etmp.m=0;
etmp.f=1;
etmp.e=-dec;
ifT (value>=0)
etmp.m=1; // Set sign
else
etmp.m=-1; // Set sign
value=fabs(value);
while (value>1000)
{
etmp.e++; // increase exponent
value=value/10;
}
value+=0.5; // round
etmp._m=etmp.m*value; // make signed

}
return (*(unsigned short int *)&etmp);

float eintl6_to_float(unsigned short int value)
{

float T;

eintl6é evalue;

evalue=*(eintl6 *)&value;
if (evalue.f)
{
if (evalue.e>=0)
f=(int)evalue._m*powl0(evalue.e);
else
f=(int)evalue.m/powl0(abs(evalue.e));
}
else
f=value;

return F;
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11. Funktionsbeskrivning

I det hir kapitlet beskrivs programvarans menyer och
parametrar. Hir finns en kort beskrivning av varje funktion
och information om standardvirde, omrade etc. Hir finns
ocks tabeller 6ver kommunikationsinformation. Du hittar
Modbus-, DeviceNet- och filtbussadress fér varje parameter
samt numrering av dataposterna.

OBS: Funktioner markerade med g kan inte andras
under drift.

Tabellens uppbyggnad

Meny nr. Menynamn
Status Installt varde

Standard:
Valbar Installningens Beskrivnin
installning heltalsvérde g

Installningarnas upplosning

Upplésningen ir 3 signifikanta siffror for alla
omradesinstillningar som beskrivs i det hir avsnittet.
Undantaget ir varvtalsvirden, som anges med 4 signifikanta
siffror. Tabell 22 visar upplésning for 3 signifikanta siffror.

11.1 Startfonster [100]

Den hir menyn visas alltid vid start. Under drift visas
menyn [100] automatiske om tangentbordet inte anvints pd
5 minuter. Denna funktion stings av nir tangenterna Toggle
och Stop trycks ner samtidigt. Som standard visas aktuell
strom.

100 0 rpm
Stp 0,0a

Meny [100], startfonster, visar instdllningarna i meny [110],
rad 1, och meny [120], rad 2. Se figur 72.

100 (rad 1)
Stp (rad 2)

Figur 72 Visningsfunktioner

11.1.1 Rad 1[110]

Anger innehallet for oversta raden i menyn [100],
Startfonster.

Tabell 22
3 siffror Upplosning
0,01-9,99 0,01
10,0-99,9 01
100-999 1
1000-9990 10
10000-99900 100

110 Rad 1

Stp Processvarde
Standard: Processvéarde
Beroende pa meny
Processvarde | O Valt processvarde
Varvtal 1 Varvtal
Moment 2 Vridmoment
Process bérv | 3 Processboérvarde
Axeleffekt 4 Axeleffekt
El effekt 5 Elektrisk effekt
Stréom 6 Stréom
Utspanning 7 Utspanning
Frekvens 8 Frekvens
DC-Spanning | 9 DC-spanning
Kylflans tmp | 10 Kylflanstemperatur
Motortemp * | 11 Motortemperatur
Driftstatus 12 | Driftstatus
Drifttid 13 | Drifttid
Energi 14 Energi
Anslutentid | 15 | Ansluten tid
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* ”Motortemp” visas endast om optionskortet PTC/PT100
har installerats och en PT100-ingang har valts i menyn

[236].

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43001

Profibus-plats/index 168/160
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

11.1.2 Rad 2 [120]

Anger innehallet fr nedersta raden i meny [100],
startfonster. Samma alternativ som i [110].

120 Rad 2
Stp Strom

Standard: Strom

11.2 Grundinstallningar [200]

Menyn for grundinstéllningar innehéller de viktigaste
instdllningarna for ace driftsitta frekvensomriktaren och
forbereda enheter for applikationen. Den inkluderar olika
undermenyer for styrning av enheten, motordata och
motorskydd, samt hjilpfunktioner och automatisk
feldterstallning. Den hir menyn anpassas omedelbart om
alternativen dndras, och visar erforderliga instillningar.

11.2.1 Drift [210]

I den hir undermenyn finns alternativ som rér den motor
som anvinds, driftlige, styrsignaler och seriell
kommunikation. Hir finns dven parametrar for att stilla in
frekvensomriktaren for den aktuella applikationen.

Sprak [211]

Vilj det sprik som ska anvindas pd displayen. Den hir
instillningen paverkas inte av dterstillning till
standardinstillningar.

211 Sprak

StpEN English
Standard: Engelska
English 0 Engelska ar valt
Svenska 1 Svenska ar valt
Nederlands | 2 Nederléandska &r valt
Deutsch 3 Tyska ar valt
Francais 4 Franska ar valt
Espanol 5 Spanska ar valt
Russian 6 Ryska ar valt
Italiano 7 Italienska &r valt
Cesky 8 Tjeckiska ar valt
Turkish 9 Turkiska ér valt

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43011

Profibus-plats/index 168/170
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint
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Valj motor [212]

Anvind den hir menyn om det finns fler in en motor i
tillimpningen. Vilj den motor som ska definieras. Det gar
att definiera fyra olika motorer, M1 till M4, i omriktaren.

Borvarde via [214]

For att styra motorns varvtal behéver omriktaren ett
bérvirde. Detta borvirde kan anges frdn en extern killa, frin
omriktarens panel eller genom seriell kommunikation eller
filtbusskommunikation. Ange Bérvirde via i den hir menyn

510 VE13 motor utifrin den aktuella applikationen.
StpiN M1 e -
214 Borvarde via
Standard: M1 Stpm Extern
M1 0
Standard: Extern
M2 1 | Motordata ar kopplad till den valda o Borvardet kommer fran de analoga
M3 2 | motorn. ingangarna pa plintraden (plint 1-22).
M4 3 Borvardet stélls in med tangenterna + och -
Panel pa kontrollpanelen. Detta kan endast goras i
menyn Borvarde [310].
Kommunikationsinformation
Borvardet stélls in genom seriell
- - - Komm kommunikation (RS 485, faltbuss). Se
Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43012 Kapitel§ 10.5 for ytterligare information.
Profibus-plats/index 168/171 Option Borvardet stalls in fran en option. Endast
Faltbussformat Uint P tillgangligt om optionen kan styra borvardet.
Modbus-format Uint

Driftlage [213]

Denna meny anvinds for instdllning av styrmetod f6r

motorn. Instillningar for bérvirdessignaler och signaler f6r

avldsning gérs i menyn Processkalla, [321].

OBS: Om du andrar borvardesinstallningen fran Extern
till Panel, blir det senaste externt angivna borvardet

standardvarde for kontrollpanelen.

Kommunikationsinformation

o V/Hz alternativet. Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43014
Profibus-plats/index 168/173
213 Driftlage Faltbussformat Ulnt
StpiN V/Hz Modbus-format ulnt
Standard: V/Hz

V/Hz 2

Samtliga reglerkretsar ror
frekvensreglering. | detta driftlage ar det
mojligt att anvanda flera motorer.

OBS: Samtliga funktioner och
menyutlésningar rérande varvtal (sdsom
Max Varvtal = 1500 varv/min, Min
Varvtal = 0 varv/min etc.) aterges i
varvtal och varv/min, trots att de
representerar utgaende frekvens.

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43013
Profibus-plats/index 168/172
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint
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Start/stopp via [215]

Den hir funktionen anvinds for att ange killa for start- och
stoppkommandon. Genom att kombinera flera funktioner,
kan du dstadkomma start/stopp vid analoga signaler. Detta
beskrivs i Kapitel 7.2 sidan 37.

Reset via [216]

Om frekvensomriktaren stoppas till foljd av fel, krivs ett
iterstillningskommando fér att omriktaren ska kunna
iterstartas. Den hir funktionen anvinds fér att ange killa
for dterstillningssignalen.

215 Strt/Stp via

216 Reset via

StpEN Extern StpiN Extern
Standard: Extern Standard: Extern
Start- och stoppsignalen kommer fran de Kommandot kommer fran ingdngarna pa
. L, - . Extern 0 . .
Extern 0 digitala ingangarna pa plintraden (plint 1- plintraden (plint 1-22).
22). Installningarna finns i menygrupp [330] .
Kommandot kommer fran
och [520]. Panel 1 .
styrtangenterna pa kontrollpanelen.
Panel 1 Start och stopp anges pa kontrollpanelen. o ) Kommandot kommer genom seriell
Start och stopp stalls in genom seriell kommunikation (RS485, faltbuss).
Komm 2 !«ommunllkatl_on (R.)S 485, faltbu§s)."Mer Kommandot kommer fran ingadngarna pa
information finns i handboken for faltbuss Ext+Panel | 3 plintraden (plint 1-22) eller panelen
respektive RS232/485 (option). :
Start./stook 4o stalls in fra Komm-+ Kommandot kommer genom seriell

. art-/stopkommando stalls in fran en 4 | kommunikation (RS485, faltbuss) eller

Option 3 | option. Endast tillgangligt om optionen kan Panel .

A fran panelen.
styra boérvardet.
Kommandot kommer fran ingangarna pa
qe . . Ext+Pan+ plintraden (plint 1-22), fran panelen
Kommunikationsinformation Komm 5 eller via seriell kommunikation (RS485,

faltbuss).

Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43015 - -

. - Kommandot kommer fran en option.
Profibus-plats/index 168/174 Option 6 Endast tillgangligt om optionen kan styra
Faltbussformat Ulnt aterstalliningskommandot.
Modbus-format Uint

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43016

Profibus-plats/index 168/175
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Lokal/extern tangentfunktion [217]

Vixlingstangenten pé panelen (se avsnitt 9.2.5, sidan 55) har
tvé funktioner och aktiveras i den hir menyn. Som standard
ir tangenten instilld for att fungera som vixlingstangent,
som anvinds for att bliddra igenom menyerna i en slinga.
Tangenten kan stillas in f6r att vixla mellan lokal- och
fjarrstyrning av frekvensomriktaren.Den andra funktionen
for tangenten gor det enkelt att vixla mellan lokal och
normal drift (bestims i meny [214] och [215] i omriktaren.
Lige Lokal kan dven aktiveras via en digital ingdng. Om
bide [2171] och [2172] sitts till Standard, avaktiveras
funktionen.
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2171 LokRefKtrl
StpiN Standard
Standard: Standard
Standard: | O Lokalt borvarde stalls in med [214]
Extern 1 Lokalt bérvarde anges med 1I/0
Panel 5 Lokalt Porvarde anges med
operatbrspanelen
Komm 3 Lokalt bqrvaljde anges med
kommunikation

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43009

Profibus-plats/index 168/168
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

2172 LokStrtKtrl

StpEN Standard
Standard: Standard
Lokalt kér- och stoppkommando stalls in
Standard | O med [215]
Extern 1 Lokalt kor- och stoppkommando ges med
/0
Panel 5 Lokalt Ifor- och stoppkommando ges med
operatdrspanelen
Komm 3 Lokalt ko.r— ogh stoppkommando ges med
kommunikation

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43010

Profibus-plats/index 168/169
Faltbussformat Uint
Modbus-format Ulnt

Laskod [218]

Panelen kan lasas med ett lsenord, for att forhindra att den
anvinds, eller for att forhindra att instéillningar for
frekvensomriktare och/eller processtyrning indras. Menyn
Laskod [218] anvinds for att ldsa och lisa upp panelen.
Ange losenord 291 for att lasa/ldsa upp panelen. Nir
panelen inte ir last (standard), visas alternativet Laskod?.
Om panelen redan ir last, visas alternativet Lis upp kod?.

Nir panelen ir last, kan parametrarna visas men inte dndras.
Borvirdet kan dndras, omriktaren kan startas, stoppas och
reverseras, om dessa funktioner ir instillda for styrning fran
panelen.

218 Laskod

StpiN 0
Standard: 0
Omrade 0-9999

Rotation [219]

Overgripande begransning av motorns rota-
tionsriktning

Den hir funktionen begrinsar rotationsriktningen till bakat,
framat eller bida. Denna begrinsning har foretride fore alla
andra instillningar. Om till exempel rotationsriktningen ar
begrinsad till framdt, ignoreras ett kommando att kéra
motorn med rotationsriktning bakat. For definition av

rotationsriktning bakat respektive framat, antar vi att
motorn dr kopplad U-U, V-V och W-W.

Varvtal och rotationsriktning
Rotationsriktningen kan styras med:

* Kommandon Start Fram/Start Back frin kontrollpane-
len.

*  Kommandon Start Fram/Start Back frin plintraden
(plint 1-22).

*  Via seriella grinssnitt (option).

* Parameteruppsittningarna.

Figur 73 Rotation

I den hir menyn anges motorns generella rotationsrikening.
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219 Rotation
StpEN R+L

Standard: R+L

Rotationsriktningen ar begransad till
framatrotation. Insignal och tangent Start
Back ar avaktiverade.

Rotationsriktningen ar begransad till
bakatrotation. Insignal och tangent Start
Fram &r avaktiverade.

R+L 3 Bada rotationsriktningarna ar tillatna.

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43019
Profibus-plats/index 168/178
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

11.2.2 Externsignal niva/flank [21A]

I den hir menyn kan du ange hur ingingarna for Start Fram,
Start Back, Stopp och Reset, vilka styrs med digitala
insignaler pa plintraden, styrs. Ingdngarna ir
standardinstillda for nivastyrning, och ir aktiva sa linge
ingangen ir hog. Om flankstyrning anvinds, aktiveras
ingangen av insignalens dvergang frin lig till hog. Se Kapitel
7.2 sidan 37 for mer information.

21A Niva/Flank
StpiN Niva

Standard: Niva

Ingangarna aktiveras eller avaktiveras av
kontinuerligt hog eller 1ag signal. Anvands

Niva . .
a 0 ofta om omriktaren styrs med till exempel
ett PLC-system.
Ingangarna aktiveras vid 6vergang - for
signalerna Koér och Aterstall sker
Flank 1 aktiveringen vid 6vergang av insignalens

flank "lag" till "hdg" och for Stopp fran
"hég” till "1ag”.

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43020
Profibus-plats/index 168/179
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

OBS: Flankstyrda ingangar uppfyller maskindirektivet
(se menyn EMC- och maskindirektiven sidan 51), om
ingangarna anvands for direkt start och stopp av
maskinen.

11.2.3 Natspanning [21B]

VARNING!
Denna meny maste stallas in enligt
frekvensomriktarens markskylt och den

natspanning som ska anvandas. Felaktig
installning kan skada frekvensomriktaren
eller bromsmotstandet.

I denna meny kan den nitspinning till vilken
frekvensomriktaren ska anslutas stillas in. Instillningen dr
giltig for samtliga parameteruppsittningar.
Standardinstillningen, Ej instillt, kan aldrig viljas och visas
bara tills ett nytt virde valts.

Den hir instillningen paverkas inte av terstillning till
standardinstillningar [233].

Aktiveringsnivan for bromschoppern stills in med
instillning [21B].

0BS: Instéllningen paverkas inte av kommandot Hamta
fran KP [245] eller vid laddning av parameterfil via
EmoSoftCom.

21B Supply Volts

Stpf\ Not defined
Standard: Ej installt

Frekvensomriktarens standardinstallning
Ej installt 0 anvands. Giltigt endast om denna

parameter aldrig stallts in.
220-240V |1 | Galler endast FDU48
380-415V |3 | Géller endast FDU48/52
440-480V | 4 Galler endast FDU48/52
500525V | 5 Galler endast FDU52/69
550-600V | 6 Galler endast FDUG9
660-690V |7 Galler endast FDUG9

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43381

FORSIKTIGHET!
A Nivastyrda ingangar uppfyller INTE

maskindirektivet, om ingangarna anvands
direkt for att starta och stoppa maskinen.

Profibus-plats/index 170/30
Faltbussformat Elnt
Modbus-format Elnt
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11.2.4 Motordata [220]

I den hir menyn anger du motordata for att anpassa
omriktaren till den anslutna motorn. Dirmed férbittras
styrningsnoggrannheten samt utlisningar och analoga
utsignaler.

Motor M1 viljs som standard, och de motordata som anges
] g
giller for motor M1. Om det finns fler in en motor, méste

du vilja ritt motor i menyn [212] innan du matar in
motordata.

Motorfrekvens [222]

Ange nominell motorfrekvens.

222 Mot frekvens
8 |stppMi: 50 Hz
Standard: 50 Hz
Omrade 24-300 Hz

OBS 1: Parametrar for motordata kan inte andras under
drift.

Upplésning 1Hz

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43042
OBS 2: Standardinstallningarna galler for en 4-polig - -
motor av standardtyp, enligt den nominella effekten for Profibus-plats/index 168/201
omriktaren. Faltbussformat Long,1=1 Hz
Modbus-format Elnt

OBS 3: Parametrar for motordata kan inte andras under
drift, om parameteruppsattningarna ar avsedda for olika

motorer.

OBS 4: Motordata i parameteruppsattningarna M1 till
M4 kan aterstallas till standardvarden fran meny [243],
Forinst>set.

VARNING!

Mata in korrekta motordata, for att forhindra

farliga situationer och sakerstalla korrekt
kontroll.

Motorspanning [221]

Ange nominell motorspinning.

221 Mot spanning
8 |StpmmM1: 400 V|

Motoreffekt [223]

Ange nominell motoreffekt. For parallella motorer stills
virdet in p& summan av motorernas effekt.

223 Motoreffekt
8 |stpmM1: (Pyoy) kW

Standard: PnomOmriktare
Omrade 1 W-120% x Pnom
Uppldsning 3 signifikanta siffror

OBS: Vardet for Motoreffekt lagras alltid som tresiffrigt
varde i W for upp till 999 W och i kW for hogre effekter.

Kommunikationsinformation

400V fér FDU48

Standard: 500V for FDU52
690 V for FDUG9
Omrade 100-700V

Uppldsning 1V

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43043
Profibus-plats/index 168/202
. Long,
Faltbussformat 1=1 W
Modbus-format Elnt

0BS: Vardet for Mot spanning lagras alltid som
tresiffrigt varde, med upplosningen 1 V.

Kommunikationsinformation

Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43041

Profibus-plats/index 168/200
Faltbussformat Long, 1=0,1V
Modbus-format Eint

Pnow dr nominell effeke for frekvensomrikearen.
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Motorstrom [224]

Ange nominell motorstrom. For parallella motorer stills
virdet in pd summan av motorernas mirkstrommar.

224 Motorstrom

® [stpmmi: (1yop) 2
Standard: Imor (se OBS 2 sidan 71)
Omrade 25-150% X Iyom

Kommunikationsinformation

Kommunikationsinformation

Faltbussformat

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43045
Profibus-plats/index 168/204
Uint

1=1 varv/min

Modbus-format

Uint

Motorpoltal [226]

Om motorns nominella varvtal ir <500 varv/min, visas

automatiskt menyn for inmatning av motorns poltal, [226].

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43044 I den hir menyn anges det faktiska poltalet, vilket forbattrar
styrningsnoggrannheten fr omrikearen.
Profibus-plats/index 168/203
3 Long, 226 Mot 1tal
Faltbussformat 1=01 A otorpolta
' 8 |stppm1: 4
Modbus-format Eint
Standard: 4
Inowm ir nominell strom f6r frekvensomrikearen. Omrade 2-144
VARNING! Kommunikationsinformation
Anslut inte motorn med mindre an 25% av
nominell effekt for frekvensomriktaren. Det Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43046
kan stora motorstyrningen.
Profibus-plats/index 168/205
Faltbussformat Long, 1=1 pol
Motorvarvtal [225]
Modbus-format Elnt
Ange nominellt asynkronmotorvarvtal.
225 Motorvarvtal Motor Cos ¢ [227]
8 Stpm M1: (Nyo7) rpm Instillning av motorns nominella effektfaktor.
Standard: n se anm. avsnitt 11.2.3, sidan 70 r——
mor ( ) 227 Motor Coso
Omrade 50-18000 varv/min 8 |StppML : Cospyoy
Uppldsning 1 varv/min, 4 signifikanta siffror
Standard: CosPnowm (se OBS 2 sidan 71)
VARNING! Omrade 0,50-1,00
Ange INTE ett synkront motorvarvtal
(tomgangsvarvtal). Kommunikationsinformation
Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43047
NOTE: Maximivarvtalet [343] andras inte automatiskt
nar motorvarvtalet andras. Profibus-plats/index 168/206
Faltbussformat Long, 1=0,01
0BS: Om det angivna vardet ar for lagt, kan en farlig Modbus-format Elnt

situation uppsta, till foljd av att den drivna
tillampningens varvtal blir for hogt.
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Motorventilation [228]

Parameter som anger typ av motorventilation. Piverkar
egenskaperna for motorskydd I%t genom att sinka den
tillitna dverlaststartstrdmmen vid laga varvtal.

228 Motor Vent
) StpfM1: Egen
Standard: Egen
Ingen 0 Begransad [%t-6verlastkurva.

Normal %t-6verlastkurva. Betyder att

Egen 1 . e ilie. s
g lagre motorstrom tillats vid laga varvtal.

Utdkad I1%t-Gverlastkurva. Betyder att
nastan full motorstrom tillats &ven vid
laga varvtal.

Forcerad 2

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43048

Profibus-plats/index 168/207
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Om motorn inte har nigon kylflike, viljer du Ingen, varvid
strommen begrinsas till 55% av den nominella
motorstrommen.

Om motorn har axelmonterad flike, viljer du Egen, varvid
strommen begrinsas till 87% fran 20% av det synkrona

Motor-ID-kdrning [229]

Den hir funktionen anvinds nir omriktaren tas i drift forsta
gingen. For optimal reglering miste motorparametrarna
finjusteras vid en motor-ID-kérning. Under provkérningen
blinkar Provkérning pa displayen.

For att aktivera Motor ID-kér, vilj Kort och tryck pd Enter.
Tryck direfter pa Start Back eller Start Fram pa
kontrollpanelen for att starta ID-kérning. Om Rotation i
menyn [219] sdtts till L 4r knappen Start Fram avaktiverad
och vice versa. Du kan avbryta ID-kérningen genom att ge
stoppkommando frin kontrollpanelen eller via ingingen
Enable. Parametern aterstills automatiske till Fran nir testet
slutforts. Meddelandet Motor ID OK! visas. Innan
omriktaren kan anvindas normalt igen méste du trycka pd
tangenten stopp/dterstillning pé kontrollpanelen.

Vid kort ID-kérning roterar inte motoraxeln. Omriktaren
miter rotor- och statorresistans.

229 Motor ID-kor

8 StpM1: Fran
Standard: Fran, se OBS
Fran 0 Inte aktiv
Parametrar mats med tillférd likstrom.
Kort 1 .
Axeln roterar inte.

Kommunikationsinformation

varvtalet. Vid ligre varvtal kan 6verlaststrdmmen vara ligre.

Om motorn har extern kylflike, viljer du Forcerad, varvid
den tillitna 6verlaststrémmen kan vara mellan 90% av

nominell motorstrém vid 0 varv/min och nominell

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43049
Profibus-plats/index 168/208
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Uint

motorstrom vid 70% av motorns synkrona varvtal.

Figur 74 visar nominell strom respektive varvtal for de olika
motorventilationstyperna.

0BS: Du maste inte utfora ID-korning for att kunna kéra
omriktaren, men om du inte gor det, kommer den inte
att arbeta optimait.

2.
Xlnom fOr 1<t
1.00 Forcerad
0.90
0.87

0.55

0.20 0.70 2.00
xSynkvarvtal

Figur 74 Pt-kurvor

OBS: Om ID-korningen avbryts eller inte slutfors visas
meddelandet Avbruten!.Féregaende data behover inte
andras. Kontrollera att motordata ar korrekta.
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Motorljud [22A]

Stiller in ljudkarakeiristiken for omrikearens effektkrets
genom en indring av switchfrekvensen och/eller ménstret.
Normalt minskar motorbullret vid hégre switchfrekvens.

22A Motorljud
8 |stppmi: F
Standard: F
E 0 Switchfrekvens 1,5 kHz
F 1 Switchfrekvens 3 kHz
G 2 Switchfrekvens 6 kHz
H 3 Switchfrekvens 6 kHz, slumpmaéssig

frekvens (+750 Hz)

Pulsgivarpulser [22C]

Visas bara om pulsgivaroptionskort ir installerat. Den hir
parametern beskriver antalet pulser per varv for pulsgivaren.
Den ir allts specifik for pulsgivaren. Mer information finns
i bruksanvisningen for pulsgivaroptionen.

22C Enk pulser
8 |stppmi: 1024
Standard: 1024
Omréde 5-16384

Kommunikationsinformation

Installining av switchfrekvens och

Avancerat | 4 PWM-lage via [22E]

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43052
Profibus-plats/index 168/211
Faltbussformat Long, 1=1 puls
Modbus-format Eint

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43050

Profibus-plats/index 168/209
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Ulnt

OBS: Vid switchfrekvenser >3 kHz kan nedstampling
kravas. Om kylflansens temperatur blir for hog, sanks
switchfrekvensen for att undvika larm. Detta sker
automatiskt i omriktaren. Standardswitchfrekvens ar 3
kHz.

Pulsgivaraterkoppling [22B]

Visas bara om pulsgivaroptionskort ir installerat. Den hir
parametern aktiverar eller avaktiverar pulsgivaraterkoppling
frin motor till omriktare.

22B Enkoder
8 |stppmi: Fran
Standard: Fran
Fran 0 Pulsgivaraterkoppling avaktiverad
Till 1 Pulsgivaraterkoppling aktiverad

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43051

Profibus-plats/index 168/210
Faltbussformat Uint
Modbus-format Ulnt

Pulsgivarvarvtal [22D]

Visas bara om pulsgivaroptionskort ir installerat. Den hir
parametern visar det uppmitta motorvarvtalet. Fér att
kontrollera att pulsgivaren ir korreke installerad, sitter du
Pulsgivaraterkoppling [22B] till Frin, kér
frekvensomriktaren med valfritt varvtal, och jimfér med
virdet i den hir menyn. Virdet i menyn [22D] ska vara
ungefir lika med motorvarvtalet [712]. Om virdet har fel
tecken, vixlar du ingang A och B.

22D Enk wvarvtal
8 StpfIML1: XX rpm
Enhet varv/min
Upplésning Varvtal matt via pulsgivare

Kommunikationsinformation

Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 42911

Profibus-plats/index 168/70
Faltbussformat Int
Modbus-format Int
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Motor-PWM [22E]

Menyer for avancerad instillning av motorns
modulationsegenskaper (PWM — Pulse Width Modulation).

PWM Fswitch [22E1]

Stiller in PWM-switchfrekvensen f6r omriktaren

22E1 PWM Fswitch

PWM Slumpmassig [22E3]

22E3 PWM Random

Stpf\ Fran
Standard: Fran
Fran 0 SILQJmpmaSS|g switchfrekvens ar stalld till
Fran.
Slumpmassig switchfrekvens ar aktiverad.
Til 1 Slumpmassigt frekvensvariationsomrade

Stpfy 3,00 kHz

Standard 3.00 kHz
Omrade 1.50 - 6.00kHz
Upplésning 0.01kHz

[E22E1].

ar + 1/8 av den niva som ar installd i

Kommunikationsinformation

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43053
Profibus-plats/index 168/212
Faltbussformat Long, 1=1Hz
Modbus-format Eint

PWM-lage[22E2]

22E2 PWM Mod
Stpf\ Standard

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet: | 43055
Profibus-plats/index 168/214
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Pulsgivare pulsraknare [22F]

Visas endast om pulsgivartillvalet har installerats. Tillagd
meny/parameter for total QEP (Quadrature Encoder Pulse)
for pulsgivarens pulser. Gar att forinstélla il valfrite virde
for anvint bussformat (Int = 2 byte, Lang = 4 byte).

22F Enk pulsrakn

Standard: Standard

Standard 0 | Standard

SinusFilt 1 Slnl:ISfIIteI’fl.mktl(.)n for anvandning med
utgaende sinusfilter

OBS: Switchfrekvensen ar fast nar ”"SinusFilt” har valts.
Det innebar att switchfrekvensen regleras baserat pa

omriktartemperaturen.

Kommunikationsinformation

Faltbussformat

StpiN 0
Standard: 0
Uppldsning 1
Kommunikationsinformation
Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet: | 42912
Profibus-plats/index 168/71
Lang, 1=1

pulsgivarpuls

Modbus-format

Int

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet: | 43054
Profibus-plats/index 168/213
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

OBS: For en 1024-pulsgivare raknar [22F]

1024 x 4= 4 096 pulser per varv.
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11.2.5 Motorskydd [230]

Den hir funktionen skyddar motorn mot éverlast enligt

standard IEC 60947-4-2.

Motor 1%t Skydd [231]

Motorskyddsfuktionen skyddar motorn mot éverlast enligt
standarden IEC 60947-4-2, genom att anvinda strémmen
Motor 12t [232] som referens. Motor 12t tid [233] anvinds
for att definiera funktionens tidsbeteende. Den strom som
stills in i [232] kan levereras under oidndlig tid. Om till
exempel tiden 1000 s viljs i [233], giller den 6vre kurvan i
Figur 75. Virdet pé x-axeln ir en multipel av den strém som
valts i [232]. Tiden [233] i4r den tid under vilken en
overbelastad motor stings av eller effektreduceras vid 1,2
ganger den strédm som ir instilld i [232].

231 Mot I%t Skyd
StpfIM1: Larm

Standard: Larm

Fran 0 I2t-motorskydd ar inte aktivt.

Om tiden 12t Overskrids, avger omriktaren

Larm L1 arm for Motor I2t.

Detta lage hjalper till att halla igang
omriktaren om funktionen Motor 12t &r pa
vag att I6sa ut omriktaren. Larmet ersatts
Begransnin av strombegransning dar den hogsta

g stromnivan faststalls av vardet fran menyn
[232]. Om den reducerade strommen kan
driva lasten, fortsatter alltsa
frekvensomriktaren att arbeta.

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43061

Profibus-plats/index 168/220
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Ulnt

OBS: Nar Mot 12t Skydd=Begransning kan omriktaren
styra varvtalet < Min Varvtal for att minska
motorstrommen.

Motor 12t | [232]

Anger strombegrinsning for motorskydd Motor I%t.

232 Mot It I

StpiN 100%
Standard: 100% av lyot
Omréde 0-150% av lyor

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43062

Profibus-plats/index 168/221
Faltbussformat Long, 1=1%
Modbus-format Elnt

OBS: Om du valjer Begriansning i meny [231], maste
vardet vara hogre an motorstrommen utan last.

Motor 12t Tid [233]

Anger tiden for funktionen I%t. Efter denna tid nis grinsen
for I%t, vid drift vid 120% av [2t-strommen. Giller vid start
frin 0 varv/min

OBS: Detta ar inte motorns tidskonstant.

233 Mot I%t Tid
StppyM1: 60 s
Standard: 60 s
Omrade 60-1200s

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43063

Profibus-plats/index 168/222
Faltbussformat Long, 1=1s
Modbus-format Eint
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100000

10000

1000 |

tls]

100

60's (120%)

120 s (120%)

1000 s (120%)

480's (120%)

240's (120%)

1 11 1.2 1.3

Aktuell utgangsstrom/I2t-strém

1.4 15 1.6 1.7 18 1.9 2

Figur 75 P t-funktion

Figur 75 visar hur funktionen integrerar kvadraten pi
motorstrommen utifran Mot 1%t I [232] och Mot It Tid
[233].

Om du viljer Larm i meny [231], larmar omriktaren om
gransvirdet 6verskrids.

Om du viljer Begrinsning i meny [231], reducerar
omriktaren vridmomentet om det integrerade virdet ar
minst 95% av grinsvirdet, s att grinsvirdet inte kan
overskridas.

OBS: Om det inte gar att reducera strommen, larmar
omriktaren nar 110% av gransvardet uppnas.

Exempel
I bruksanvisning visar den kraftiga, gra linjen nedanstiende
exempel.

*  Meny [232] Mot 1%¢ I dr sate ¢ill 100%.
1,2x10A =120%

*  Meny [233] Mot 1%¢ Tid sites till 1000 s.

Detta innebir att omriktaren kommer att 16sa ut eller reglera
ned efter 1000 s om strdmmen 4r 120% av nominell
motorstrom.

Termiskt skydd [234]

Visas bara om optionskort PTC/PT100 ir installerat. Stiller
in PTC-ingangen for termiskt motorskydd.
Motortermistorerna (PTC) méste uppfylla DIN 44081/

44082. Mer information finns i bruksanvisningen for
optionskortet PTC/PT100.

Meny [234] PTC anvinds for att aktivera eller avaktivera
PTC-ingéngen. Du kan hir vilja och aktivera PTC och/eller
PT100.

234 Term. skydd
StpiN Fran
Standard: Fran
. Motorskydd PTC och PT100 ar
Fran 0 .
avaktiverade.
Aktiverar motorskydd PTC via det isolerade
PTC 1 .
optionskortet.
PT100 5 Aktwerar mot.orskydd Pt100 via det
isolerade optionskortet.
PTC+ 3 Aktiverar motorskydd PTC och PT100 via
PT100 det isolerade optionskortet.

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43064

Profibus-plats/index 168/223
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint
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OBS: Tillvalet PTC och instéllningar for PT100 gar
endast att gora i meny [234] nar tillvalskortet har
monterats.

OBS: Om du valjer PTC-optionen ignoreras PT100-
ingangarna.

Motorklass [235]

Visas bara om optionskort PTC/PT100 ir installerat. Ange
motorklass. Larmnivier for PT100-givaren stills
automatiske in enligt instillningen i den hir menyn.

235 Motorklass
Stpm F 140°C

Standard: F 140 °C

A 100 °C

E 115 °C

B 120 °C

F 140 °C

F Nema 145 °C|

a| bl W[ N| | O

H 165 °C

Kommunikationsinformation

PT100 Ingang [236]

Anger vilka PT100-ingingar som ska anvindas fér termiskt
skydd. PT100-ingingar som inte anviinds p optionskortet
PTC/PT100 kan viljas bort, s3 att de ignoreras, vilket
innebir att inga extra externa ledningar behdvs om porten
inte anvinds.

236 PT100 Ingang

Stpf\ PT100 1+2+3
Standard: PT100 1+2+3

PT100 1, PT100 2, PT100 1+2, PT100
Alternativ: 3, PT100 1+3, PT100 2+3, PT100

1+2+3
PT100 1 1 Kanal 1 anvands fér PT100-skydd
PT100 2 2 | Kanal 2 anvands fér PT100-skydd
PT100 1+2 |3 Kanal 1+2 anvands for PT100-skydd
PT100 3 4 Kanal 3 anvands for PT100-skydd
PT100 1+3 |5 | Kanal 1+3 anvands for PT100-skydd
PT1002+3 |6 Kanal 2+3 anvands fér PT100-skydd
PT100 1+2+3| 7 | Kanal 1+2+3 anvands for PT100-skydd

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43065
Profibus-plats/index 168/224
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Ulint

OBS: Den har menyn galler bara for PT100.

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43066
Profibus-plats/index 168/225
Faltbussformat Ulint
Modbus-format Ulnt

OBS: Denna meny kan endast anvandas for termiskt
skydd med PT 100 efter att PT100 har aktiverats i meny

[234].
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Motortermistor [237]

I denna meny kan du aktivera den inbyggda motortermistor
ingangen. Termistoringdngen uppfyller kraven i DIN
44081/44082. Information om dess elektriska data finns i
handboken for optionskortet for termistor och Pt100-givare.

Menyn visas endast i de fall en PTC-termistor (eller ett
motstind med resistans < 2 kiloohm) ir anslutet éver

plintarna X1: 78-79.
Aktivera funktionen enligt anvisningarna nedan.

1. Anslut termistorkablarna till X1: 78=79 eller anslut en

resistor till plintarna for att testa ingingen. Resistansen
ska vara mellan 50 och 2000 ohm.

Meny [237] visas nu.

2. Aktivera ingingen genom att sitta meny [237] Motor
PTC=Till.

Om funktionen ir aktiverad och resistansen < 50 ohm
utloses sensorfel. Meddelandet Motor PTC visas.

Om funktionen ir avaktiveras och PTC eller resistor
avligsnas frsvinner menyn efter nista spinningssittning,.

OBS: Detta alternativ ar endast tiligangligt for (storlek B
till D) FDU48/52-003-046.

237 Motor PTC

11.2.6 Hantera parameteruppsatt-
ning [240]

Det finns fyra olika parameteruppsittningar i

frekvensomriktaren. Dessa parameteruppsittningar kan

anvindas for att stilla in omriktaren f6r olika processer eller

applikationer, sisom olika anvinda och anslutna motorer,
aktiverad PID-regulator, olika ramptidinstillningar etc.

En parameteruppsittning bestar av alla parametrar,

med undantag f6r de som betecknas som globala. Globala
parametrar kan endast anta ett enda virde i alla
parameteruppsittningar.

Foljande parametrar ir globala: [211] Sprak, [217] Lokal/
Extern, [218] Laskod, [220] Motordata, [241] Vilj set,
[260] Serickomm och [21B]Nitspinning.

OBS: Faktiska timers ar gemensamma for samtliga
uppsattningar. Om en uppsattning andras forandras
timerfunktionen enligt den nya uppsattningen, men
timervardet forblir oforandrat.

Valj set [241]

Hir véljer du parameteruppsittning. Varje meny som ingr i
parameteruppsittningen har beteckning A, B, C eller D,
beroende pé den aktiva parameteruppsittningen.
Parameteruppsittningar kan viljas frin panelen, via de
programmerbara digitala ingingarna eller genom seriell
kommunikation. Du kan vixla parameteruppsittning under
kérning. Anvinder parameteruppsittningarna olika motorer
(ML till M4) byts inte uppsittning forrin motorn stannat.

StpEN Off
Standard: Fran
Fran 0 | Termistorstyrt motorskydd ar avaktiverat
Till 1 | Termistorstyrt motorskydd ar aktiverat

Kommunikationsinformation

241 valj set

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43067

Profibus-plats/index 168/226
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Ulnt

StpiN A
Standard: A
Alternativ A, B, C, D, DigIn, Komm, Option
A 0
B 1 | Fastvalavenavde 4
C 2 parameteruppsattningarna A, B, C eller D.
D 3
Parameteruppsattning valjs via minst en
Digin 4 digital ingadng. Programmera den digjtala
g ingang som ska anvandas i meny [520],
Dig Ingangar.
Komm 5 Paramet(_eruppsattmng valjs genom seriell
kommunikation.
Parameteruppsattning valjs fran en option.
Option 6 Endast tillgdngligt om optionen kan styra
valet.
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Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43022

Profibus-plats/index 168/181
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Ulnt

Den aktiva uppsittningen kan visas med funktionen [721]
FI status.

OBS: Det gar inte att vaxla parameteruppsattning under
gang om aven motordatauppsattningen (M2-M4) maste
vaxlas.

Kopiera set [242]

Den hir funktionen kopierar innehallet i en
parameteruppsittning till en annan.

Ladda standardvarden i
parameteruppsattning [243]

Med den hir funktionen kan du vilja tre olika nivier
(fabriksinstillningar) for de fyra parameterinstillningarna.
Funktionen dndrar alla programmerade instillningar till
fabriksinstillningarna. Du kan ocksé vilja att ladda
fabriksinstillningar for de fyra olika
motordatauppsittningarna.

243 Forinst>Set

StpiN A
Standard: A
A 0
B 1 Endast den valda parameteruppsattningen
c 2 andras till fabriksinstallda varden.
D 3
ABCD 4 Samtliga fyra parameteruppsattningar

aterstalls till fabriksinstallda varden.

Alla installningar, utom 211, 221- [22D],
Fabriksinst| 5 [261], ] och [923], aterstalls till
fabriksinstallda varden.

M1 6

M2 7 | Endast den valda motordatauppsattningen
M3 8 | andras till fabriksinstallda varden.

M4 9

M1234 10 Samtliga fyra motordatauppsattningar

aterstalls till fabriksinstallda varden.

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43023

242 Kopiera set

StpEN A>B
Standard: A>B
A>B 0 Kopiera uppsattning A till uppsattning B
A>C 1 Kopiera uppsattning A till uppsattning C
A>D 2 Kopiera uppsattning A till uppsattning D
B>A 3 Kopiera uppsattning B till uppsattning A
B>C 4 Kopiera uppsattning B till uppsattning C
B>D 5 Kopiera uppsattning B till uppsattning D
C>A 6 Kopiera uppsattning C till uppsattning A
C>B 7 Kopiera uppsattning C till uppsattning B
C>D 8 Kopiera uppsattning C till uppsattning D
D>A 9 Kopiera uppsattning D till uppsattning A
D>B 10 | Kopiera uppsattning D till uppsattning B
D>C 11 | Kopiera uppsattning D till uppsattning C

Profibus-plats/index 168/182
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Kommunikationsinformation

Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43021

OBS: Larmlogg, timraknare och andra menyer som
endast visas, betraktas inte som installningar och
paverkas inte.

Profibus-plats/index 168/180
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Uint

0BS: Om du valjer Fabriksinst, visas meddelandet
Sakert?. Tryck pa tangenten + for att visa Ja och
bekrafta med Enter.

OBS: Aktuellt varde i meny [310] kopieras inte till ovriga
parameteruppsattningar.

A>B betyder att innehéllet i parameteruppsittning A
kopieras till parameteruppsittning B.

OBS: Parametrarna i meny [220], Motordata, paverkas
inte vid inlasning av standardvarden i samband med
aterstallning av parameteruppsattningarna A-D.
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Kopiera alla installningar till
kontrollpanelen [244]

Alla instillningar, inklusive motordata, kan kopieras till
kontrollpanelen. Under pagiende kopiering ignoreras

Hamta installningar fran kontrollpanel

[245]

Den hir funktionen himtar samtliga fyra
parameteruppsittningar frin kontrollpanelen till

startkommandon. frekvensomriktaren. Parameteruppsittningarna frin den
forsta omriktaren kopieras till alla parameteruppsittningar i
244 Kop till KP Eﬁ)t[t)agande omriktare, dvs. A till A, B till B, C till C och D
Stpfl\ Ingen kop )
Under pégiende inldsning ignoreras startkommandon
Standard: Ingen kop
Ingen kop | O | Ingenting kopieras 245 Hamta fr KP
Kopiera |1 | Kopiera alla instaliningar 8 Stpm Ingen kop
Standard: Ingen kop
Kommunikationsinformation
Ingen kop | O | Ingenting hamtas.
Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43024 A 1 | Data fran parameteruppsattning A hdmtas.
Profibus-plats/index 168/183 B 2 | Data fran parameteruppsattning B hamtas.
Faltbussformat Ulnt C 3 | Data fran parameteruppséttning C hamtas.
Modbus-format Ulnt D 4 | Data fran parameteruppséttning D hamtas.
Data fran parameteruppsattning A, B, C och
ABCD 5 -
OBS: Aktuellt virde i meny [310] kopieras inte till D hamtas.
kontrollpanelens minne. Parameteruppséattning A samt Motordata
A+Mot 6 -
hamtas.
B+Mot 7 P?rameteruppsattnmg B samt Motordata
hamtas.
C+Mot 8 P?rameteruppsattnlng C samt Motordata
hamtas.
D+Mot 9 P?rameteruppsattnlng D samt Motordata
hamtas.
ABCD+Mot!| 10 Parameterupvpsattmng A, B, C och D samt
Motordata hamtas.
M1 11| Data fran motor 1 hamtas.
M2 12| Data fran motor 2 hamtas.
M3 13| Data frdn motor 3 hamtas.
M4 14| Data fran motor 4 hamtas.
miM2M3 15| Data fran motor 1, 2, 3 och 4 hamtas.
Alla 16| Alla data hamtas fran kontrollpanelen.

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43025
Profibus-plats/index 168/184
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Uint

0BS: Hamta parameterinstallningar fran
kontrollpanelen paverkar inte vardet i meny [310].
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11.2.7 Larm automatisk aterstart/
larmvillkor [250]

Fordelen med den hir funktionen ir att sillan
forekommande larm, vilka inte paverkar processen, dterstills
automatiskt. Enheten larmar operatéren bara om felet ar
aterkommande, eller terkommer vid vissa tider, och dirfor
inte kan atgirdas av frekvensomriktaren.

For samtliga larmfunktioner som kan aktiveras av
anvindaren, kan du vilja att reglera ned motorn till
stillastiende enligt den instillda retardationsrampen for att
undvika tryckslag.

Se dven avsnitt 12.2, sidan 174.

Exempel pa aterstart

I en applikation ar det kint att ndtspanningen ibland faller
bort ett kort 6gonblick. Det gor att frekvensomriktaren 15ser
ut ett underspanningslarm. Aterstartfunktionen kvitterar
detta larm automatiskt.

*  Aktivera dterstartfunktionen genom att sitta dterstill-
ningsingingen konstant hog.

*  Aktivera dterstartfunktionen i meny [251], Antal larm.

* I 'menyerna [252] to [25N] anger du relevanta larmvill-
kor som Aterstartfunktionen ska kunna aterstilla auto-
matiske efter att den instillda fordréjningen passerat.

Antal larm [251]

Aterstartfunktionen aktiveras om angivet antal larm
overstiger noll. Detta innebir att omriktaren efter larm
dterstartas automatiske det angivna antalet gdnger. Forsok till
Aterstart utfors bara om alla tillstind ir normala.

Om éterstartriknaren (ej synlig) innehaller fler larm dn det
angivna antalet forsok, avbryts dterstartcykeln. Ingen
dcerstart sker.

Om inga larm férekommer pa 10 minuter, riknar
iterstartriknaren ned ett steg.

Nir det maximala antalet larm har uppnétts, markeras
larmmeddelandetimriknaren med ett A.

Om antalet aterstarter redan skett, maste omriktaren
aterstillas med normal dterstillning.

Exempel
o Aterstart = 5

* Inom 10 minuter upptrader sex larm.

* Vid det 6:e larmet sker ingen aterstart, eftersom larmlog-
gen for aterstart redan innehaller 5 larm.

*  Aterstill pi normalt sitt, genom att sitta iterstillnings-
ingangen frin hog till ldg dll hog, for ate bibehalla 4ter-
startfunktionen. Riknaren nollstills.

251 Antal larm
StpEN 0

Standard: 0 (ingen aterstart)

Omrade 0-10 forsok

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43071

Profibus-plats/index 168/230
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

OBS: En aterstart fordrojs med aterstaende ramptid.

Overtemperatur [252]

Fordrsjningen bérjar riknas ned nir feltillstindet upphért.
Nir fordrdjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

ir aktiv.
252 Overtemp
StpEN Fran
Standard: Fran
Fran 0 Fran

1-3600 | 1-3600| 1-3600 s

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43072

Profibus-plats/index 168/231
Faltbussformat Long, 1=1s
Modbus-format Elnt

OBS: En aterstart fordrojs med aterstaende ramptid.
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Overspéanning D [253]

Férdrojningen bérjar riknas ned nir feltillstdindet upphért.
Nir fordrdjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

ir aktiv.
253 Overspann D
StpEN Fran
Standard: Fran
Fran 0 Fran

1-3600| 1-3600| 1-3600 s

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43075
Profibus-plats/index 168/234
Faltbussformat Long, 1=1s
Modbus-format Eint

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43077
Profibus-plats/index 168/236
Faltbussformat Long, 1=1s
Modbus-format Eint

Motorbortfall [256]

Fordrojningen borjar riknas ned nir feltillstindet upphért.
Nir fordréjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

ir aktiv.
256 Mot bortfall
StpEN Fran
Standard: Fran
Fran 0 Fran

1-3600| 1-3600| 1-3600 s

OBS: En aterstart fordrojs med aterstaende ramptid.

Overspanning G [254]

0BS: Visas endast om Mot bortfall har valts i menyn
[423].

Kommunikationsinformation

Férdrojningen bérjar riknas ned nir feltillstdindet upphért.
Nir fordrdjningen passerat, dterstills larmet om funktionen

ir akei Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43083
ir aktiv.
Profibus-plats/index 168/242
2_54 0verspann G Faltbussformat Long, 1=1s
StpEN Fran Modbus-format Eint

Standard: Fran

Fan 10 Fran Last rotor [257]

1-3600 | 1-3600| 1-3600 s Férdréjninge.n bérjar riknas ned nir feltillstindet upp.hijrt.
Nir fordréjningen passerat, aterstills larmet om funktionen
ir aktiv.

Kommunikationsinformation

Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43076 257 Last rotor

Profibus-plats/index 168/235 ‘Stpﬂ Fran

Faltbussformat Long, 1=1s Standard: Fran

Modbus-format Elnt Fran 0 Fran

Overspéanning [255]
Fordrojningen bérjar riknas ned nir feltillstdindet upphért.
Nir fordréjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

1-3600| 1-3600| 1-3600 s

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43086
Profibus-plats/index 168/245
Faltbussformat Long, 1=1s
Modbus-format Eint

ir aktiv.
255 Overspanning
StPEN Fran
Standard: Fran
Fran 0 Fran

1-3600| 1-3600| 1-3600 s
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Kraftdelsfel [258]

Férdrojningen bérjar riknas ned nir feldllstdndet upphére.

Kommunikationsinformation

Nir fordrdjningen passerat, aterstills larmet om funktionen Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43073
ir aktiv. Profibus-plats/index 168/232
Faltbussformat Long, 1=1s
258 Kraftdelsfeol Modbus-format Eint
STPEN Fran
Standard: Fran Motor 1%t larmtyp [25B]
Fran 0 Fran Ange nskad reaktion pa larm Motor I%t.
1-3600| 1-3600| 1-3600 s
25B Motor I%t LT
Kommunikationsinformation Stpm Larm
Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43087 Standard: Larm
Profibus-plats/index 168/246 Larm Motorn rullar ut
Faltbussformat Long, 1=1s Retardatio
n Motorn retarderar
Modbus-format Eint
Kommunikationsinformation
Underspanning [259]
Fordréjningen borjar riknas ned nir feltillstindet upphért. Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43074
Nir fordréjningen passerat, aterstills larmet om funktionen Profibus-plats,/index 168/233
ir aktiv.
Faltbussformat Uint
2_59 Underspénn Modbus-format Uint
StpN Fran
Standard: Fran PT100 [250]

- - Fordrsjningen bérjar riknas ned nir feltillstindet upphért.
Fran 0 Fran Nir fordréjningen passerat, aterstills larmet om funktionen
1-3600| 1-3600| 1-3600 s ir aktiv.

Kommunikationsinformation 25C PT100
StpPEN Fran
Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43088
Profibus-plats/index 168/247 Standard: Fran
Faltbussformat Long, 1=1s Fran 0 Fran
Modbus-format Elnt 1-3600) 1-3600| 1-3600s
5 Kommunikationsinformation
Motor I°t [25A]
Fordréjningen borjar riknas ned nir feltillstindet upphort. Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43078
Nir fordrdjningen passerat, aterstills larmet om funktionen Profibus-plats/index 168/237
ir aktiv..
Faltbussformat Long, 1=1s
Modbus-format Eint
25A Motor It
StpEN Fran
Standard: Fran
Fran 0 Fran
1-3600| 1-3600| 1-3600 s
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PT100 larmtyp [25D]

Férdrojningen bérjar riknas ned nir feltillstdindet upphért.
Nir fordrdjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

ir aktiv.
25D PT100 LT
StpEN Larm
Standard: Larm
Alternativ Samma som i meny [25B]

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43079
Profibus-plats/index 168/238
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

PTC [25E]

Fordrojningen bérjar riknas ned nir feltillstdindet upphért.
Nir fordréjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

PTC larmtyp [25F]
Ange 6nskad reaktion pd PTC-larm.

25F PTC LT
StpEN

Larm

Larm

Standard:

Alternativ Samma som i meny [25B]

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43085
Profibus-plats/index 168/244
Faltbussformat Uint
Modbus-format Ulint

Externt larm [25G]

Fordrsjningen bérjar riknas ned nir feltillstindet upphért.
Nir fordréjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

ir aktiv.
25E PTC
StpEN Fran
Standard: Fran
Fran 0 Fran
1-3600 | 1-3600| 1-3600 s
Kommunikationsinformation
Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43084
Profibus-plats/index 168/243
Faltbussformat Long, 1=1s
Modbus-format Eint

ir aktiv.
25G Ext larm
StpEN Fran
Standard: Fran
Fran 0 Fran
1-3600 | 1-3600| 1-3600 s
Kommunikationsinformation
Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43080
Profibus-plats/index 168/239
Faltbussformat Long, 1=1s
Modbus-format Elnt

Externt larm, larmtyp [25H]
Ange 6nskad reaktion pd larmfel.

|2_5H Ext larm LT

StpEN Larm
Standard: Larm
Alternativ Samma som i meny [25B]

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43081
Profibus-plats/index 168/240
Faltbussformat Ulint
Modbus-format Uint
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Kommunikationsfel [25]]

Férdrojningen bérjar riknas ned nir feldllstdndet upphére.
Nir fordrdjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

ir aktiv.
25I Komm fel
StpEN Fran
Standard: Fran
Fran 0 Fran
1-3600 | 1-3600| 1-3600 s
Kommunikationsinformation
Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43089
Profibus-plats/index 168/248
Faltbussformat Long, 1=1s
Modbus-format Elnt

Kommunikationsfel, larmtyp [25]]

Ange 6nskad reaktion pd kommunikationslarm.

257 Komm fel LT

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43091
Profibus-plats/index 168/250
Faltbussformat Long, 1=1s
Modbus-format Eint

Minimilarm, larmtyp [25L]

Ange 6nskad reaktion pd minimilarm.

|2_5L Minlarm LT

StpEN Larm
Standard: Larm
Alternativ Samma som i meny [25B]

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43092
Profibus-plats/index 168/251
Faltbussformat Ulint
Modbus-format Ulint

Larm

Stpgy

Standard: Larm

Maximilarm [25M]

Fordrojningen bérjar riknas ned nir feltillstindet upphort.
Nir fordrdjningen passerat, dterstills larmet om funktionen

Alternativ Samma som i meny [25B] . .
ir aktiv.
Kommunikationsinformation
25M Maxlarm
Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43090 Stpﬂ Fran
Profibus-plats/index 168/249 Standard: Fran
Faltbussformat Uint Fran 0 Fran
Modbus-format Ulnt 1—3600 1—3600 1—3600 S

Minimilarm [25K]
Fordréjningen borjar riknas ned nir feltillstdindet upphort.
Nir fordrdjningen passerat, dterstills larmet om funktionen

ir aktiv.
25K Minlarm
StpN Fran
Standard: Fran
Fran 0 Fran

1-3600 | 1-3600| 1-3600 s

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43093
Profibus-plats/index 168/252
Faltbussformat Long, 1=1s
Modbus-format Eint
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Maximilarm, larmtyp [25N]

Ange 6nskad reaktion pd maximilarm.

F)N Maxlarm LT

Pump [25P]

Fordrsjningen bérjar riknas ned nir feltillstindet upphért.
Nir fordrdjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

StpEN Larm
Standard: Larm
Alternativ Samma som i meny [25B]

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43094
Profibus-plats/index 168/253
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Overstrom S [250]

Férdrojningen bérjar riknas ned nir feltillstdindet upphért.
Nir fordrdjningen passerat, dterstills larmet om funktionen

ir aktiv.
25P Pump
StpEN Fran
Standard: Fran
Fran 0 Fran
1-3600 | 1-3600| 1-3600 s
Kommunikationsinformation
Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43095
Profibus-plats/index 168/254
Faltbussformat Long, 1=1s
Modbus-format Elnt

Overvarvtal [25Q]

ir aktiv.
250 Overstrdém S
StpEN Fran
Standard: Fran
Fran 0 Fran
1-3600 | 1-3600( 1-3600 s

Fordrsjningen borjar riknas ned nir feltillstindet upphért.
Nir fordréjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43082
Profibus-plats/index 168/241
Faltbussformat Long, 1=1s
Modbus-format Eint

ir aktiv.
2_5Q Overvarvtal
StpEN Fran
Standard: Fran
Fran 0 Fran
1-3600 | 1-3600| 1-3600 s
Kommunikationsinformation
Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43096
Profibus-plats/index 169/0
Faltbussformat Long, 1=1s
Modbus-format Eint
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Extern Motortemperatur [25R]

Férdrojningen bérjar riknas ned nir feldllstdndet upphére.
Nir fordrdjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

Vatskekylning, lag niva [25T]
Fordrsjningen bérjar riknas ned nir feltillstindet upphért.
Nir fordrdjningen passerat, aterstills larmet om funktionen

ir aktiv. ir aktiv.
25R Ext mot temp 25T LC Niva
StpEN Fran StpEN Fran
Standard:: Fran Standard: Fran
Fran 0 Fran Fran 0 Fran
1-3600 | 1-3600( 1-3600 s 1-3600 | 1-3600( 1-3600 s

Kommunikationsinformation

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43097 Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43099
Profibus-plats/index 168/239 Profibus-plats/index 169/3
Faltbussformat Long, 1=1s Faltbussformat Long, 1=1s
Modbus-format Eint Modbus-format Eint

External Motor Larm Typ [25S]

Ange 6nskad reaktion pé larmfel.

Vatskekylning, lag niva larmtyp [25U]

Ange 6nskad reaktion pd larmfel.

[25S Ext Mot LT
StpEN Larm

25T LC Niva LT
StpN Larm

Standard: Larm

Standard: Larm

Alternativ: Samma som meny [25T]

Alternativ: Samma som meny [25B]

Kommunikationsinformation

Kommunikationsinformation

Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43098

Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43100

Profibus-plats/index 168/240 Profibus-plats/index 169/4
Faltbussformat Uint Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint Modbus-format Uint
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Bromsfel [25V]

Still in det 6nskade sittet att reagera pd ett larm, aktivera
automatisk dterstillning och ange fordrojningstiden.

25V Bromsfel

StpfN Fran
Standard Fran
Fran 0 Aterstart ej aktiverad.

Fordrojningstid for aterstart vid

1-3600s| 1-3600 s
bromsfel.

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43070

Profibus-plats/index 168/229
Faltbussformat Long, 1=1s
Modbus-format Eint

11.2.8 Seriell kommunikation [260]

Den hir funktionen definierar
kommunikationsparametrarna fér seriell kommunikation.
Det finns tvi alternativ for seriell kommunikation, RS232/
485 (Modbus/RTU) och filtbussmoduler (Profibus,
DeviceNet och Ethernet). Mer information finns i Kapitel
10. sidan 59 samt i handbéckerna for respektive option.

Kommunikationstyp [261]
Vilj RS232/485 [262] eller Filtbuss [263].

261 Komm typ
8 |stppy  Rrs232/485

Standard: RS232/485
RS232/485 | 0 | RS232/485 valt

Faltbuss installt (Profibus, DeviceNet

Faltbuss 1| eller Modbus/TCP)

OBS: Om vaxling gors i installningsmenyn, utloses en
omstart (ominitiering) av faltbussmodulen.

RS232/485 [262]

Tryck pd Enter for att stilla in parametrar for

kommunikation via RS232/485 (Modbus/RTU).

252 RS232/485
Stp

Baud [2621]

Ange baudhastigheten f6r kommunikation.

OBS: Den har overforingshastigheten, baud, anvands
endast for isolerad option RS232/485.

2621 Baud
StpfN 9600
Standard: 9600
2400 0
4800 1
9600 2 Vald baudhastighet
19200 3
38400 4
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Adress [2622]

Skriv in enhetsadressen for frekvensomriktaren.

Las/skriv [2633]
Vilj las/skriv for att styra omriktaren via filtbussnitverk.
Mer information finns i handboken f6r filtbussoptionen

OBS: Den har adressen anvands endast for isolerad

option RS232/485. 2633 Lias / Skriv
& StpEN RW
gizz Adress 1 Standard: RW
DE RW 0

Standard: 1 R 1

Alternativ 1-247 Giltigt for processdata. Valj R (endast lasning) for att
loggfdra process utan att skriva processdata. Valj normalt
RW for att styra omriktaren.

Faltbuss [263]

Tryck pa Enter for ate stilla in parametrar for

Extra processdata[2634]

fal kommunikation. N . .
dltbusskommunikatio Anger det antal extra prodessdatavirden som skickas i

cykliska meddelanden.
263263 Faltbuss
StpEN 2634 ExtraPrData
STpEN 0
Adress [2631] Standard: o
Skriv in enhetsadressen for frekvensomriktaren.
Omrade: 0-8

2631 Adress

Stp 62 Kommunikationsfel [264]

- Huvudmeny for instillningar rérande fel och varningar. Mer
Standard: 62 information finns i handboken for filtbussoptionen.
Omrade Profibus 0-126, DeviceNet 0-63
Nodadress giltig for Profibus och DeviceNet Kommunikationsfelsmod [2641]]

Hir viljs vilken dtgird systemet ska vidta i hindelse av
kommunikationsfel.

Processdatalmod [2632]

Ange processdatamod (cykliska data). Mer information finns
i handboken for filtbussoptionen.

2632 PrData Mod

StpEN Basic
Standard: Bas dataord
Ej bas/ Kontroll- och statusinformation anvands
utékad inte.
Bas 4 byte processdata for kontroll- eller
dataord statusinformation anvands.
4 byte processdata (samma som
Utékad installningen Bas dataord) +
Mod kompletterande egna protokoll for
avancerade anvandare anvands.
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2641 KommFel Mod

StpEN Fran
Standard: Fran
Fran 0 Ingen kommunikationsévervakning.
RS232/485 vald:

Frekvensomriktaren larmar om
kommunikation uteblivit under den i
parameter [2642] installda tiden.
Faltbuss vald:

Larm 1 Frekvensomriktaren larmar om nagot av
villkoren nedan uppfylls.

1. Intern kommunikation mellan styrkort
och faltbussoption faller bort under den i
parameter [2642] installda tiden.

2. Ett allvarligt natverksfel har intraffat.

RS232/485 vald:

Frekvensomriktaren varnar om
kommunikation uteblivit under den i
parameter [2642] installda tiden.
Faltbuss vald:

Varning 2 Frekvensomformaren varnar om nagot av
villkoren nedan uppfylls.

1. Intern kommunikation mellan styrkort
och faltbussoption faller bort under den i
parameter [2642] installda tiden.

2. Ett allvarligt natverksfel har intraffat.

Ethernet [265]

Instillningar for Ethernet-modul (Modbus/TCP). Mer
information finns i handboken for filtbussoptionen.

O0BS: Ethernet-modulen maste startas om for att
aktivera installningarna nedan. Du kan till exempel
vaxla parameter [261]. Ej initierade parametrar visas
blinkande i teckenfonstret.

IP-adress [2651]

65

1 IP Address
0. 0. 0. O

Standard: ‘ 0.0.0.0

MAC-adress [2652]

2652 MAC Address
StpEOOOOOOOOOOOO

Standard: ‘ Ett unikt Nummer for Ethernet modulen.

Subnet-mask [2653]

OBS: Meny [214] och/eller [215] maste séttas till
KOMM for att funktionen for
kommunikationsfelsrespons ska aktiveras.

653 Subnet Mask
0. 0. 0. O

Kommunikationsinformation

Standard: ‘ 0.0.0.0

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43037

Gateway [2654]

Profibus-plats/index 168/196
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

654 Gateway
0. 0. 0. O

Kommunikationsfelstid [2642]]

Hir anges utldsningsférdréjningen f6r larm och varning,.

Standard: ‘ 0.0.0.0

DHCP [2655]

2642 KommFelTid

StppN 0.5s
Standard: 0.5s
Omrade 0.1-15s

2655 DHCP

StpEN Off
Standard: Fran
Val Fran/Till

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43038

Profibus-plats/index 168/197
Faltbussformat Long, 1=0.1s
Modbus-format Eint
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Faltbussignaler [266]

Hir anges modbus-numret for extra processvirden. Mer
information finns i handboken for filtbussoptionen.

FB-signal 1-16 [2661]-[266G]

Anvinds for att skapa ett set med parametrar som lises och
skrives via kommunikationen. 1 till 8 Lisningsparametrar
samt 1 till 8 skrivparametrar ir mojliga.

2661 FB Signal 1

StPEN 0
Standard: 0
Omrade 0-65535

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/

DeviceNet 42801-42816

Profibus-plats/index 167/215-167/230

Faltbussformat Uint

Modbus-format Uint

Faltbusstatus [269]

Undermenyer visar status for faltbussparametrar. Mer

information finns i bruksanvisningen for filtbuss-optionen.

269 FB Status
Stp

OBS: Denna meny syns endast da parametern Kommtyp
[261] ar satt till Faltbuss.

11.3 Process- och applikations-
parametrar [300]

Dessa parametrar stills in huvudsakligen for att erhilla
optimala process- eller maskinprestanda.

Avldsningsvirden, borvirden och rvirden beror pé vald
processkilla [321}

Tabell 23
Vald processkalla| Enhet for bor- och arvarde| Upplosning
Varvtal varv/min 4 siffror
Moment % 3 siffror
PT100 °C 3 siffror
Frekvens Hz 3 siffror

11.3.1 Stall in/visa borvarde [310]

Visa borvarde

Som standard dr meny [310] i visningsldge. Virdet visas
enligt vald processkilla, [321] eller den processenhet som
valts i meny [322].

Stélla in borvarde

Om funktionen Bérvirde via [214] ir instilld p& "Panel”
kan bérvirdet stillas in i menyn Bérvirde [310] eller som en
motorpotentiometer med knapparna + och - (standard) pa
kontrollpanelen. Instillningen gérs med parametern Panel
Reftyp i menyn [369]. De ramptider som anvinds nir
bérvirdet ska stillas in med Motorpot-funktionen vald i
[369] gors via menyerna Acc MotPot [333] och Ret MotPot
[334].

De ramptider som anvinds for bérvirdet nir Normal-
funktionen har valts i meny [369] gérs enligt Acc Tid [331]
och Ret Tid [332].

Med menyn [310] kan det faktiska borvirdet visas i realtid
baserat pd de ligesinstillningar som finns i tabell 23.

310 Borvarde
Stp 0 rpm

Standard: 0 varv/min

Beroende av | Proc kalla [321] och Proc enhet [322]

Varvtalslage | O - max varvtal [343]

Momentlage | O - max moment [351]

Min. enligt meny [324] till max. enligt meny

Ovriga lagen (325]
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Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 42991

Instillningen F(xx) anger att processenhet och skalning
krivs. Detta gor att du till exempel kan anvinda tryckgivare
for att mira flode etc. Om du viljer F(Anln), kopplas killan
automatiske till den Anln som har det valda processvirdet.

Profibus-plats/index 168/150
Faltbussformat Lon -
! € 321 Proc kéalla
Modbus-format Eint Stpm Varvtal
N Standard: Varvtal
OBS: Aktuellt varde i meny [310] kopieras inte eller - — -
hamtas fran minnet i kontrollpanelen nér Kopiera Set F(Anin) o | Funktion av analog ingang. Till exempel
[242], Kop till KP [244] eller Hamta fr KP [245] utfors. via PID-reglering, [330].
Varvtal 1 Varvtal som processbérvérdel.
OBS: Anvinds funktionen MotPot sitts borvardets ramp- PT100 3 | Temperatur som processborvarde.
tider enligt instdllningen i Accelerationstid, F(Varvtal) |4 Funktion av varvtal
motorpotentiometer [333] och [Retardationstid, - — P
motorpotentiometer [334]]. Aktuell varvtalsramp F(Buss) 6 Funktion av kommunikationsbdrvarde
begransas enligt install-ningarna i menyerna Frekvens |7 Frekvens som processbérvérdel.

Accelerationstid [331] och Retardationstid [332].

OBS: Skrivbehorighet for den har parametern medges
endast nar menyn "Boérvarde via” komm [214] ar installd
pa Panel. Nar Borvarde via anvands, se avsnittet
10.5“Borvarde” sidan 60

1. Endast niir Driftlige [213] iir instillt till Varvtal eller V/
Hz.

11.3.2 Processinstallningar [320]

Med dessa funktioner anpassar du omriktarens instillningar
till applikationen. I menyerna [110], [120], [310], [362]-
[368] och [711] anvinds den processenhet som valts i [321]
och [322] for applikationen, till exempel varv/min, bar eller
m3/h. Detta gor det enkelt att stilla in frekvensomriktaren
for aktuella processkrav, liksom for att kopiera omridet frin
en givare att stilla in processvirdesminimum och -
maximum, for att faststilla korrekt, faktisk
processinformation.

Processkalla [321]

Vilj signalkilla fér det processvirde som styr motorn.
Processkillan kan stillas in f6r att fungera som funktion av
processvirdet pi Anln (F(Anln)), som funktion av
motorvarvtalet (F(Varvtal)), som funktion av
axelvridmomentet (F(Moment)), eller som funktion av ett
processvirde frin seriell kommunikation (F(Buss)). Vilken
funktion du ska vilja beror pa processens egenskaper och
beteende. Om du viljer Varvtal, Moment eller Frekvens,
anvinder omriktaren varvtal, viidmoment eller frekvens som
bérvirde.

Exempel

En axialflike dr varvtalsreglerad och det finns ingen
signalaterkoppling. Processen maste regleras mellan fasta
processvirden i m?/h, och processutlisning av luftflédet
behovs. For den aktuella flikten dr sambandet mellan
luftflsde och faktiskt varvtal linjirt. Processen kan alltsd
enkelt styras genom att du viljer F(Varvtal) som
processkilla.

0BS: Om PT100 ar valt anvander du PT100-kanal 1 pa
optionskortet PTC/PT100.

OBS: Om varvtal, moment eller frekvens valjs i meny
[321] Proc Kalla doljs menyerna [322] - [328].

0BS: Motorstyrmetoden beror pa installt driftlage [213],
oavsett vald processkalla, [321].

OBS: Om F (Buss) valjs i meny [321], se avsnitt 10.5.1,
Processvarde.

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43302

Profibus-plats/index 169/206
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint
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Processenhet [322] Anvandardefinierad enhet [323]

Den hir menyn visas bara om du valt Anvindardef i meny

322 Proc enhet [322]. Funktionen gér att :invﬁndaren kan definiera en
St rom enhet med sex tecken. Anvind tangenterna Prev och Next
PE P for att flytta markéren till 6nskad position. Bliddra i
Standard- pm teckenlistan med tangenterna + och -. Bekr:a:lfta te.cker}valet
genom att med tangenten Next flytta markéren till nista
Fran 0 | Ingen enhet vald position.
% 1 Procent av maximal frekvens
°Cc 2 Grader Celsius Tecken Nr for seriell Tecken Nr for seriell
komm. komm.
°F 3 Grader Fahrenheit
Blanksteg 0 m 58
bar 4 bar
0-9 1-10 n 59
Pa 5 Pascal A 11 7 60
Nm 6 Moment B 12 o 61
Hz 7 Frekvens c 13 6 62
rpm 8 | Varv per minut D 14 ) 63
m3/h 9 Kubikmeter per timme E 15 p 64
gal/h 10 | Gallons per timme F 16 q 65
ft3/h 11 | Kubikfot per timme G 17 r 66
Anvéndardef| 12 | Anvéndardefinierad enhet H 18 s 67
| 19 t 68
Kommunikationsinformation J 20 u 69
- K 21 0 70
Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43303
L 22 % 71
Profibus-plats/index 169/207
M 23 w 72
Faltbussformat Uint
N 24 X 73
Modbus-format Ulnt 0 25 y 74
P 26 z 75
Q 27 a 76
R 28 a 77
S 29 o] 78
T 30 ! 79
U 31 - 80
] 32 # 81
Vv 33 $ 82
w 34 % 83
X 35 & 84
Y 36 . 85
z 37 ( 86
A 38 ) 87
A 39 * 88
o] 40 + 89
a 41 , 90
a 42 - 91
b 43 . 92
c 44 / 93
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Nr for seriell Nr for seriell Processm Inimum [324]
Tecken Tecken .. . . e .
komm. komm. Den hir funktionen anger minsta tillatna processvirde.
d 45 94
o 46 . 95 324 Process Min
é 47 < 96 Stpm 0
é 48 = 97 Standard: 0
é 49 > 98 0,000 till 210000 (Varvtal, Moment,
f 50 5 99 Omrade F(Varvtal), F(Moment))
’ -10000 till +10000 (F(AnIn, Pt100, F(Bus))
g 51 @ 100
h 52 n 101 Kommunikationsinformation
i 53 _ 102
- Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43310
i 54 ° 103
Profibus-plats/index 169/214
j 55 104
Faltbussformat Long, 1=0,001
k 56 3 105
Modbus-format Elnt
I 57
Exempel Processmaximum [325]

Skapa en anvindardefinierad enhet som kallas kPa.

1. G4 till meny [323] och tryck pa Next for att flytta mar-

koren till positionen lingst till héger.

2. Tryck pa tangenten + tills tecknet k visas.

Den hir menyn visas inte nir varvtal, frekvens eller moment

ar valt. Funktionen anger hogsta tillitna processvirde.

325 Process Max

3. Tryck pa Next. Stpm 0
4. Tryck sedan pa tangenten + till P visas, och bekrifta med Standard: 0
Next. Omréde 0,000-10000
5. Upprepa tills du skrivit in kPa.
Kommunikationsinformation
323 Anvand enhet Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43311
Stpm Profibus-plats/index 169/215
Standard: | Inga tecken visas Faltbussformat Long, 1=0,001
Modbus-format Eint

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet

43304
43305
43306
43307
43308
43309

Profibus-plats/index

169/208
169/209
169/210
169/211
169/212
169/213

Faltbussformat

Ulnt

Modbus-format

Ulnt

Nir du sinder ett enhetsnamn, sinder du ett tecken i taget,

med bérjan lingst till hoger.
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Kvot [326]

327 F(Vard)PrMin

Den hir menyn visas inte nir varvtal, frekvens eller moment St :
’ Min
ir valt. Funktionen anger kvoten mellan det faktiska PEY
processvirdet och motorvarvtalet, s att korrekt processvirde Standard: Min
erhalls nir ingen aterkopplingssignal anvinds. Se figur 76. Min E) Enligt installningen Min Varvial | [341],
Max -2 Enligt instaliningen Max Varvtal i [343].
326 Kvot 5000-To
StpEN Linjar 10000 | 10000 | 0:000-10000
Standard: Linjar

Linjar 0 Processen ar linjar relativt varvtal/moment

Processen ar kvadratisk relativt varvtal/

Kvadratisk | 1
moment

Kommunikationsinformation

Nummer for Modbus-instans/DeviceNet] 43313

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43312

Profibus-plats/index 169/216
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Uint

Profibus-plats/index 169/217

Faltbussformat Long, 1=1 varv/min

Modbus-format Elnt

Process-
enhet
Process- = —m —m — — — — — — — — - - - — —
maximum
[325]

A

Kvot=Linjar

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
Kvot=Kvadratisk |
|
|

Process- -
minimum " Varvtal
[324]  Minimi- Maximi-
varvtal varvtal
[341] [343]

F(varde), processmaximum [328]

Den hir funktionen anvinds for skalning om ingen givare
anvinds. Den gor att du kan forbéttra
processnoggrannheten genom att skala processvirdena. Du
skalar processvirdena genom att linka dem till kinda data i
frekvensomriktaren. Med F(Vird)PrMax kan du ange det
exakta virde vid vilket angivet Process Max [525] ir giltigt.

OBS: Om du valjer Varvtal, Moment eller Frekvens i meny
[321] Proc kalla doljs menyern [322] - [328].

328 F(Vard)PrMax

StpiN Max
Standard: Max
Min -1 Min
Max -2 Max
0,000- | O-
10000 | 10000 | 00010000

Figur 76 Kvot

F(varde), processminimum [327]

Den hir funktionen anvinds for skalning om ingen givare
anvinds. Den gor att du kan forbittra
processnoggrannheten genom att skala processvirdena. Du
skalar processvirdena genom att linka dem till kiinda data i
frekvensomriktaren. Med F(Virde), Proc Min [327] kan du
ange det exakta virde vid vilket angivet Processminimum

[324] ir giltigt.

Kommunikationsinformation

Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43314

Profibus-plats/index 169/218

Long,

Faltbussformat 1=1 varv/min

Modbus-format Elnt

OBS: Om du valjer Varvtal, Moment eller Frekvens i meny
[321] Proc kalla doljs menyern [322] - [328].
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Exempel

Ett transportband anvinds for att transportera flaskor.
Erforderlig flaskhastighet 4r 10 till 100 flaskor/s.
Processkaraktiristik

10 flaskor/s = 150 varv/min

100 flaskor/s = 1500 varv/min

Antalet flaskor per sekund ar linjdrt mot transportdrens
hastighet.

Instillning

Process Min [324] = 10
Process Max [325] = 100
Kvot [326] = Linjir
F(Vird)PrMin [327] = 150
F(Vird)PrMax [328] = 1500

11.3.3 Start-/stoppinstallningar
[330]

Undermeny med alla funktioner fér acceleration,
retardation, start, stopp etc.

Accelerationstid [331]

Accelerationstiden definieras som den tid det tar motorn att
accelerera fran 0 varv/min till nominellt motorvarvtal.

0BS: Om Acc Tid ar for kort, accelereras motorn enligt
angiven vridmomentgrans. Den faktiska
accelerationstiden kan vara langre an det angivna
vardet.

Med denna instillning skalas processdata och linkas till T -

kinda virden, vilket ger noggrann styrning. 331 Acc Tid
Stpm 10,0 s

F(Vérd) A Standard: 10,0s

PrMax 1490 — = = — = — — = — — — — — — — s

(328] Omrade 0,50-3600s

|
|
|
|
|
|
Linjar |
|
|
|
|
|
|

F(Vard)
PrMin 150
[327]
| Flaskor/s
10 100

Process Min [324] Process Max [325]

Figur 77

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43101

Profibus-plats/index 169/5
Faltbussformat Long, 1=0,01 s
Modbus-format Elnt

Figur 78 visar forhillandet mellan nominellt motorvarvtal/
maximivarvtal och accelerationstid. Detsamma giller for
retardationstiden.

rpm

Nominellt
varvtal 200% MMOT —f - e e e e em e e e e e e e m e e e e e mna e

Maximivarv 80%nmor L. . ...
tal

T
(06F12) 8s 10s — t

Figur 78  Accelerationstid och maximivarvtal

Figur 79 visar instillningarna for accelerations- och
retardationstid med avseende pa nominellt motorvarvtal.
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pm

+ Nom. varvtal

[ Acc Tid [331] | i

(NG_06-F11)

Ret Tid [332] .,

Figur 79 Accelerations- och retardationstider

Retardationstid [332]

Retardationstiden definieras som den tid det tar motorn att

retardera frin nominellt motorvarvtal till 0 varv/min.

332 Ret Tid
StpilN 10,0 s
Standard: 10,0 s
Omrade 0,50-3600 s

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43102
Profibus-plats/index 169/6
Faltbussformat Long, 1=0,01 s
Modbus-format Eint

OBS: Om Ret Tid ar for kort och generatorenergin inte
kan avges i ett bromsmotstand, retarderas motorn i
enlighet med dverspanningsgransen. Den faktiska
retardationstiden kan vara langre an det angivna vardet.

Accelerationstid, motorpotentiometer

[333]

Frekvensomriktarens varvtal kan styras med

motorpotentiometerfunktionen. Den hir funktionen styr

varvtalet med separata upp- och nedkommandon, via

externa signaler . Funktionen MotPot har separata
rampinstillningar, som kan stillas in i Acc MotPot [333]

och Ret MotPot [334].

Om MotPot-funktionen har valts, ir detta

accelerationstiden for Motorpot Upp-kommandot.
Accelerationstiden definieras som den tid det tar
motorpotentiometerns virdeatt oka fran 0 varv/min till

nominellt motorvarvtal.

333 Acc MotPot
Stpiy 16,0 s
Standard: 16,0 s
Omrade 0,50-3600 s

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43103
Profibus-plats/index 169/7
Faltbussformat Long, 1=0,01 s
Modbus-format Eint

Retardationstid, motorpotentiometer

[334]

Om MotPot-funktionen har valts, 4r detta retardationstiden
for kommandot Motorpot Ner. Retardationstiden definieras
som den tid det tar motorpotentiometerns virdeatt minska
frin nominellt motorvarvtal till 0 varv/min.

334 Ret MotPot

StpiN 16,0 s
Standard: 16,0 s
Omrade 0,50-3600 s

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43104
Profibus-plats/index 169/8
Faltbussformat Long, 1=0,01
Modbus-format Eint
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Accelerationstid till minimivarvtal [335] Retardationstid fran min varvtal [336]

Om applikationen anvinder minimivarvtal, [341]>0 varv/ Om ett minimivarvtal programmeras, anvinds denna

min, anvinder frekvensomriktaren separata ramptider under parameter for instillning av retardationstiden frin detta
denna nivi. Med Acc>MinVtal [335] och Ret<MinVtal minimivarvtal ll 0 varv/min vid stoppkommando.

[336] kan du stilla in erforderliga ramptider. Korta tider kan Retardationstiden definieras som den tid det tar motorn att
anvindas for ate forhindra skador och kraftigt pumpslitage retardera frin nominellt motorvarvtal till 0 varv/min.

till foljd av bristfillig smérjning vid liga varveal. Langre tider

kan anvindas for att mjukt fylla ett system och forhindra
tryckslag till £5ljd av att luft snabbt strommar ut ur

336 Ret<MinVtal

rorsystemet. Stpm 10,0 s
Om ett minimivarvtal programmeras, anvinds denna Standard: 10,0s
pa.ralmcfter for m-stallfnng av acceleratlonstld@ tlu detta Omrade 0.50-3600s
minimivarvtal vid kérkommando. Accelerationstiden
definieras som den tid det tar motorn att accelerera frin 0
varv/min till nominellt motorvarvtal.. Kommunikationsinformation
- Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43106
335 Acc>MinvVtal /
Stpg 10 , 0s Profibus-plats/index 169/10
Faltbussformat Long, 1=0,01s
Standard: 10,0s
Modbus-format Elnt
Omrade 0,50-3600 s
Kommunikationsinformation Accelerationsramptyp [337]
Anger typ for samtliga accelerationsramper i en
Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43105 parameteruppsittning. Se figur 81. Beroende pa
Profibus.plats/index 169/9 a.[.J[.)hkatlonens afceli:ratlons— och retﬁrdatlol}skr.av, kan"du
vilja kurvform fér bada ramperna. For applikationer dir
Faltbussformat Long, 1=0,01 varvtalsforindringar maste inledas och avslutas mjukt, sisom
Modbus-format Elnt transportband med produkter som kan vilta vid snabba
hastighetsindringar, kan rampen géras S-formad, for att
undvika plotsliga hastighetsindringar. For applikationer dir
detta inte r kritiskt, kan varvtalsforindringen vara linjir.
Varv/min
Nom. varvtal p—
28] [ 337 Acc Ramp
Maximivarvtal| St Lindjar
[343] pm J
(331] [332] Standard: Linjar
Minimivarvtal | N Linjar 0 | Linjar accelerationsramp
[341]
[335] [336] S-kurva 1 | S-formad accelerationsramp
Tid
Figur 80

0BS: For S-ramper galler ramptiderna, [331] och [332],
for den maximalt forekommande accelerationen och
retardationen, alltsa S-kurvans linjara del, precis som
vid linjara ramper. De S-formade ramperna ar
implementerade sa att rampen blir helt S-formad for
varvtalssteg under synkront varvtal. For storre
varvtalssteg blir rampens mittdel daremot linjar. Darfor
tar acceleration fran 0 till synkront varvtal langs S-ramp
2 x den installda tiden. Accleration fran 0 till 2 x
synkront varvtal tar 3 x den installda tiden (rampens
mittdel fran 0,54 onvarvtal till 1,5synkronvarvtal ar linjar).
Galler aven for meny [337], Retardationsramptyp.
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Kommunikationsinformation

rpm
Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43107 I
Profibus-plats/index 169/11
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint
S-kurva
rpm
I S-kurva
Linjar
Linjar T y
—» 1
Figur 82 Retardationsrampens form
Startsatt [339]
Anger hur motorn startas nir kérkommando ges.
! | 339 Startsatt
>t Stpf\ Snabb
Figur 81  Accelerationsrampens form
Standard: Normal DC, Snabb (fast varde)
Retardationsramptyp [338] Motorflédet dkar gradvis. Rotorn bérjar
A .. . . . Snabb 0 rotera omedelbart nar startkommando
nger ramptyp for samtliga retardationsparametrar i en des
parameteruppsittning. Se bruksanvisning. -

Kommunikationsinformation
338 Ret Ramp
Stpm Linjér Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43109
Standard: Linjar Profibus-plats/index 169/13
Alternativ Samma som i meny [337] Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43108 SpmSta rt [33A]
169/12 Spinstart mjukstartar en motor vars axel redan roterar,

Profibus-plats/index
plats/ genom att finga upp den vid dess faktiska varvtal och reglera

Faltbussformat Ulnt den till det 6nskade varvtalet. Om motorn i en applikation,
Modbus-format Ulnt till exempel en evakueringsflike, redan roterar dill £6ljd av
yttre omstindigheter, maste den mjukstartas for att undvika
allefor kraftigt slitage. Med spinstart=Till fordrsjs den
faktiska motorstyrningen, eftersom irvarvtal och
rotatationsriktning kontrolleras. Dessa data beror av
motorstorlek, motorns driftférhillanden fore spinstart,
applikationens troghet etc. Beroende pd motorns elektriska
tidkonstant och storlek, kan det ta ndgra minuter innan
motorn startar.
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33A Spinstart
StpEN Fran

Standard: Fran

Ingen spinstart. Om motorn redan ar igang

Fran 0 | kan omriktaren larma eller starta med hog
strom.
Spinstart medger start av en motor som ar
Till 1 |igang utan att larma eller ge upphov till

hoga startstrommar.

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43110
Profibus-plats/index 169/14
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Stoppsatt [33B]

Hir viljs olika sitt att stoppa frekvensomriktaren, for att
optimera stoppet och férhindra onédigt slitage, till exempel
till £5ljd av tryckslag. Stoppsitt anger hur motorn stoppas
nir stoppkommando ges.

33B Stoppsatt
Stpf\ Retardation

Standard: Retardation

Retardatio Motorn retarderas till O varv/min enligt den
0 S ) ;

n installda retardationstiden.

Utrullning | 1 Motorn rullar ut.

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43111
Profibus-plats/index 169/15
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

11.3.4 Styrning av mekanisk broms

De fyra bromsrelaterade menyerna [33C] till [33F] kan
anvindas for styrning av mekaniska bromsar.

Stod ingdr for en bromssvarssignal via en

digital ingdng. Den 6vervakas med en parameter for
bromsfeltid. Extra utging och larm-/varningssignaler ingdr
ocksa. Svarssignalen ansluts antingen frin bromskontaktorn
eller fran en grinslidgesbrytare pa bromsen.

Broms ej Oppen- Bromsfelslarm

Under start och kérning jimfors bromssvarssignalen med
utsignalen till bromsen, och om inget svar erhills, vilket
innebir att bromsen inte dr 6ppen, medan bromsens
utsignal ar hég under bromsfeltiden [33H], genereras ett
bromslarm.

Broms stanger ej- bromsvarning och
fortsatt drift (behall motormomentet)

Bromssvarssignalen jimférs med utsignalen till bromsen vid
stopp. Om svarssignalen fortfarande ir aktiv, vilket innebir
att bromsen ir 6ppen, medan utsignalen till bromsen ir lag i
forhallande till bromshalltiden [33E], genereras en
bromsvarning och vridmomentet behills, d.v.s. normalt
bromshéllningslige forlings tills dess att bromsen stings
eller operatéren miste utféra en akutdtgird som till exempel
att sitta ned lasten.

Bromsslapptid [33C]

Bromsslipptiden anger fordréjningen innan
frekvensomriktaren rampar upp till det instillda borvirdet.
Under den hir tiden kan ett fordefinierat varvtal genereras
for att halla lasten, varefter den mekaniska bromsen slutligen
lossas. Detta varvtal stills in med hjilp av Bromsvarvtal,
[33D]. Omedelbart efter att bromsslidpptiden 16pt ut sitts
flaggan for den mekaniska bromsen. Anvindaren kan sittal
en digital utging eller ett reld till funktionen Broms.
Utgdngen eller relit kan styra den mekaniska bromsen.

33C Slapp broms

StpEy 0,00 s
Standard: 0,00s
Omrade 0,00-3,00s

Kommunikationsinformation

Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43112
Profibus-plats/index 169/16
Faltbussformat Long, 1=0,01s
Modbus-format Eint

Figur 83 visar férhillandet mellan de fyra

bromsfunktionerna.
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* Slipp broms [33C]
*  Bromsvarvtal [33D]
*  Bromshilltid [33E]
* Bromsvinttid [33F]

Korrekt tidsinstillning beror av maximilast och den
mekaniska bromsens egenskaper. Under bromsslapptiden
kan du ligga pa ett extra hdllmoment, genom att ange ett
borstartvarvtal med hjilp av funktionen Bromsvarvtal

[33D].
Slapp broms tid Bromsvéant- Bromshalltid
n [33C] tid [33F] [33E]
'y

> >
| |
1

[}
| 1
1
: I
\ ]
\ |
| |
| I
Bromsvarvtal ! :
[33D] l !
]
: I

| : | t

| |

Mekanisk  gnpen - '

broms ;

Stangd h T N
] ] ] 1
Bromsreld- | I . I I ! . |
Fran ' ! ! ' !

: Atgard maste aga rum inom '
detta tidsintervall
(NG_06-F16)

Figur 83  Bromsutgdngsfunktioner

OBS: Aven om den hér funktionen ar avsedd att styra en
mekanisk broms via de digitala utgangar eller relaer
(satta till bromsfunktion) som styr mekanisk broms, kan
den ocksa anviandas utan mekanisk broms, for att halla
lasten stilla i en viss position.
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Bromsvarvtal [33D]

Bromsvarvtal ir aktivt endast med bromsfunktionen Slipp
broms [33C]. Bromsvarvtalet ir det initiala bérvarvtalet
under bromsslipptiden. Bérvridmomentet ir initialt 90 %
av Towm for ate sikerstilla ate lasten hélls pa plats.

33F Bromsvanttid

StpN 0,00 s
Standard: 0,00s
Omrade 0,00-30,0s

33D Bromsvarvtal

StpiN 0 rpm
Standard: 0 varv/min
Omrade -4Ax till 4x synkvarvtal
Beror av 4x motorsynkvarvtal, 1500 varv/min for
motor 1470 varv/min.

Kommunikationsinformation

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43115
Profibus-plats/index 169/19
Faltbussformat Long, 1=0,01s
Modbus-format Eint

Vektorbroms [33G]

Bromsning genom 6kning av motorns interna elekeriska

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet

43113

Profibus-plats/index

169/17

Faltbussformat

Int, 1=1 varv/min

Modbus-format

Int, 1=1 varv/min

Bromshalltid [33E]

Bromsansittningstiden dr den tid under vilken lasten halls
medan den mekaniska bromsen ansitts. Anvinds ocks3 for
att dstadkomma kontrollerat stopp om transmission eller
dylikt orsakar glapp. Den kompenserar alltsd for den tid det
tar for att ansitta en mekanisk broms.

33E Bromshalltid

Stpi 0,00 s
Standard: 0,00s
Omrade 0,00-3,00 s

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43114
Profibus-plats/index 169/18
Faltbussformat Long, 1=0,01 s
Modbus-format Eint

Vantetid fore bromsning [33F]

Vintetiden fore bromsning 4r den tid lasten ska hillas,
antingen for att kunna accelereras omedelbart, eller for att
kunna stoppas och bromsen ansittas

forluster.
33G Vektorbroms

StpEN Fran
Standard: Fran

Vektorbroms franslagen.
Fran 0 Frekvensomriktaren bromsar normalt med

spanningsgrans pa DC-mellanledet.

. Frekvensomriktarens maximistrom (I, ) ar

Till 1 e .

tillganglig for bromsning.

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43116
Profibus-plats/index 169/20
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Ulnt

Larmtid vid bromsfel [33H]

”Larmtid vid bromsfel” for funktionen "Broms ej 6ppen”

anges i den hir menyn.

33H Bromsfel

Stpf1l s
Standard: 1,00 s
Omrade 0,00-5,00s

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43117
Profibus-plats/index 169/21
Faltbussformat Lang, 1=0.1s
Modbus-format Eint
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Obs: Larmtid vid bromsfel ska vara instélld pa langre tid 331 Bromsmoment
an bromsslapptiden [33C]. Stpg! 0%
Varningen "Broms stinger ¢j"anvinder instillningarna for Standard: 0%
parametern "Bromshalltid [33E]”. -
3 -400 % till 400 %
Figuren nedan visar metoden f6r bromsmandvrering vid fel Omrade 00 % till 400 %

under drift (vinster) och under stopp (hoger). P .
Kommunikationsinformation

Bromsmoment [33I]

] o . Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet: | 43118
Instillningen Slipp broms [33C] anger fordrdjningen innan

upprampningen av omriktaren inleds till det slutgiltiga Profibus-plats/index 169/22

varvtalsborvirdet. Detta f6r att bromsen ska hinna 6ppnas Faltbussformat Lang, 1=1H%
helt. Under denna tid kan ett visst hallmoment aktiveras

Modbus-format Elnt

som forhindrar att lasten rullar bakit. Parametern

Bromsmoment [33]] anvinds for detta.

Bromsmomentet anvinds att forinstilla momentreferensen Obs: Funktionen stangs av om den anges till 0 %.

fran varvtalsregulatorn under den tid som har angetts for

Slipp broms [33C]. Det angivna virdet pd parametern
Bromsmoment [33]] definierar ett minimivirde pa
hallmomentet. Det angivna parametervirdet asidositts

Obs: Bromsmoment [33l] prioriteras framfor initieringen
av momentborvardet som gors via Bromsvarvtal [33D].

internt om det verkliga hallmoment som mittes upp da
bromsen stingdes foregdende ging ir hogre. Virdet pa
Bromsmoment anges med tecken, detta for att definiera
riktningen pd hillmomentet.

- B lapptid Broms -
Bron}’s?’sélappud rom;;capp ! vanttid Bromshalltid
— 33F = 33E
Start [T 1 1 ]| le—e—
| | | | I T ]
. L1 1 I I I
. Running L I ! ! !
T T ————— } ! ! I I I 1
Moment [ 1l I I ! |
I I I
(I o I
Varvial>0 1 T |
I i
I ! I I I
Y
Bromsrela [ | [ | :
I i I T
I ! I I I
Bromskuvittering | |-: ] T
| | I
! | I ! 1 |
Bromsfel 1 l [ o I I
<33H 33H <33H | |
. I kK
Bromsvarning ! / 1 T—
Bromsfeltid
Vid drift Vid stopp
* Minimum hallmomentniva satt med parameter [331] Bromsmoment .
** Tid for operatdren att satta ned lasten.

Figur 84  Princip for bromsmanévrering vid fel under kor-
ning och under stopp. lllustrerar Gven parametern

Bromsmoment [331].
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11.3.5 Varvtal [340]

Meny med alla parametrar fér varvtalsinstillningar, sdsom
max./min.varvtal, krypfartsvarvtal, resonansvarvtal.

Minimivarvtal [341]

Anger minimivarvtal. Minimivarvtalet fungerar som absolut
ligsta grins. Anvinds for att sikerstilla att motorn inte
arbetar under ett visst varvtal, samt for att uppritthalla en
viss prestanda.

Kommunikationsinformation

341 Min Varvtal

StpEN 0 rpm
Standard: Orpm
Omrade O-maximivarvtal

Beroende av

Borvarde [310]

OBS: Ett lagre varvtal an det installda minimivarvtalet
kan visas i teckenfonstret, beroende pa
motorefterslapning.

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet

43121

Profibus-plats/index

169/25

Faltbussformat

Int, 1=1 varv/min

Modbus-format

Int, 1=1 varv/min

Stopp/paus nar minimivarvtal

underskrids [342]

Med den hir funktionen kan du forsitta omriktaren i
pauslidge nir den gitt med minimivarvtal under den instillda

tiden, till f6ljd av processvirdesdterkoppling eller bérvirde

som svarar mot ett ligre varvtal dn det instillda

minimivarvtalet. Frekvensomriktaren gr in i pauslige efter
programmerad tid. Nir borvirdessignal eller
processvirdesaterkoppling gor att erforderligt varvtal blir

hégre dn minimivarvtalet, aktiveras frekvensomriktaren

automatiskt och rampar upp till erforderligt varvtal.

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43122
Profibus-plats/index 169/26
Faltbussformat Long, 1=0,01s
Modbus-format Eint
A
PID-aterkoppling
PID-borv. !
1
1
:
Min. ! : A~
varvtal : : :
1 1 »~
T T ] >
' [342] (NG_50-PC-9_1)
Figur 85

Maximivarvtal [343]

Sitter maximivarvtalet till 10 V/20 mA, om inte den
analoga ingdngen programmerats anvidndardefinierat. Det
synkrona varvtalet (synkvarvtalet) faststills av parametern
Motorvarvtal [225]. Maximivarvtalet fungerar som absolut
hégsta grins.

Den hir parametern anvinds {6r att férhindra skador dill
foljd av hogt varvtal.

343 Max Varvtal
StpiN 1500 rpm

Standard: Synk Varvtal

Synkront varvtal, d.v.s.
tomgangsvarvtal vid nominell
frekvens.

Synk Varvtal 0

1-24000 rpm | 1- 24000 Min Varvtal - 4 x Motor Synk

Varvtal

Kommunikationsinformation

OBS: Meny [386] har hogre prioritet an meny [342].

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43123

Profibus-plats/index 169/27

342 Stp<MinVtal

Faltbussformat Int, 1=1 varv/min

Modbus-format Uint

StpiN Fran
Standard: Fran
Fran 0 Fran

0BS: Det gar inte att satta maximivarvtal lagre én
minimivarvtal.

1-3600 | 1-3600| 1-3600 s

OBS: Maximivarvtal [343] ar overordnat Min Varvtal
[341]. Det innebar att om [343] stalls in under [341] sa
kommer enheten att koras pa [343] Max Varvtal med
accelerationstider angivna av [335] respektive [336].
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Resonansvarvtal 1 lagt [344]

I intervallet Resonansvarvtal hogt till Resonansvarvtal lagt
kan varvtalet inte vara konstant, fér att undvika mekanisk
resonans i drivsystemet.

Om Resonansvarvtal lgt < bérvarvtal < Resonansvarvtal
hégt, dr utgdende varvtal = Resonansvarvtal hogt under
retardation och utgdende varvtal = Resonansvarvtal lagt
under acceleration. Figur 86 visar funktionen for
Resonansvarvtal hogt respektive ligt.

Mellan Resonansvarvtal hogt och Resonansvarvtal lagt
dndras frekvensen enligt instillda accelerations- och
retardationstider. ResVtall Lig anger nedre grins for
resonansomride 1.

Resonansvarvtal 1 hogt [345]

ResVtall Hog anger 6vre grins for resonansomrade 1.

StpEN 0

345 ResVtall Hog

rpm

Standard: 0 rpm

Omrade 0-4x synkvarvtal

Kommunikationsinformation

344 ResVtall lag
StpPEN 0 rpm

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43125
Profibus-plats/index 169/29
Faltbussformat Int
Modbus-format Int

Standard: O rpm

Omrade

0-4x motorns synkvarvtal

Kommunikationsinformation

Resonansvarvtal 2 |agt [346]

Samma funktion som meny [344] {or resonansomrade 2.

Stpi 0

346 ResVtal2 Lag

rpm|

Standard: 0 rpm

Omrade

0-4x motorns synkvarvtal

Kommunikationsinformation

Nummer for Modbus-instans/DeviceNet

43126

Profibus-plats/index

169/30

Faltbussformat

Int, 1=1 varv/min

Modbus-format

Int, 1=1 varv/min

Resonansvarvtal 2 hogt [347]

Samma funktion som meny [345] for resonansomrade 2.

StpPEN 0

347 ResVtal2 Hog

rpm

Standard: Orpm

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43124
Profibus-plats/index 169/28
Faltbussformat Int
Modbus-format Int

n
Resonansva |
rvtal hogt )
Resonansva R
rvtal lagt "

Borvarvtal
(NG_06-F17)

Figur 86 Resonansvarvtal

Omrade

0-4x motorns synkvarvtal

OBS: De tva resonansvarvtalsomradena kan overlappa
varandra.

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet

43127

Profibus-plats/index

169/31

Faltbussformat

Int, 1=1 varv/min

Modbus-format

Int, 1=1 varv/min
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Jog-varvtal [348]

Funktionen fér jog-varvtal aktiveras av en av de digitala
ingangarna. Den digitala ingdngen maste stillas in for
funktionen Jog [420]. Jog-funktion ger automatiske
startkommando s3 linge jog-funktionen ir aktiv. Rotationen
bestims av polariteten fér det instillda jog-varvtalet.

Exempel

Om Jog varvtal = -10, ges Start Back-kommando vid 10
varv/min, oberoende av Start Back- och Start Fram-
kommandona. Figur 87 visar funktionen for jog-
kommando/jog-funktion.

348 Jog varvtal

11.3.6 Vridmoment [350]

Meny med alla parametrar for instillning av vridmoment.

Maximalt viidmoment [351]

Anger maximalt vridmoment. Detta maximala vridmoment
fungerar som dvre vridmomentgrins. Borvarvtal krivs alltid
for att starta motorn.

PyoT(kw)x9550

Twor(Nm) = NpoT(rpm)

|¥>1 Max moment

synkvarvtal

StpiN 50 rpm StpEN 120 %
Standard: 50 rpm Standard: 120 % beraknat fran motordata
. -4x motorns synkvarvtal till 4x motorns Omrade 0-400 %
Omrade

Definierat motorsynkvarvtal. Max. = 400 %,
Beroende av | normalt max. = omriktarens I, /motor
Inom. X 100 %.

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43141

a. . . Profibus-plats/index 169/45
Kommunikationsinformation
Faltbussformat Lang, 1=1 %
Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43128 Modbus-format Elnt
Profibus-plats/index 169/32
Faltbussformat Int OBS: Parametern Max moment begransar den maximala
Modbus-format Int utstrommen fran frekvensomriktaren i enlighet med
sambandet: 100 % Tmot motsvarar 100 % Imot.
Hogsta mojliga installning for parameter 351 begransas
av Inom/Imot x 120 %, men aldrig over 400 %.
f
Jog- 0BS: Effektforlusten i motorn 6kar med kvadraten pa
varvtal vridmomentet vid drift over 100 %. 400 % vridmoment
ger 1600 % effektforlust, vilket far motortemperaturen
att stiga mycket snabbt.
Jog-
komm
ando

—t

(NG_06-F18)

Figur 87 Jog-kommando
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IXR-kompensation [352]

Den hir funktionen kompenserar for spinningsfallet dver
olika resistanser, sisom (mycket) linga motorkablar, drosslar
och motorstatorer, genom att 8ka utspinningen vid
konstant frekvens. IxR-kompensation ir viktigast vid ldga
frekvenser och anvinds for att dstadkomma hégre
startmoment. Maximal spinningsékning dr 25 % av
nominell utspinning. Se figur 87.

Om du viljer “Automatisk”, stills det optimala vérdet in
med utgingspunkt frin den inbyggda motormodellen.
“Anvindardef” kan anvindas om startforhillandena for
applikationen inte dndras och det alltid behévs hogt
startmoment. Du kan stilla in ett fast virde for IxR-
kompensation i menyn [353], IxR Komp Anw.

352 IxR Komp
StpEN

Fran

Standard: Fran

Fran 0 | Funktionen avaktiverad

Automatisk 1 | Automatisk kompensation

Anvandardef | 2 | Anvandardefinierat varde i procent.

Kommunikationsinformation

Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43142
Profibus-plats/index 169/46
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

U
%

100 A/

IXR Komp=25 % \
i
IXR Komp=0 %

25

p

10 20 30 40 50 Hz

Anvandardefinierad IXR-kompensation

[353]

Visas bara om Anvindardef valts i foregiende meny.

353 IxR Komp Anv
StppN 0,0 %
Standard: 0,0 %
Omrade 0-25 % x Uyom (0,1 % av upplésningen)

Kommunikationsinformation

Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43143
Profibus-plats/index 169/47
Faltbussformat Long
Modbus-format Eint

OBS: Alltfor hog IxXR-kompensation kan orsaka
magnetisk mattning i motorn. Detta i sin tur kan orsaka
larmet Kraftdelsfel. Verkan av IxXR-kompensation ar

storre for motorer med hogre effekt.

0BS: Motorn kan overhettas vid laga varvtal. Det ar
darfor viktigt att Motor 1’1 [232] stalls in korrekt.

Flédesoptimering [354]

Flédesoptimering minskar energiférbrukningen och

motorljudet vid lag last eller ingen last alls.

Flédesoptimeringen minskar automatiskt V/Hz-kvoten,
beroende p4 aktuell motorlast nir processen ir stabil. Figur

89 visar det omrade inom vilket flddesoptimering ir aktiv.

FA Flodesoptim

StpN Fran
Standard: Fran
Fran 0 Funktionen avaktiverad

Till 1 Funktionen aktiverad

Kommunikationsinformation.

Figur 88  IxR Komp med linjir V/Hz-kurva

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43144
Profibus-plats/index 169/48
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Ulnt
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%
100 A

Flodesoptimeripgs-
omrade

50 Hz

Figur 89  Flodesoptimering

OBS: Flodesoptimering fungerar bast i stabila
situationer i processer med langsam forandring.

Max effekt [355]

Stiller in maximal effekt. Kan anvindas f6r att begrinsa
motoreffekten vid korning i filtforsvagningsomradet. Denna
funktion fungerar som en §vre effekegrins, och begrinsar
internt parametern Max moment [351] enligt foljande:
Tlimit = Plimit[%] / (Faktiskt varvtal / Synk Varvtal)

355 Max effekt
StpiN Fran

Standard: Fran

Fran 0 Fran. Ingen effektbegransning

11.3.7 Forinstallt borvarde [360]

Motorpotentiometer [361]

Stiller in egenskaperna hos motorpotentiometerfunktionen.
Se parametern Digln1 [521] angiende val av
motorpotentiometerfunktion.

361 Motor Pot
Stpf\ Med minne
Standard: Med minne
Utan Efter stopp, larm eller strbmavbrott startas
) 0 omriktaren alltid fran varvtal O (eller
minne L
minimivarvtal, om detta valts).
Efter stopp, larm eller stromavbrott hos
Med 1 omriktaren lagras borvardet vid stoppet i
minne minnet. Nar ett nytt startkommando ges,
atergar utvarvtalet till detta sparade varde.

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43131

Profibus-plats/index 169/35
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

1-400 | 1-400 |1-400 % av motorns nominella effekt

0BS: Hogsta mojliga installning fér parameter 355
begransas av Iyom/Imot X 120 %, men aldrig dver 400 %.

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet: | 43145

Profibus-plats/index 169/49
Faltbussformat Lang, 1=1%
Modbus-format Eint

— t
Motorp
ot Upp

—_— t
Motorp
ot Ner

— t

Figur 90  Motorpotentiometerfunktion
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Forinstallt borvarde 1 [362] till
forinstallt borvarde 7 [368]

Forinstillda varvtal har prioritet 6ver analoga ingdngar.
Forinstillda varvtal aktiveras av de digitala ingidngarna. De
digitala ingdngarna maste stillas in fér funktionen Forval
kerll, Forval kerl2 eller Forval kerl3.

Beroende pd hur minga digitala ingingar som anvinds kan
upp till 7 forinstillda varvtal aktiveras per
parameteruppsittning. Om samtliga
parameteruppsittningar anvinds, ir upp till 28 forinstillda
varvtal mojliga.

1_ viljs om bara ett forinstillt borvirde dr aktive

1 = aktiv inging
0 = inaktiv inging

OBS: Om bara Forval ktrI3 ar aktiv, kan Forins borv4
valjas. Om Forval ktrl2 och 3 ar aktiva, kan Forins borv2,
4 och 6 viljas.

Panel referenstyp [369]

Parametern bestimmer hur bérvirdet [310] ska editeras.

362 Foérins borvl
StpPEN 0 rpm

369 Panel Reftyp

Standard: Varvtal, O varv/min

Beroende av| Proc kalla [321] och Proc enhet [322]

Varvtalslage | O - max varvtal [343]

Momentlage| O - max moment [351]

StpiN Motorpot
Standard: Motorpot

Borvardet editeras som en vanlig
Normal 0 parameter (ange det nya vardet och

aktivera genom att trycka Enter). Acc Tid
[331] och Ret Tid [332] anvands.

Min. enligt meny [324] till max. enligt meny

Ovriga lagen (325]

Kommunikationsinformation

Borvardet editeras via funktionen
motorpotentiometer (borvardet forandras
Motorpot | 1 | ndr du trycker pa + eller - tangenterna pa
panelen). Acc MotPot [333] och Ret MotPot

[334] anvands.

Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43132-43138

Profibus-plats/index 169/36-169/42

Kommunikationsinformation

Faltbussformat Long

Modbus-format Eint

Samma instillningar 4r giltiga for nedanstdende menyer.

[363] Forins borv2, med standardinstillning 250 varv/min
[364] Forins borv3, med standardinstillning 500 varv/min
[365] Forins borv4, med standardinstillning 750 varv/min
[366] Forins borv5, med standardinstéllning 1000 varv/min
[367] Forins borv6, med standardinstillning 1250 varv/min
[368] Forins borv7, med standardinstillning 1500 varv/min

Vilj férinstillningar enligt tabell 24.

Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43139
Profibus-plats/index 169/43
Faltbussformat Ulint
Modbus-format Ulnt

OBS: Nar parametern Panel Reftyp sitts till MotorPot
bestams borvardets ramptider av installningen i Acc
MotPot [333] och Ret MotPot [334]. Aktuell accelera-
tionsramp begransas efter installningen i Acc Tid [331]
and Ret Tid [332].

Tabell 24
Forval ktri3 | Forval ktrl2| Forval ktrl1 Utvarvtal
0 0 0 Analogt borvarde
0 0 11 Férins borvi
0 1Y 0 Forins borv2
0 1 1 Forins borv3
1Y 0 0 Férins borv4
1 0 1 Forins boérvs
1 1 0 Forins borve
1 1 1 Forins borv7
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11.3.8 Processtyrning PID [380]

PID-regulatorn anvinds for att styra en extern process med
hjilp av en aterkopplad signal. Bérvirdet kan stillas in via
analog inging Anlnl, frin kontrollpanelen [310], med
forinstillt borvirde eller genom seriell kommunikation.
Aterkopplingssignalen (drvirdet) ska anslutas till den
analoga ingdng som ir satt till processvirdesfunktion.

Process-

borvarde . Process- Omriktare
- PID

Process-

aterkopplin

Process
PID-processtyrning [381] Figur 91  PID-reglering
Den hir funktionen aktiverar PID-regulatorn och definierar
reaktionen nir dterkopplingssignalen dndras. PID | tid [384]
Anger integrationstid for PID-regulatorn.
381 PID Regulat
STPEY Fran 384 PID I Tid
Standard: Fran Stpﬂ 1,00 s
Fran PID-regulator avaktiverad. Standard: 1,00s
Varvtalet 6kar nar aterkopplingsvéardet Omrade 0,01-300s
Till minskar. PID-installningar enligt meny
[383] till [385]. Kommunikationsinformation
Varvtalet minskar nar aterkopplingsvardet
Inverterad minskar. PID-installningar enligt meny Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43157
[383] till [385].
Profibus-plats/index 169/61
Kommunikationsinformation Faltbussformat Long, 1=0,01s
Modbus-format Elnt
Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43154
Profibus-plats/index 169/58 OBS: Detta fonster visas inte om PID Regulat = Fran.
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint PID D tid [385]

P-forstarkning, PID [383]
Anger P-férstirkning for PID-regulatorn.

383 PID P Forst

Anger deriveringstid for PID-regulatorn.

385 PID D Tid

StpiN 0,00 s
Standard: 0,00s
Omrade 0,00-30s

Kommunikationsinformation

StpiN 1,0

Standard: 1,0

Omrade 0,0-30,0
Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43156
Profibus-plats/index 169/60
Faltbussformat Long, 1=0,1
Modbus-format Elnt

OBS: Detta fonster visas inte om PID Regulat = Fran.

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43158
Profibus-plats/index 169/62
Faltbussformat Long, 1=0,01s
Modbus-format Eint

OBS: Detta fonster visas inte om PID Regulat = Fran.
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PID-pausfunktion

Den hir funktionen styrs med frdrdjning och ett separat
marginaltillstind f6r aktivering. Funktionen anvinds for att
forsitta frekvensomrikearen i pauslige om processvirdet nétt
sitt bérvirde och motorn arbetar med minimivarvtal under
den tid som anges i [386]. I pauslige ir applikationens
energiférbrukning minimal. Om det aterkopplade
processvirdet faller under den instillda marginalen for
processborvirdet (instilld i [387]), aktiveras
frekvensomriktaren automatiskt och normal PID-drift
fortsitter (se exempel).

PID-paus nar minimivarvtal underskrids
[386]

Om PID-utsignalen ir lika med eller mindre 4n
minimivarvtalet under angiven fordréjningstid, forsitts
frekvensomriktaren i pauslige.

0BS: Marginalen ar alltid ett positivt varde.

386 PID<MinVtal
StpEN Fran

Standard: Fran

Omrade: Fran, 0.01 -3600 s

Kommunikationsinformation

Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43371

Profibus-plats/index 170/20
Faltbussformat Long, 1=0.01s
Modbus-format Elnt

OBS: Meny [386] har hogre prioritet an [342].

PID-aktiveringsmarginal [387]
PID-aktiveringsmarginalen ir kopplad till processbérvirdet
och anger det grinsvirde vid vilket frekvensomriktaren ska

aktiveras.
387 PID Akt Marg
StpiN Orpm
Standard: 0
Omrade: 0-10000 i processenheter

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43372

Profibus-plats/index 170/21
Faltbussformat Long
Modbus-format Elnt

Exempel 1 PID-styrning = normal (flodes- eller

processtyrning)

[321] = F(AnlIn)

(322] = bar

[310] = 20 bar

[342] = 2 s (inaktiv sedan [386] aktiveras och har hogre

prioritet)
[381] = Till
(386] = 10's
[387] = 1 bar

Frekvensomriktaren stoppas/pausas nir varvtalet (PID-
utsignal) 4r lidgre 4n eller lika med Min Varvtal under 10
sekunder. Frekvensomriktaren aktiveras om processvirdet
faller under PID-aktiveringsmarginalen, som ir kopplad till
processborvirdet, det vill siga faller under (20-1) bar. Se
Figur 92.

[711] Processvarde
[310] Process borv:
—

i [387] ~

Aktivera/Uppstart

[712] Varvtal
[386]
—» Stopp/Paus
I [341] Min Varvtal

Figur 92 PID-stopp/-paus med normal PID

Exempel 2 PID-styrning = inverterad (tankniva-

styrning)

[321] = F(AnIn)

[322] =m

[310] =7 m

[342] = 2 s (inaktiv sedan [386] aktiveras och har hégre
prioritet)

[381] = Inverterad

[386] =30 s

(387] =1 m

Frekvensomriktaren stoppas/pausas nir varvtalet (PID-
utsignal) 4r lidgre dn eller lika med Min Varvtal under 30
sekunder. Frekvensomriktaren aktiveras om processvirdet
stiger 6ver PID-aktiveringsmarginalen, som ir kopplad till
processbérvirdet, det vill sidga stiger 6ver (7+1) m. Se Figur

93.

[711] Processvarde Aktivera/Uppstart

1[387] \ -

——————— N
[310] Process borv

[712] Varvtal
[386]
— 5 Stopp/Paus
I [344] Min Varvtal

Fig. 93 PID-stopp/-paus med inverterad PID
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PID-stabilitetstest [388]

I situationer dir aterkopplingen kan vara oberoende av
motorvarvtalet, kan funktionen PID-stabilitetstest anvindas
for att forbiga PID-drift och tvinga frekvensomriktaren att
gd in i pauslige. Det innebir att frekvensomriktaren
automatiske reducerar utvarvtalet samtidigt som
processvirdet bibehlls.

Exempel: tryckreglerade pumpsystem med litet eller inget
fléde, dir processtrycket ir oberoende av pumpvarvtalet, till
exempel till £8ljd av att ventiler stingts lingsamt. Genom att
systemet forsitts i pauslige undviks att motorn och pumpen
blir varma, och dirmed reduceras energiférbrukningen.

Fordréjning for PID-stabilitetstest.

OBS: Systemet maste ha natt en stabil driftpunkt innan
stabilitetstestet startas.

388 PID Stab Tst
StpiN Fran

PID-stabilitetsmarginal [389]

PID-stabilitetsmarginal definierar en marginal kring
bérvirdet, inom vilken driften betraktas som stabil. Vid
stabilitetstestet forbigis PID-driften och frekvensomriktaren
sinker varvtalet s3 linge PID-felet ligger inom marginalen
for stabil drift. Om PID-felet faller utanfér marginalen for
stabil drift har testet misslyckats och normal PID-drift
fortsitter (se exempel).

389 PID Stab Mar
StpEN 0

Standard: 0

Omrade: 0-10000 i processenheter

Kommunikationsinformation

Standard: Fran

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43374
Profibus-plats/index 170/23
Faltbussformat Long, 1=0.01s
Modbus-format EInt

Omrade: Fran, 0.01-3600 s

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43373
Profibus-plats/index 170/22
Faltbussformat Long, 1=0.01s
Modbus-format Eint

Exempel: PID-stabilitetstest startar nir processvirdet [711]
ligger inom marginalen och f3rdréjningen f6r PID-
stabilitetstest har [6pt ut. PID-utgdngen minskar varvtalet
med ett virde som motsvarar marginalen, s3 linge
processvirdet [711] ligger kvar inom marginalen. Nir Min
Varvtal [341] nis, har stabilitetstestet lyckats och stopp/paus
kommenderas, om PID-pausfunktionen [386] och [387] ir
aktiverade. Om processvirdet [711] faller utanfor
marginalen for stabil drift har testet misslyckats och normal
PID-drift fortsitter (se Figur 94).

[711] Processvarde 2

\

[310] Process borv

[389]
[389]
[387] [388]

time

[712] varvtal 4

Normal PID

Start Stabilitets-

test test

Stabilitets-
test

Stopp Stabilitets-

Normal PID

Stopp/Paus

I [341] Min varvtal

(386] PID<Min Spd

Figur 94 Stabilitetstest
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11.3.9 Pump-/flaktstyrning [390]

Pumpstyrningsfunktioner anges i meny [390]. Den hir
funktionen anvinds fér att styra ett antal drivsystem
(pumpar, flikear etc.), varav ett alltid drivs av
frekvensomriktaren.

Pumpstyrning [391]
Den hir funktionen aktiverar pumpstyrningen, for att stilla
in alla relevanta pumpstyrningsfunktioner.

391 Pumpstyrning

StpgN Fran
Standard: Fran
Fran 0 Pumpstyrning avaktiverad.
Pumpstyrning aktiverad.
- Pumpstyrningsparametrarna i meny [392]
Til 1 till [39G] visas och aktiveras enligt

standardinstallningar.
- Visningsfunktionerna [39H] till [39M]
laggs till i menystrukturen.

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43161

Profibus-plats/index 169/65
Faltbussformat Uint
Modbus-format Ulnt

Antal pumpar [392]

Anger det totala antal drivsystem som anvinds, inklusive
masterenheten. Instillningen 4r ir beroende av parameter
Vilj pump [393]. Nir du valt antal pumpar maste du stilla
in relderna for pumpstyrning. Om de digitala ingingarna
anvinds dven for statusiterkoppling, méste de stillas in for
pumpstyrning enligt Pump 1 OK till Pump 6 OK i menyn
[520].

Kommunikationsinformation

Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43162

Profibus-plats/index 169/66
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Valj pump [393]

Anger de viktigaste driftegenskaperna fér pumpsystemet.
Sekvens och Dirifttid giller for drift med fast master. Alla
betyder drift med alternerande master.

393 Valj pump
StpiN Sekvens

Sekvens

Standard:

Drift med fast master

- De Ovriga drivsystemen véljs i sekvens,
alltsa forst pump 1, sedan pump 2 etc.
- Hogst 7 drivsystem kan anvandas.

Sekvens | O

Drift med fast master

- De Ovriga drivsystemen valjs utifran
drifttid. Det drivsystem som har kortast
drifttid valjs alltsa forst. Drifttiden
Overvakas i menyerna [39H] till [39M].
Drifttiden kan nollstéallas for respektive
drivsystem.

- Nar drivsystemet stoppas, stoppas forst
det som har den langsta drifttiden.

- Hégst 7 drivsystem kan anvandas.

Drifttid 1

Drift med alternerande master

- Nar drivsystemen spanningssatts, valjs
ett drivsystem som master. Valkriterierna
beror pa parametern Bytesvillkor [394].
Drivsystem valjs utifran drifttid. Det
drivsystem som har kortast drifttid véaljs
alltsa forst. Drifttiden 6vervakas i
menyerna [39H] till [39M]. Drifttiden kan
nollstallas for respektive drivsystem.

- Hogst 6 drivsystem kan anvandas.

Alla 2

392 Antal pumpar

Kommunikationsinformation

Antal drivsystem om fast master anvands.

7 Se Valj pump [363] (I/0-kort anvands).

STPEN 1
Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43163
Standard: 1 Profibus-plats/index 169/67
1-3 Antal drivsystem om inget |/0-kort anvands. Faltbussformat Uint
Antal drivsystem om alternerande master Modbus-format Uint
1-6 anvands. Se Valj pump [363] (I/0-kort
anvands).

0BS: Menyn visas inte om farre an 3 drivsystem ar valda.

OBS: Reldaer som anvinds maste vara definierade som
slavpump eller masterpump. Digitala ingangar maste
vara definierade som pumpaterkoppling.
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Andringsvillkor [394]

Den hir parametern avgdr kriterierna for vixling av master.
Menyn visas bara nir drift med alternerande master ir vald.
Den ackumulerade drifttiden f6r varje drivsystem overvakas,
och detta virde avgdr alltid vilket drivsystem som anvinds
som masterdrivsystem.

Den hir funktionen ir aktiv och visas bara om parametern

Vilj pump [393]=Alla.

Vaxlingstimer [395]
Mastervixling sker, nir den tid som stillts in hir passerat.

Den hir funktionen ir aktiv och visas endast om Vilj pump

[393]=Alla och Bytesvillkor [394]=Timer/Bida.

395 Andra Timer
Stpm 50 h

394 Bytesvillkor
StpEN Bada

Standard: | 50 h

Omrade 1-3000 h

Standard: Bada

Drifttiden for masterdrivvsystemet avgor
nar det ar dags for mastervaxling,.
Mastervaxling sker bara vid

Stopp 0 |-start

- stopp

- vilolage

- larmtillstand.

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43165

Profibus-plats/index 169/69
Faltbussformat Uint, 1=1h
Modbus-format Uint, 1=1h

Masterdrivsystemvaxling sker nér den tid

Véaxling sker omedelbart. Om drivsystemet
ar igang, stoppas alltsa de ovriga
pumparna tillfalligt, ny master valjs utifran
ackumulerad drifttid, och de 6vriga
pumparna startas igen. Tvd pumpar kan
fortsatta att arbeta under vaxlingen. Detta
stélls i sa fall in med Pump v byte [396].

Timer 1

som stéllts in i Andra timer [395] passerat.

Masterdrivsystemvaxling sker nar den tid

Ny master valjs utifrdn ackumulerad
drifttid. Mastervaxling sker bara vid
- start

- stopp

- paustillstand

- larmtillstand.

Bada 2

som stéllts in i Andra timer [395] passerat.

Pump vid byte [396]

Om mastervixling sker enligt timerfunktionen
(Bytesvillkor=Timer/Bida [394]), kan du lita extra pumpar
arbeta under vixlingen. Detta gor att vixlingen sker si
mjukt som méjligt. Stérsta mojliga virde i den hir menyn
bestims av antalet extra drivsystem.

Exempel
Om antalet drivsystem ir satt till 6, ér storsta mojliga virde
4. Den hir funktionen ir aktiv och visas bara om

parametern Vilj pump [393]=Alla.

Kommunikationsinformation

396 Pump v byte
STPEN 0

Standard: | O

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43164

Omrade 0 till (antal drivsystem-2)

Kommunikationsinformation

Profibus-plats/index 169/68
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43166

OBS: Om ingangarna for statusaterkoppling (Digln 9 till
Digin 14) anvands, sker mastervaxling omedelbart om
aterkopplingen genererar ett fel.

Profibus-plats/index 169/70
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint
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Ovre band [397] Undre band [398]

Om masterdrivsystemets varvtal nr det évre bandet, maste Om masterdrivsystemets varvtal nar det undre bandet,
yteerligare ett drivsystem aktiveras, efter den férdrdjning stoppas ett extra drivsystem efter en fordrdjning.
som angivits i Startfrdroj [399]. Fordrdjningen stills in med parametern Stoppfordro;.
[39A].
397 Ovre band
St 10 % 398 Undre band
STPEN 10 %

Standard: | 10 %

Omrade 0-100 % av totalt min varvtal till max varvtal

Standard: | 10 %

Omrade 0-100 % av totalt min varvtal till max varvta

Kommunikationsinformation

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43167
Profibus-plats/index 169/71 Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43168
Faltbussformat Long, 1=1 % Profibus-plats/index 169/72
Modbus-format Eint Faltbussformat Long, 1=1%
Modbus-format Eint
Exempel
Maximivarvtal = 1500 varv/min Exempel
Minimivarvtal =300 varv/min Maximivarvtal = 1500 varv/min
Ovre band = 10 % Minimivarvtal = 300 varv/min

Undre band = 10 %

Startfordrojning aktiveras

Omridfe = Maximivarvtal-minimivarvtal = 1500-300 = 1200 Stoppfordréjning aktiveras
varv/min Omrade = Maximivarvtal-minimivarveal = 1500-300 = 1200
10 % av 1200 varv/min = 120 varv/min varv/min
Startnivi = 1500-120 = 1380 varv/min 10 % av 1200 varv/min = 120 varv/min
Startniva = 300+120 = 420 varv/min
Varvtal 4 Nasta pump startar
Max. i / Varvtal ,
Ovre band “ ™\ Max.
A A\ -\
\ 3 s \
\ \\ "Toppump” stoppas
\
\ 7 . ’ \\ /
Min. \ f
o ‘. V Undre band
> Flode/tryck Min. .
Startfordrojning [399] ; — P>
(NG_50-PC-12_1) -— Flode/tryck
Stoppfordrojning [39A]
Figur 95 Ovre band Figur 96 Undre band
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Startfordrojning [399]

Denna f3rdréjning méste ha passerat innan nista pump
startas. Fordrdjningen forhindrar onddiga pumpvixlingar
till £5ljd av dverslingar.

399 Startfordroj
StpEN 0 s

Standard: | Os

Omrade 0-999s

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43169

Profibus-plats/index 169/73
Faltbussformat Long, 1=1s
Modbus-format Elnt

Stoppfordrojning [39A]

Denna f6rdréjning méste ha passerat innan “toppumpen”
stoppas. Fordrojningen forhindrar onédiga pumpvixlingar
till f5ljd av 6versliangar.

39A Stoppfordroj
StpPEN 0 s

Standard: | Os

Omrade 0-999s

Kommunikationsinformation

Kommunikationsinformation

Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43171
Profibus-plats/index 169/75
Faltbussformat Long, 1=1%
Modbus-format Eint
Varvtal nasta pump startar
A
omedelbart
Max. 7y / -
N L.. B Ovre band
Ovre band \ grans [398B]
! \
i \
i \
! \ A
Min. i v
’ ! Flode/tryck
Startférdrojning [399]
(NG_50-PC-14_2)

Figur 97 Griins for jvre band

Grans for undre band [39C]

Om pumpens varvtal nar grinsen for det undre bandet,
stoppas “toppumpen” omedelbart, utan f6rdrdjning.
Eventuell instilld stoppfordrdjning ignoreras. Omradet dr
fran 0 %, vilket motsvarar minimivarvtal, och den instillda

procentsatsen f6r Undre band [398].

39C U band grans
StpEN 0 %

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43170

Standard: | 0%

. - o (o
Omrade 0 till grans for undre band. O % (=min varvtal)

innebar att gransfunktionen ar avaktiverad.

Profibus-plats/index 169/74
Faltbussformat Long, 1=1s
Modbus-format Eint

Grans for 6vre band [39B]

Om pumpens varvtal nar grinsen for det vre bandet, startas
nista pump omedelbart, utan f6rdréjning. Eventuell instilld
starfordrojning ignoreras. Omrédet ir frin 0 %, vilket
motsvarar maximivarvtal, och den instillda procentsatsen

for Ovre band [397].

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43172

Profibus-plats/index 169/76
Faltbussformat Long, 1=1%
Modbus-format Elnt

39B O band grans
StpN 0 %

Standard: | 0%

0 till grans for 6vre band.
Omrade 0 % (=max varvtal) innebar att gransfunktionen
ar avaktiverad.
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Varvtal

MaX. |-

e \ "Toppump” stoppas
\ omedelbart

\\ \
4 \\ \

Min. [v_Undre band T~

Undre band
4 grans [39C)

L Fldde/tryck
Stoppfordrojning [39A]

(NG_50-PC-15_2)

*  Om den nya pumpen har “snabb” start-/stoppdynamik,
anvinds ligre overforingsvarvtal.

39E OvForV start
Stp[! 60 %

Standard: | 60 %

Omrade 0-100 % av totalt min varvtal till max varvtal

Kommunikationsinformation

Figur 98  Griins for undre grins

Insvangningstid start [39D]

Insvingningstiden fr start later processen stabiliseras efter
att en pump startats, innan pumpstyrningen fortsitter. Om
ytterligare en pump direkestartas (DOL), eller Y/ A-startas,
kan fléde eller tryck fortfarande fluktuera dill f5ljd av den
abrupta start-/stoppmetoden, vilket i sin tur kan medfora att
ovriga pumpar startas eller stoppas i onédan.

Under insvangningstiden for start
* ir PID-regulatorn avaktiverad

*  halls varvtalet konstant efter att en pump lagts till.

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43174

Profibus-plats/index 169/78

Faltbussformat Long, 1=1 %

Modbus-format Elnt
Exempel

Maximivarvtal = 1500 varv/min
Minimivarvtal = 200 varv/min
OvFsrV start = 60 %

Nir yteerligare en pump behovs, regleras varvtalet ned till
minimivarvtal + (60 % x (1500 varv/min-200 varv/min)) =
200 varv/min + 780 varv/min = 980 varv/min. Nir detta
varvtal natts, startas den pump som har ldgst antal
drifttimmar.

39D Insvtid strt

StpEN 0s

Standard: | Os

Omrade 0-999s

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43173

Profibus-plats/index 169/77
Faltbussformat Long, 1=1s
Modbus-format Elnt

Startférfarande
Varvtal inleds
A
Arvérde y
Ytterligare pump
Overforing
\
7/
\ Masterpump /7
Min. L
>
>
\ Flodey/tryck
Faktiskt start-
kommando fér nasta
pump (RELA) (NG_50-PC-16_1)

Overforingsvarvtal start [39E]

Overforingsvarvtal start anvinds for att minimera
overslingar i flode/tryck nir en pump laggs dill. Nir
ytterligare en pump behéver startas, sinks masterpumpens
varvtal till det instillda 6verféringsvarvtalet, innan den nya
pumpen startas. Instillningen 4r avhingig av dynamiken hos
bide masterdrivsystem och dvriga system.

Det enklaste ir att prova sig fram till limpligt
overforingsvarvtal.

Generella riktlinjer
*  Om den nya pumpen har "langsam” start-/stoppdyna-
mik, anvinds hégre éverforingsvarvtal.

Figur 99 Overforingsvarvtal start

Fléde/tryck

Overféringsvarvtal
minskar verslangar

Figur 100 Verkan av overforingsvarvtal
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Insvangningstid stopp [39F]

Insvingningstiden for stopp later processen stabiliseras efter
att en pump stoppats, innan pumpstyrningen fortsitter. Om
yttetligare en pump direktstoppas (DOL), eller Y/ A-
stoppas, kan fléde eller tryck fortfarande fluktuera till £5ljd
av den abrupta start-/stoppmetoden, vilket i sin tur kan
medfdra att vriga pumpar startas eller stoppas i onédan.

Under insvangningstiden for stopp
* ir PID-regulatorn avaktiverad

*  halls varvtalet konstant efter att en pump stoppats.

Exempel

Maximivarvtal = 1500 varv/min
Minimivarvtal = 200 varv/min
OvForV start = 60 %

Nir en pump mindre behdvs, regleras varvtalet upp till
minimivarvtal + (60 % x (1500 varv/min-200 varv/min)) =
200 varv/min + 780 varv/min = 980 varv/min. Nir detta
varvtal natts, stoppas den pump som har hogst antal

39F Insvtid stp

StpEN 0 s

Standard: | Os

Omrade 0-999s

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43175

Profibus-plats/index 169/79
Faltbussformat Long, 1=1s
Modbus-format Eint

Overforingsvarvtal stopp [39G]

Overforingsvarvtal stopp anvinds for att minimera
overslangar i fléde/tryck nir en pump stoppas. Instillningen
ir avhingig av dynamiken hos bide masterdrivsystem och
Ovriga system.

Generella riktlinjer
*  Om den nya pumpen har "lingsam” start-/stoppdyna-
mik, anvinds hégre éverforingsvarvtal.

*  Om den nya pumpen har “snabb” start-/stoppdynamik,
anvinds ligre dverforingsvarvtal.

39G OvForV stopp
StpN 60 %

Standard: | 60 %

Omrade 0-100 % av totalt min varvtal till max varvtal

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43176

Profibus-plats/index 169/80
Faltbussformat Long, 1=1 %
Modbus-format Elnt

drifttimmar.
Varvtal .
Faktiskt stopp av pump
A
Max.  |eeooeee Masterpump ..
4
Overféringf---------- E ----------------------------
Arvérde . E _____________________________
AT R AN [ Viterigare pump T
Stoppférfarande inleds Flode/tryck-
Figur 101 Overforingsvarvtal stopp
Drifttid 1-6 [39H] till [39M]
39H Drifttid 1
STPEN h:mm:ss

Enhet h:mm:ss (timmar:minuter:sekunder)

Omréde 0:00:00-262143:59:59

Kommunikationsinformation

31051 : 31052 : 31053(h:min:sek)
31054 : 31055: 31056(h:min:sek)

Nummer for 31057 : 31058: 31059(h:min:sek)
Modbus-instans/ 31060 : 31061: 31062(h:min:sek)
DeviceNet 31063 : 31064: 31065(h:min:sek)

31066 : 31067: 31068(h:min:sek)

121/195, 121/196, 121/197,
121/198, 121/199, 121/200,
121/201, 121/202, 121/203,
121/204, 121/205, 121/206,
121/207, 121/208, 121/209,
121/210, 121/211, 121/212

Profibus-plats/index

Faltbussformat Lang, 1=1 h/m/s

Modbus-format Elnt, 1=1 h/m/s
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Nollstall drifttid 1-6 [39H1] till [39M1] 11.4 Last6vervakning och

processkydd [400]

39HI Nollst Dtdl
StpEN Nej

11.4.1 Vaktfunktion [410]

Standard: Nej Vaktfunktionerna gor att omriktaren kan anvindas som

Nej o belastningsvakt. Belastningsvakter anvinds for att skydda
maskiner och processer mot mekanisk 6ver- och underlast,

Ja 1 till exempel vid igensatt transportdr, rembrote for flake eller

torrkorning av pump. Se forklaring i avsnite 7.5, sidan 40.

Kommunikationsinformation

Larmval [411]

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet| 38-43, pump 1-6
Viljer de typer av larm som ir aktiva.
Profibus-plats/index 0/37-0/42
Faltbussformat Uint 411 Larmval
Modbus-format Uint StpPEN Fran
Standard: Fran
Pumpstatus [39N] Fran Inga larmfunktioner aktiva.
39N Pump 123456 Min Minlarm aktivt. Larmutgangen fungerar
Stpm ocD ) som underlastlarm.
Max Maxlarm aktivt. Larmutgangen fungerar
) som overlastlarm.
Indikering Beskrivning Min. + Bada Max- och Minlarm ar aktivt.
Max. Larmutgangarna fungerar som éver- och
c Styrning, masterpump, endast nar alternerande ) underlastlarm.
master anvands
D Direktstyrning Kommunikationsinformation
0] Pump avstangd - - -
Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43321
E Pumpfel Profibus-plats/index 169/225
Faltbussformat Uint
Antal reserv [39P]
. Modbus-format Uint
Anger antalet pumpar som anvinds som reserv, och som

under normala férhdllanden inte gir att vilja. Den hir

funktionen kan anvindas for att 6ka redundansen i

pumpsystemet genom att det gar att ha reservpumpar till

hands som kan aktiveras nir vissa pumpar signalerar fel eller

stings av for underhall.

39P Antal reserv
Stp N 0
Standard: | O
Omrade: 0-3
Kommunikationsinformation
Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet: | 43177
Profibus-plats/index 169/81
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Uint

120 Funktionsbeskrivning

Emotron AB 01-4428-00r3




Larmfel [412]

Viljer vilket larm som loser ut larm frin omriktaren.

412 Larmfel
StpEN

Fran

Standard: Fran

Alternativ Samma som i meny [411].

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43322

Profibus-plats/index 169/226
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Ramplarm [413]

Blockerar (for)larmsignalerna under acceleration/retardation
av motorn for att undvika felaktiga larm.

413 Ramp Larm

Startfordrojning [414]

Den hir parametern anvinds till exempel om du vill

forbikoppla ett larm under startforfarandet.

Stiller in den f6rdrdjning efter ett startkommando efter

vilken larm kan aktiveras.

*  Om Ramp Larm=Till, borjar startfordrdjningen efter

startkommando.

*  Om Ramp Larm=Frin, borjar startfordréjningen efter

accelerationsrampen.
414 Startfordréj
StpEN 2 s
Standard: 2s
Omrade 0-3600s
Kommunikationsinformation
Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43324
Profibus-plats/index 169/228
Faltbussformat Long, 1=1s
Modbus-format Eint

StpEN Fran

Standard: Fran

Til 0 (Fér)larm blockeras under acceleration/
retardation.

Fran 1 (For)larn_n aktiva under acceleration/
retardation.

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43323
Profibus-plats/index 169/227
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Uint

Lasttyp [415]

I den hir menyn viljer du belastningsvakttyp utifrin
tillimpningens lastkaraktiristik. Med valet av erforderlig
belastningsvakttyp optimeras éver- och
underlastlarmfunktionerna for lastkaraktiristiken.

Om applikationen har konstant last 6ver hela
varvtalsomradet, till exempel en extruderingsmaskin eller
skruvkompressor, kan lasttypen sittas till Konstant. Den hir
typen anvinder ett enda virde som bérvirde f6r nominell
last. Detta virde anvinds for hela frekvensomriktarens
varvtalsomrade. Virdet kan stillas in eller mitas
automatiskt. Se Autoinstillningslarm [41A] och Normal last
[41B] fér instillning av bérvirde fér nominell last.

Lastkurvan anvinder en interpolerad kurva med 9 lastvirden
vid 8 lika stora varvtalsintevall. Kurvan skapas utifrin en
provkorning med verklig last och kan anvindas for alla
jimna lastkurvor med konstant last.

A Belastning
/ Maxlarm
_/— Konstant
Minlarm
Lastkurva
Varvtal

Figur 102
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415 Lasttyp

StplN Konstant
Standard: Konstant
Anvéander fast maximi- och minimilastniva
inom hela varvtalsomradet. Kan anvéndas i
Konstant | O

situationer dar vridmomentet ér oberoende
av varvtalet.

Anvander processens uppmatta faktiska

Lastkurva | 1 lastkaraktaristik 6ver varvtalsomradet.

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet| 43325
Profibus-plats/index 169/229
Faltbussformat Ulint
Modbus-format Uint

Max larm [416]

Max larmmarginal [4161]

Om lasttypen ar Konstant, [415], stiller menyn Maxlarm
Mar in bandet hogre 4n menyn Normal last, [41B], som inte
genererar ndgot larm. Om lasttypen dr Lastkurva, [415],
stiller menyn Maxlarm Mar in bandet hdgre dn Lastkurva,
[41C], som inte genererar ndgot larm. Maxlarm Mar ir en
procentandel av det nominella motorvridmomentet.

4161 Maxlarm Mar
StpEy 15 &
Standard: 15 %
Omrade 0-400 %

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43326
Profibus-plats/index 169/230
Faltbussformat Long, 1=1 %
Modbus-format Eint

Max larmfordrdjning [4162]
Anger fordréjningen frin forsta larmtillstdnd dill det
ogonblick dé larmet aktiveras.

4162 Maxlarm Fdr
StppN 0,1 s
Standard: 0,1s
Omrade 0-90s

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43330
Profibus-plats/index 169/234
Faltbussformat Long, 1=0,1s
Modbus-format Eint

Max forlarm [417]

Max forlarmmarginal [4171]

Om lasttypen ir Konstant, [415], stiller menyn MaxFLarm
Mar in bandet hégre in menyn Normal last, [41B], som inte
genererar nigot férlarm. Om lasttypen ir Lastkurva, [415],

stiller menyn MaxFLarm Mar in bandet hogre dn Lastkurva,
[41C], som inte genererar nigot forlarm. MaxFLarm Mar ir
en procentandel av det nominella motorvridmomentet.

4171 MaxFLrmMar
Stpm 10 %
Standard: 10 %
Omrade 0-400 %

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43327
169/231
Long, 1=0,1 %

Profibus-plats/index

Faltbussformat

Modbus-format Elnt
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Max forlarmfordrdjning [4172]

Anger fordréjningen frin forsta maximiférlarmeillstdnd till

det 6gonblick dé larmet aktiveras.

Min férlarmfordrdjning [4182]

Anger fordréjningen frin forsta minimiforlarmdtillstand till
det 6gonblick dé larmet aktiveras.

4172 MaxFLarmFdr

4182 MinFLarmFdr

StpEx 0,1 s
Standard: 0,1s
Omrade 0-90s

StpEY 0,1 s
Standard: 01s
Omrade 0-90s

Kommunikationsinformation

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43331
Profibus-plats/index 169/235
Faltbussformat Long, 1=0,1s
Modbus-format Eint

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43332
Profibus-plats/index 169/236
Faltbussformat Long, 1=0,1s
Modbus-format Eint

Min forlarm [418]

Min forlarmmarginal [4181]

Om lasttypen ir Konstant, [415], stiller menyn MinFLarm
Mar in bandet ligre 4n menyn Normal last, [41B], som inte
genererar nigot férlarm. Om lasttypen ir Lastkurva, [415],

stiller menyn MinFLarm Mar in bandet ligre dn Lastkurva,
[41C], som inte genererar nigot forlarm. MinFLarm Mar ir

en procentandel av det nominella motorvridmomentet.

4181 MinFLarmMar
StpEN 10 %
Standard: 10 %
Omrade 0-400 %
Kommunikationsinformation
Nummer for Modbus-instans/DeviceNet| 43328
Profibus-plats/index 169/232
Faltbussformat Long, 1=1 %
Modbus-format Elnt

Min larm [419]

Min larmmarginal [4191]

Om lasttypen 4r Konstant, [415], stiller menyn Minlarm
Mar in bandet ligre in menyn Normal last, [41B], som inte

genererar nigot larm. Om lasttypen ir Lastkurva, [415],

stiller menyn Minlarm Mar in bandet ligre 4n Lastkurva,
[41C], som inte genererar nigot larm. Minlarm Mar ir en
procentandel av det nominella motorvridmomentet.

4191 Minlarm Mar
StpN 15 %
Standard: 15 %
Omrade 0-400 %
Kommunikationsinformation
Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43329
Profibus-plats/index 169/233
Faltbussformat Long, 1=1 %
Modbus-format Elnt
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Min larmférdréjning [4192]

Anger fordréjningen frin forsta min larmtillstand till det
ogonblick di larmet aktiveras.

4192 Minlarm Fdr

StpN 0,1 s
Standard: 0,1s
Omrade 0-90s

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43333

Profibus-plats/index 169/237
Faltbussformat Long, 1=0,1s
Modbus-format Elnt

Autoinstallningslarm [41A]

Funktionen Autoinstillningslarm miter den nominella last
som anvinds som borvirde for larmnivier. Om den valda
lasttypen [415] 4r Konstant, kopierar funktionen den last
motorn arbetar med till menyn Normal Last [41B]. Motorn
méste arbeta med det varvtal som genererar den last som ska
registreras. Om den valda lasttypen ir [415] Lastkurva, utfor
funktionen en testkérning och fyller i menyn Lastkurva
[41C] med de uppmiitta lastvirdena.

VARNING!

Motor och maskin/applikation rampar upp
till maximivarvtal nar auto-
installningsfunktionen utfoér provkorning.

OBS: Motorn maste vara igang for att funktionen
Autoinstallningslarm ska fungera. Om motorn inte gar,
visas meddelandet Misslyckad!

41A Autoset Larm

StpEx Nej
Standard: Nej
Nej 0
Ja 1

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43334

Profibus-plats/index 169/238
Faltbussformat Uint
Modbus-format Ulnt

Standardnivier for (fér)larm

. Maxlarm meny [4161] + [41B]
Overlast

Max Foérlarm meny [4171] + [41B]

Min Forlarm meny [41B] - [4181]
Underlast

Minlarm meny [41B] - [4191]

Dessa standardinstillda nivier kan indras manuellt i meny
[416] till [419]. Nir detta har utforts visas meddelandet
Autoset OK! under 1 sekund och valt alternativ indras till
Ne;j.

Normal last [41B]

Ange nivan for normal last. Larm eller forlarm utléses om
lasten faller utanfor marginalen.

41B Normal Last
StpEN 100 %
Standard: 100 %
Omrade 0-400 % av maximalt vridmoment

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43335

Profibus-plats/index 169/239
Faltbussformat Long, 1=1 %
Modbus-format Elnt

Lastkurva [41C]

Den hir menyn visas bara nir Lasttyp [415] ar sate till
Lastkurva.

Funktionen ska endast anvindas for laster med kvadratisk
lastkurva.

Lastkurva 1-9 [41C1]-[41C9]

Den uppmitta lastkurvan baseras pé nio lagrade prover.
Kurvan startar med minimivarvtal och slutar med
maximivarvtal, och det mellanliggande omradet ir indelat i
8 lika stora delar. De uppmitta virdena for respektive prov
visas i [41C1] till [41C9] och kan anpassas manuellt. Virdet

for det forsta provvirdet pé lastkurvan visas.

41C1 Lastkurva 1
StpfN 0 rpm 100 %

Standard: 100 %

Omrade 0-400 % av maximalt vridmoment
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Kommunikationsinformation

43336 %, 43337 varv/min,
43338 %, 43339 varv/min,
43340 %, 43341 varv/min,
43342 %, 43343 varv/min,
43344 %, 43345 varv/min,
43346 %, 43347 varv/min,
43348 %, 43349 varv/min,
43350 %, 43351 varv/min,
43352 %, 43353 varv/min

Nummer féor Modbus-instans/
DeviceNet

169/240, 169/242,
169/244, 169/246,
169/248, 169/250,
169/252, 169/254,

Profibus-plats/index

170/1
Faltbussformat Long
Modbus-format Elnt

OBS: Varvtalsvardena beror pa vardena for Min Varvtal
och Max Varvtal. Dessa varden kan endast lasas, inte
andras.

Min-Max larmtollerans band graph

Minimivarvtal

Ma)!imivarvtal ’
/

Varvtal
@O@® Urpmatta last punkter
T Min-max tollerans band

— - — Max larmniva

—— —  Minlarmniva

11.4.2 Processkydd [420]

Undermeny fr instillningar rérande skyddsfunktioner for
frekvensomriktare och motor.

Underspanningsskydd [421]

Om nitspanningen faller tillfilligt och funktionen for
underspinningsskydd aktiveras, sinker frekvensomriktaren
automatiskt motorvarvtalet, for att bibehalla kontrollen 6éver
applikationen och férhindra underspinningslarm innan
inspanningen stiger igen. Ddrvid anvinds motorns/lastens
rorelseenergi for att bibehélla DC-mellanledsspanningen vid
skyddsnivé s linge som méjligt, eller tills motorn stannat
helt. Detta dr beroende av troghetsmomentet hos motor och
last d& spinningsfallet intriffar. Se bruksanvisning.

421 UnderspSkydd

StplN Till
Standard: Till
Fran 0 Unfjer§pann|ngslarmet aktiveras vid
spanningsfall.
. Nar natspanningen sjunker, rampar
Till 1 . ) . )
omriktaren ned tills spanningen stiger.

Kommunikationsinformation

Figur 103

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43361
Profibus-plats/index 170/10
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

DC-

mellanledsspanni

|

Skyddsn
iva .

Undersp
annings- |
niva

Varvtal

— t

(06-F60new)

Figur 104 Underspiinningsskydd

0BS: Nar underspanningsskyddet trader i funktion
blinkar lysdioden for larm/gransvarden.
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Rotor last [422]

Nir funktionen List rotor 4r aktiverad, skyddar
frekvensomriktaren motor och applikation om den blivit

blockerad och nir motorvarvtalet 6kas fran stillastiende.

Skyddsfunktionen rullar ut motorn till stillastdende och

indikerar fel nir vridmomentgrinsen varit aktiverad vid

mycket lagt varvtal under mer dn 5 sekunder.

422 Rotor last

StpEN Fran

Standard: Fran

Fran 0 | Ingen detektering

Til 1 Omriktaren larmar nar Iast rotor detekteras.
Larmmeddelandet Last rotor visas.

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43362
Profibus-plats/index 170/11
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Ulnt

Motorbortfall [423]

Nir funktionen fér motorbortfall 4r aktiverad, kan
frekvensomriktaren detektera fel i motorkretsen (motor,

motorkabel, termoreld eller utgingsfilter). Om en motorfas
saknas under minst 5 s, utléser funktionen fér motorbortfall
larm, och motorn rullas ut till stillastiende.

423 Mot bortfall

StpEN Fran
Standard: Fran
. Avaktivera funktionen om ingen motor eller
Fran 0 .
en mycket liten motor ansluts.
Larm 1 Omriktaren larmar nar motorn kopplas
bort. Larmmeddelandet Mot bortfall visas.

Kommunikationsinformation

Overspanningsskydd [424]

Anvinds for att stinga av 6verspinningsskyddsfunktionen
nir bara bromschopper och bromsmotstind behovs.
Overspinningsskyddsfunktionen reglerar bromsmomentet
sd att DC-mellanledsspinningen bibehills pd hég men siker
niva. Detta aktiveras genom begrinsning av retardationen
under stoppmandvrer. Vid defekt hos bromschopper eller
bromsmotstind, avger frekvensomriktaren
dverspinningslarm for att undvika att lasten faller i till
exempel kranapplikationer..

0BS: Overspanningsskyddet far inte aktiveras om
bromschopper anvands.

424 Oversp Skydd

StpEN Till
Standard: Till
Till 0 | Overspanningsskydd aktiverat.
Fran 1 | Overspanningsskydd avaktiverat.

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43364
Profibus-plats/index 170/13
Faltbussformat Ulint
Modbus-format Ulnt

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43363
Profibus-plats/index 170/12
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Ulint
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11.5 In-/utgangar och virtuella
anslutningar [500]

Huvudmeny med alla instillningar f6r omriktarens
standardingingar och -utgngar.

11.5.1 Analoga ingangar [510]

Undermeny med alla instdllningar avseende de analoga
ingdngarna.

Funktion Anin1 [511]

Stiller in funktionen for analog inging 1. Skala och omrade
definieras i AnInl Avanc [513].

511 AnInl Funkt
StpfYProcess borv

Standard: Process borv

Fran 0 |Ingangen &r inte aktiv.

Max Varvtal |1 |Ingangen fungerar som dvre varvtalsgrans.

Ingangen fungerar som dvre

Max moment | 2 ) -
vridmomentgrans.

Vardet pa ingangen &r lika med det
faktiska processvardet (aterkopplat
arvarde) och jamfors av PID-regulatorn
med borvardessignalen, eller kan
anvandas for att visa och granska det
faktiska processvardet.

Processvarde| 3

Borvardet stalls in i processenheter. Se

Process borv | 4 | b ¢ kalla [321] och Proc enhet [322].

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43201

Profibus-plats/index 169/105
Faltbussformat Uint
Modbus-format Ulnt

0BS: Nar AnInX Funkt=Fran, ar den anslutna signalen
fortfarande tillganglig for Komparatorer [610].

Addera analoga ingangar

Om fler 4n en analog ingdng ir satt till samma funktion, kan
virdena for ingingarna adderas. I exemplen nedan antar vi
att Processkilla [321] ir satt till Varvtal.

Exempel 1: Addera signaler med olika viktning
(finjustering).

Signal pa Anlnl = 10 mA
Signal pa Anln2 = 5 mA

511] Anlnl Funkt = Process borv
512] AnInl Inst = 4-20 mA
5134] Anlnl FkMin = Min (0 varv/min)

[
[
[
[5136] Anlnl FkMax = Max (1500 varv/min)

[5138] Anlnl Oper = Add+

[514] AnIn2 Funkt = Process borv

[515] AnIn2 Inst = 4-20 mA

[5164] AnIn2 FkMin = Min (0 varv/min)
[5166] Anln2 FkMax = Anvindardef
[5167] AnIn2 VaMax = 300 varv/min
[5168] AnIn2 Oper = Add+

Berikning:

Anlnl = (10-4)/(20-4)x(1500-0)+0 = 562,5 varv/min
Anln2 = (5-4)/(20-4)x(300-0)+0 = 18,75 varv/min

Det faktiska processbdrvirdet ar
+562,5 + 18,75 = 581 varv/min

Valja analog ingang via digitala ingangar:

nir tvd olika externa bérvirden anvinds t ex 4-20 mA frin
en styrenhet och en 1-10 V lokalt monterad potentiometer
ar det moijligt ate vixla mellan dessa olika anloga
ingdngssignaler via en digital inging som sitts till
funktionen Vilj Anln.

Anlnl ir 4-20 mA
AnIn2 ir 0-10 V

DiglIn3 styr Anln valet; HOG ir 4-20 mA, LA 4r 0-10 V

[511] AnlInl Fc = Process Borv;
sitter Anlnl som inging fér bérvirdessignal

[512] Anln1 Setup = 4-20mA;
sitter Anlnl for en strdmbérvirdessignal

[513A] Anlnl Enabl = Digln;
sitter Anlnl aktiv nir Digln3 4r HOG

[514] AnIn2 Fc = Process Borv;
sitter AnIn2 som inging fér borvirdessignal

[515] AnIn2 Setup = 0-10V;
sitter AnIn2 for en spinningsborvirdessignal

[516A] Anln2 Enabl = !Digln;
Anln2 blir aktiv nir Digln3 ir LAG

[523] Digln3=Anln,
anger DIgIn3 som inging for val av Al-borvirde

Subtrahera analoga ingangar
Exempel 2: Subtrahera tv signaler

Signal pa Anlnl1 =8V
Signal pa Anln2 =4V

511] Anlnl Funkt = Process borv

512] Anlnl Inst = 0-10 V

5134] Anlnl FkMin = Min (0 varv/min)
5136] Anlnl FkMax = Max (1500 varv/min)
5138] Anlnl Oper = Add+

514] Anln2 Funkt = Process borv

515] Anln2 Inst = 0-10 V

5164] AnIn2 FkMin = Min (0 varv/min)
5166] AnIn2 FkMax = Max (1500 varv/min)
5168] Anln2 Oper = Sub-

— e, —
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Berikning;

Anlnl = (8-0)/(10-0)x(1500-0)+0 = 1200 varv/min
Anln2 = (4-0)/(10-0)x(1500-0)+0 = 600 varv/min

Det faktiska processborvirdet dr
+1200-600 = 600 varv/min

Installning Aninl [512]

Instillning av analog ingéing anvinds for att konfigurera den
analoga ingingen enligt den signal som ansluts till den
analoga ingingen. Med det hir alternativet kan du ange
ingangen till strémingdng (4-20 mA) eller spinningsinging
(0-10 V). Det finns andra alternativ for anvindning av
troskelvirde (spinningsforande nolla), anvindning som
bipolir ingdng, eller anvindardefinierat insignalintervall.
Med bipolir bérvirdessignal kan motorn regleras i bida
riktningarna. Se figur 105.

OBS: Vilj spannings- eller stromingang med hjalp av S1.
Om omkopplaren star i spanningslage, kan bara
menyposter som ror spanning valjas. Om omkopplaren
star i stromlage, kan bara menyposter som ror strom
valjas.

512 AnInl Inst
Stpm 4-20 mA

Standard: 4-20 mA

Beroende av Instalining omkopplare S1

Stromingangen har fast troskel
4-20mA | O | (spanningférande nolla) pa 4 mA och
definierar insignalomradet. Se figur 106.

Normal skalning for stromingang -

0-20mA 11 definierar insignalomradet. Se figur 105.
Skalning for stromingang - definierar
Anv Def 5 insignalomradet. Definieras i de
mA avancerade menyerna Anln Min och Anin
Max.
Satter ingangen till bipolar stromingang,
. dar skalningen definierar
Anv Bipol s . . .
3 | ingadngssignalomradet. Skalningen
mA . )
definieras i den avancerade menyn Anin
Bipol.
0-10V 4 Normal skalning fér spanningsingang -

definierar insignalomradet. Se figur 105.

Spanningsingangen har fast troskel
2-10V 5 | (spanningsforande nolla) pa 2 V och
definierar insignalomradet. Se figur 106.

Skalning for spanningsingang - definierar
insignalomradet. Definieras i de
avancerade menyerna Anin Min och Anin
Max.

Anv DefV | 6

Satter ingangen till bipolar
spanningsingang, dar skalningen definierar
Anv Bipol V| 7 | ingangssignalomradet. Skalningen
definieras i den avancerade menyn Anin
Bipol.

OBS: For bipolar funktion maste Start Back och Start
Fram vara aktiva och Rotation, [219], maste vara satt till
R+L.

0BS: Kontrollera alltid erforderliga installningar nar du
staller om S1 - instdllningarna andras inte automatiskt.

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43202
Profibus-plats/index 169/106
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint
Varvtal n
r1t:)v 0 0V
H 20 mA
(NG_06-F21)
Figur 105
n
20O % frmmemmmmmmmm s oo .
0-10V
0-20 mA
Borvérde
o] im0V
20mA
(NG_06-F21)

Figur 106 Normal skalningskonfiguration
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100 %

i 2-10V
i 4-20mA

0 2V 10V
4mA 20mA

(NG_06-F24)

Anin1 max. [5132]

Parameter for instillning av maximivirde for extern signal.

Visas bara om [512] = Anv Def mA/V.

|'5132 AnInl Max

Borvarde

Figur 107 2—10 VI4-20 mA (spinningsforande nolla)

Anln1 avancerat [513]

0BS: Menyerna stalls automatiskt in pa mA eller V,
utifran installningen i Anin 1 Inst [512].

Stp 20,00 mA|
Standard: 20,00 mA
Omrade 0,00-20,00 mA
0-10,00 V

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43204
Profibus-plats/index 169/108
Faltbussformat Long
Modbus-format Eint

513 AnInl Avanc
StpEy

Anin1 min. [5131]

Parameter for instillning av minimivirde for extern signal.

Visas bara om [512] = Anv Def mA/V.

|'5131 AnInl Min

StpgN 4,00 mA
Standard: 4,00 mA
Omrade 0,00-20,00 mA

0-10,00V

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet| 43203

Profibus-plats/index 169/107
Faltbussformat Long
Modbus-format Elnt

Specialfunktion: Inverterad signal
Om minimivirdet f6r Anln ir hégre 4n maximivirdet for

Anln, fungerar ingdngen som inverterad inging (se figur

108).

100 %

Inverterad
Anin Min >
Anin Max

Borvérde
(NG_06-F25)

0 10V

Figur 108 Inverterar borvirde
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AnIni bipolar [5133]

Den hir menyn visas automatiskt om Anln1 Inst sites till
Anv Bipol mA eller Anv Bipol V. Fénstret visar automatiskt
omrade mA eller V, beroende pé vald funktion. Ange
omrade genom att dndra det positiva maximivirdet. Det
negativa virdet anpassas automatiskt. Visas bara om [512] =
Anv Bipol mA/V. Ingingarna Start Back och Start Fram
maste vara aktiva och Rotation, [219], miste vara satt till
R+L for att den bipolira funktionen for den analoga
ingingen ska fungera.

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet] 43206
Profibus-plats/index 169/110
Faltbussformat Uint
Modbus-format Ulint

5133 AnInl Bipol
STPEN 10.00v/20.00ma

Standard: 10.00 V/20.00 mA

Omrade 0,0-20,0 mA, 0,00-10,00 V

Anin1 funktionsvardesminimum [5135]
Med AnInl VaMin definierar du ett anvindardefinierat
virde for signalen. Visas bara om Anvindardef valts i meny

[5134].
5135 AnInl VaMin
StpN 0,000

Kommunikationsinformation

Nummer for Modbus-instans/DeviceNet| 43205

Standard: 0,000

Omréde -10000,000-10000,000

Kommunikationsinformation

Profibus-plats/index 169/109
Faltbussformat Long Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43541
Modbus-format Elnt Profibus-plats/index 170/190

AnInl funktionsminimum [5134]
Med Anlnl FkMin skalas det fysiska minimivirdet till vald

processenhet. Standardskalningen beror av vald funktion for
Anlnl [511].

|'5134 AnInl FkMin

StpN Min
Standard: Min.
Min. 0 Minimivarde
Max. 1 Maximivarde

Anvandardef | 2 Definiera vardet i meny [5135]

Long, Varvtal 1=1

varv/min
Faltbussformat Moment 1=1 %

Processvarde

1=0,001
Modbus-format Elnt

Anin1 funktionsmaximum [5136]
Med Anlnl FkMax skalas det fysiska maximivirdet till vald

processenhet. Standardskalningen beror av vald funktion for
Anlnl [511]. Se tabell 25.

F136 AnInl FkMax

StpfN Max
Tabell 25 visar motsvarande virden fér instillningarna Min. Standard: Max
och Max., beroende pd den analoga ingingens funktion Min. 0 | Minimivarde
[511].
Max. 1 Maximivarde
Tabell 25 Anvandardef | 2 Definiera vardet i meny [5137]
Anin-funktion Min. Max.
Kommunikationsinformation
Varvtal Minimivarvtal [341]| Maximivarvtal [343]
Moment 0% Maximimoment [351] Nummer fér Modbus-
. . 43207
. - instans/DeviceNet
Process birv Processminimum Processmaximum
[324] [325] Profibus-plats/index 169/111
Processvarde Processminimum Processmaximum Long,
[324] [325] . Varvtal/vridmoment 1=1 varv/
Faltbussformat )
min eller %.
Ovrigt 1 = 0,001
Modbus-format Elnt
130 Funktionsbeskrivning Emotron AB 01-4428-00r3




AnIn1 funktionsvardesmaximum [5137]
Med Anlnl VaMax definierar du ett anvindardefinierat
virde for signalen. Visas bara om Anvindardef valts i meny

[5136].
5137 AnInl VaMax
StpEN 0,000
Standard: 0.000
Omrade -10000.000-10000.000

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/

AnIni1 operation [5138]

|T'3138 AnInl Oper

StpEN Add+
Standard: Add+
Add+ 0 Analog signal adderas till funktion vald i

meny [511].

Analog signal subtraheras fran funktion

Sub- 1 1 vaid i meny [514].

Kommunikationsinformation

DeviceNet 43551
Profibus-plats/index 170/200
Long,
Faltbussformat \,\/:Orvmtzlntl 1ii/?%r,\// min
Processvarde 1=0,001
Modbus-format Eint

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43208
Profibus-plats/index 169/112
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Ulint

Anin1 filter [5139]

Om ingingssignalen ir instabil (till exempel bérvirdet

OBS: Med installningarna Anin Min, Anin Max, Anin
FkMin och Anin FkMax, kan du kompensera for bortfall
av aterkopplade signaler (till exempel spanningsfall till
foljd av langa givarkablar), for att sakerstalla korrekt
processtyrning.

fluktuerar), kan du anvinda filtret for att stabilisera signalen.
En forindring i ingdngssignalen nir 63 % av slutvirdet pd
Anlnl inom den tid som ir angiven f6r AnIn1 Filt. Efter 5

Exempel

Processgivare dr en givare som uppfyller nedanstdende
specifikation.

Omrade:0-3 bar
Utsignal:2-10 mA

Analog inging ska stillas in enligt nedan.

[512] AnInl1 Inst = Anv Def mA
[5131] AnIn1 Min = 2 mA

[5132] AnIn1 Max = 10 mA

[5134] AnInl FkMin = Anvindardef
[5135] Anlnl VaMin = 0,000 bar
[5136] Anln 1 FkMax = Anvindardef
[5137] Anlnl VaMax = 3,000 bar

ganger den instillda tiden, har AnIn1 nict 100 % av

insignalforindringen. Se bruksanvisning.

|?>139 AnInl Filt

StpEy 0,1 s
Standard: 0,1s
Omrade 0,001-10,0s

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet|

43209

Profibus-plats/index

169/113

Faltbussformat

Long, 1=0,001 s

Modbus-format

Elnt
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A Aninférandring

Ursprunglig insignal

100% f-===-=---

Filtrerad Anln-signal
63% |[---=-==--f-------

T 5XT

Funktion AnIin2 [514]

Parameter for instillning av funktion for analog inging 2.

Samma funktioner som i AnIn1 Funkt [511].

514 AnIn2 Funkt
StpEN Fran

Standard: Fran

Alternativ Samma som i meny [511].

Kommunikationsinformation

Figur 109

Anin1 Aktiv [513A]

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43211
Profibus-plats/index 169/115
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Parameter for att aktivera/avaktivera val av analog inging via
digitala ingdngar (Digln sitts till funktionen AnIn Val).

|?>13A AnInl Aktiv

StpEY Till
Standard:: Till
Till 0 Anin1 ar alltid aktiv

Anin1 &r endast aktiv nar den digitala

Dighn 11| i sangen ar Iag.

Installning Anin2 [515]

Parameter for instillning av funktion for analog inging 2.

Samma funktioner som i AnIn1 Inst [512].

515 AnIn2 Inst
Stpm 4-20 mA

Standard: 4-20 mA

AniInl ar endast aktiv nar den digitala

Digin 2 ingangen ar hog.

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet| Anin1 43210

Profibus-plats/index Anin1 169/114

Faltbussformat Ulnt

Modbus-format Ulnt

Beroende av Installning omkopplare S2

Alternativ Samma som i meny [512].

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43212

Profibus-plats/index 169/116
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Uint

AnIn2 avancerat [516]

Samma funktioner och undermenyer som under AnInl
Avanc [513].

516 AnIn2 Avanc
StpEN

Kommunikationsinformation

43213-43220
Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43542
43552

169/117-124
170/191
170/201

Profibus-plats/index
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Funktion AnIn3 [517]

Parameter for instillning av funktion for analog inging 3.

Samma funktioner som i AnIn1 Funket [511].

Funktion Anin4 [51A]

Parameter for instillning av funktion for analog inging 4.

Samma funktioner som i AnIn1 Funkt [511].

517 AnIn3 Funkt 51A AnIn4 Funkt
STtpEN Fran StPEN Fran
Standard: Fran Standard: Fran
Alternativ Samma som i meny [511]. Alternativ Samma som i meny [511].

Kommunikationsinformation

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet| 43221 Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43231
Profibus-plats/index 169/125 Profibus-plats/index 169/135
Faltbussformat Ulint Faltbussformat Ulint
Modbus-format Uint Modbus-format Ulnt

Installning Anin3 [518]

Samma funktioner som i AnIn1 Inst [512].

Instalining Anin4 [51B]

Samma funktioner som i AnIn1 Inst [512].

518 AnIn3 Inst
StpEN 4-20 mA

[51B AnInd Inst
StpEN 4-20 ma

Standard:

4-20 mA

Standard:

4-20 mA

Beroende av

Installning omkopplare S3

Beroende av

Installning omkopplare S4

Alternativ

Samma som i meny [512].

Alternativ

Samma som i meny [512].

Kommunikationsinformation

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43222 Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43232
Profibus-plats/index 169/126 Profibus-plats/index 169/136
Faltbussformat Uint Faltbussformat Ulint
Modbus-format Uint Modbus-format Ulnt

AnIn3 avancerat [519]

Samma funktioner och undermenyer som under AnInl

Avanc [513].

AnIn4 avancerat [51C]

Samma funktioner och undermenyer som under AnInl

Avanc [513].

StpEN

F:l 9 AnIn3 Avanc

StpEN

Flc AnInd4 Avanc

Kommunikationsinformation

Kommunikationsinformation

43223-43230

43233-43240

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43543 Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43544
43553 43554
169/127-169/134 169/137-144
Profibus-plats/index 170/192 Profibus-plats/index 170/193
170/202 170/203
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11.5.2 Digitala ingangar [520]

Aterstaliningskommando. For att

Undermeny med alla instillningar for digitala ingingar. Aterstall 9 aterstalla larmtillstand och aktivera
aterstartfunktion.
OBS: Ytterligare ingangar blir tiligangliga om 1/0- Forval ktrll | 10 | Anger férinstallt borvarde.
optionskort ansluts. Forval ktrl2 | 11 | Anger forinstallt borvarde.
Forval ktrl3 | 12 Anger forinstallt bérvarde.
Dlgltal Ingang 1 [521] Okar det interna borvérdet enligt
Anger funktion for digital inging. Motorpot 13 tidsinstallningen i Acc MotPot [333].
Standardstvrk har dtta dieitala ined Upp Har samma funktion som en riktig
tandar Sl'y[' ortet har atta 1glta a mgangar. motorpotentiometer. Se figur 90.
OIT'I samma funktlc?n prografnmeras for me'r an en. ingang, Motoroot Minskar det interna borvardet enligt
aktiveras den funktionen enligt ELLER-logik om inget N p 14 | tidsinstaliningen i Ret MotPot [334]. Se
annat anges. Motorpot Upp.
Aterkopplingsingang pump 1 for pump-
521 DigIn 1 Pump 1 OK | 15 | flaktstyrning, samt information om
Stpm Start Back status for ansluten slavpump/-flakt.
Aterkopplingsingéng pump 2 fér pump-/|
Standard: Start Back Pump 2 OK | 16 flaktstyrning, samt information om
Fran Ingangen r inte aktiv. status for ansluten slavpump/-flakt.
Nar signalen ar I4g rampar Aterkopplingsingang pump 3 fér pump-
frekvensomriktaren till stopp och Pump 30K | 17 flaktstyrning, samt information om
. forhindrar rotation i riktning framat status for ansluten slavpump/-flakt.
Granslage+ d -
(medurs). Aterkopplingsingang pump 4 fér pump-/
OBS: Granslage+ ar aktiv lag. Pump 4 OK | 18 | flaktstyrning, samt information om
OBS: Aktiverad enligt OCH-logik. status for ansluten slavpump/-flakt.
Nar signalen.ér lag rgmpar Aterkopplingsingang pump 5 fér pump-
frekvensomriktaren till stopp och Pump 50K | 19 | flaktstyrning, samt information om
Granslage- forhindrar rotation i riktning bakat status for ansluten slavpump/-flakt.
(moturs). -
OBS: Granslage- ar aktiv 13g. Aterkopplingsingang pump 6 fér pump-
OBS: Aktiverad enligt OCH-logik. Pump 6 OK | 20 flaktstyrning, samt information om
- — - status for ansluten slavpump/-flakt.
Observera att om inget ar anslutet till
ingéngen, utléser omriktaren externt . Timerl Fordr [643] aktiveras pa den
Timer 1 21 ) .
Ext larm larm omedelbart. stigande flanken av den har signalen.
8§§f iﬁ?mt 'jrm l?rtaggl‘_’l 'lag'_k Timera | oo | Timer2 Férdr [653] aktiveras pé den
- Aktiverad enlig ~ogIK. stigande flanken av den har signalen.
g;?ﬁgl:?/r:mar:(;ﬁ;gféfet stoppsatt ParSet kirl1 | 23 Aktiverar annan parameteruppsattning.
St o Mojliga alternativ ges i tabell 26.
opp OBS: Stoppkommando &r aktiv 1ag. Jie g
OBS: Aktiverad enligt OCH-logik. Parset kirl2 | 24 Ak:qyerar annan. parameteruppsattmng.
- - Méjliga alternativ ges i tabell 26.
Enable-kommando. Allmént startvillkor
for kdrning av omriktaren. Om denna MotorFérma o5 Férmagnetiserar motorn. Anvands for
gar lag medan omriktaren ar igang, g snabbare motorstart.
stryps utgangen direkt och motorn rullar Aktiverar Jog-funktionen. Ger
Enable ut. Jo 26 startkommando med installd Jog-
OBS: Om ingen av de digitala ; varvtal och -riktning. Se sidan 1§7
ingadngarna programmerats for Enable, & )
ar den interna Enable-signalen aktiv. Observera att om inget ar anslutet till
OBS: Aktiverad enligt OCH-logik. Ext mot ingdngen, utléser omriktaren larm for
— 27 extern motortemperatur omedelbart.
Kommando Start Fram(positivt varvtal). temp N )
. OBS: Extern motortemperatur ar aktiv
Start Fram Omriktaren genererar ett medurs .
A lag.
roterande falt.
Kommando Start Back(negativt varvtal). Iégrearlé 28 ﬁg;ﬁ:ﬁ; Ic;l:]ailtnl]aeie ?;Eel? (iir? ?2 172]
Start Back Omriktaren genererar ett moturs g y )
roterande falt. Aktivera/avaktivera analoga ingangar
Anin Val 29 definierade i meny [513A], [516A],

[519A] and [51CA]
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Signal for lag niva pa kylvéatska.

LC Niva 30 OBS: Lag kylvatskeniva ar aktiv lag.

Bromssvarsingangen for
bromsfelskontroll. Funktionen aktiveras
via detta

val, se meny [33H] sidan 103

Bromssvar | 31

OBS: For bipolar funktion maste Start Back och Start
Fram vara aktiva och Rotation, [219], maste vara satt till
R+L.

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43241
Profibus-plats/index 169/145
Faltbussformat Uint
Modbus-format Ulint
Tabell 26
Parameteruppsattning ParSet ktri1 ParSet ktri2

A 0] 0

B 1 0

C 0] 1

D 1 1

OBS: For att aktivera valet av parameteruppsattning
maste meny 241 vara satt till Digin.

Digital ingang 2 [522] till Digital ingang
8 [528]
Samma funktion som Digln 1 [521]. Standardfunktion f6r

Digln 8 ir éterstillning. For Digln 3 ll 7 dr
standardfunktionen Fran.

522 DigIn 2
Stpf\ Start Fram

Standard: Start Fram

Alternativ Samma som i meny [521].

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet 43241-43248
169/146-169/152

Faltbussformat Uint

Profibus-plats/index

Modbus-format Uint

Ytterligare digitala ingangar [529] till
[52H]

Ytterligare digitala ingdngar med I/O-optionskort installerat,
B1 Digln 1 [529] till B3 Digln 3 [52H]. B stdr for kort
(board) och 1 till 3 for kortens nummer som relaterar till

positionen som optionskortet ir monterat pa. Funktioner
och alternativ ir de samma som for Digln 1 [521].

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet

43501-43509

Profibus-plats/index

170/150-170/
158

Faltbussformat

Int

Modbus-format

Int
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11.5.3 Analoga utgangar [530]

Undermeny med alla instillningar avseende de analoga
utgdngarna. Instillningar kan himtas frdn virdena for
tillimpning och frekvensomriktare, for att visualisera faktisk
status. Analoga utgingar kan dven anvindas fér att spegla
analoga ingdngar. Sddana signaler kan anvindas som

* referenssignal for nista frekvensomriktare i master/slav-
konfiguration (se bruksanvisning).

* dterkopplingskvittering f6r mottaget analogt borvirde.

Funktion AnUt1 [531]

Anger funktionen for analog utgdng 1. Skala och omréde

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43251

Profibus-plats/index 169/155
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Installning AnUt1 [532]

Forinstilld skalning och offset av utkonfigurationen.

532 AnUtl Inst

definieras i AnUtl Avanc [533]. Stpm 4-20 mA
Standard: 4-20 mA
531 AnUtl Funkt
Stpg! Varvtal Stromutgangen har fast troskel
4-20 mA (spanningférande nolla) pa 4 mA och
Standard: Varvtal definierar utsignalomradet. Se figur 107.
Processvarde | O | Faktiskt processvarde. 0-20 mA Normal skalning for stromutgang -
Varvial 1| Faktiskt varvial definierar utsignalomradet. Se figur 106.
Moment 2 | Faktiskt vridmoment. Skalning for stromutgang - definierar
- - — Anv Def mA utsignalomradet. Definieras i de
Process borv | 3 | Faktiskt processborvarde. avancerade menyerna Anin Min och Anln
Axeleffekt 4 | Faktisk axeleffekt. Max.
Frekvens 5 | Faktisk frekvens. Satter utgangen till bipolar stromutgang,
Strém 6 | Faktisk strom. Anv Bipol daroskaln.lngen def°|n|erar .
' mA utgangssignalomradet. Skalningen
El effekt 7 | Faktisk eleffekt. definieras i den avancerade menyn AnUt
Utspanning | 8 | Faktisk utgaende spanning. Bipol.
DC-Spanning | 9 | Faktisk DC-mellanledsspanning. 0-10V Normal skalning fér spanningsutgang -
Spesling av mottaget signalvarde oa definierar utsignalomradet. Se figur 106.
Anini 10 | SPeeing getsig P — g -
Anini. Spanningsutgangen har fast troskel
: - = . 2-10V (spanningsférande nolla) pa 2 V och
Spegling av mottaget signalvarde pa
Anin2 11 Ar?lngQ. & getsig P definierar insignalomradet. Se figur 107.
Spegling av mottaget signalvarde pa Skalning for spanningsutgang -
Anin3 121 Anina. Anv Def V definierar utsignalomradet. Definieras i
- - — - de avancerade menyerna AnUt Min och
Anind 13 islen%llmg av mottaget signalvarde pa AnUt Max.
. Aktuellt internt varvtalsborvarde efter SaEter.|ngang(?n i tflpolar .
Varvtalsborv | 14 ramp och V/Hz spanningsutgang, dar skalningen
P ) Anv Bipol V definierar utgangssignalomradet.
Momentbéry | 15 | AKWellt momentborvarde Skalningen definieras i den avancerade
(=0 V/Hz-lage) menyn AnUt Bipol.

OBS: Om alternativen Anini, AnIn2 .... AnIn4 viljs maste
AnUt (meny [532] eller [535]) vara satt till 0-10 V eller
0-20 mA. Om AnUt Installning ar satt till exempelvis 4-
20 mA fungerar inte speglingen korrekt.

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43252

Profibus-plats/index 169/156
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

136 Funktionsbeskrivning

Emotron AB 01-4428-00r3




Borvérde Borvérde
Omriktare 1 Omriktare 2
Master Slav
AnUt
Figur 110

AnUt1 avancerat [533]

Med funktionerna i menyn AnUtl Avanc kan du definiera
alla aspekter av utgingen enligt applikationens behov.

AnUt1 max. [5332]

Den hir parametern visas automatiskt om du viljer Anv Def
mA eller Anv Def V I menyn AnUtl Inst [532]. Menyn
anpassas automatiskt till gjord instillning (strom eller

spanning). Visas bara om [532] = Anv Def mA/V.

|'5332 AnUt 1 Max

Stp 20,0 ma
Standard: 20,00 mA
Omrade 0,00-20,00 mA, 0-10,00 V

Kommunikationsinformation

Menyerna anpassas automatiske till mA eller V utifrdn Nummer for Modbus-instans,/ DeviceNet | 43254
instillningen i AnUtl Inst [532].
Profibus-plats/index 169/158
533 AnUtl Avanc Faltbussformat Long, 1=0,01
StpEN Modbus-format Eint

AnUtd min. [5331]

Den hir parametern visas automatiskt om du viljer Anv Def
mA eller Anv Def V I menyn AnUtl Inst [532]. Menyn
anpassas automatiske till gjord instillning (strom eller
spinning). Visas bara om [532] = Anv Def mA/V.

|T=>331 AnUtl Min

StpEN 4 mA
Standard: 4 mA
Omrade 0,00-20,00 mA, 0-10,00 V

AnUt1 bipolar [5333]

Visas automatiskt om Anv Bipol mA eller Anv Bipol V viljs
i menyn AnUtl Inst. Menyn visar automatiskt omrdde mA
eller V, beroende pa vald funktion. Ange omride genom att
andra det positiva maximivirdet. Det negativa virdet
anpassas automatiskt. Visas bara om [512] = Anv Bipol mA/
V.

5333 AnUtl Bipol
Stp -10,00-10,00

Kommunikationsinformation

Standard: -10,00-10,00 V

Omréde -10,00-10,00, -20,0-20,0 mA

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet| 43253

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43255

Profibus-plats/index 169/157
Faltbussformat Long, 1=0,01
Modbus-format Eint

Profibus-plats/index 169/159
Faltbussformat Long, 1=0,01
Modbus-format Eint
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AnUt1 funktionsminimum [5334]
Med AnUt1FkMin skalas det fysiska minimivirdet till vald
presentation. Standardskalningen beror av vald funktion fér

AnUtl [531].

|?>334 AnUtlFkMin

StpfN Min
Standard: Min
Min 0 Minimivarde
Max 1 Maximivarde
gzza”dar 2 Definiera vérdet i meny [5335]

Tabell 27 visar motsvarande virden for instillningarna Min
och Max, beroende pa den analoga utgingens funktion

[531].

Tabell 27
AnUt-funktion Minimivarde Maximivarde
Processvarde Processminimum Processmaximum [325]
[324]
Varvtal Minimivarvtal [341] Maximivarvtal [343]
Moment 0% Maximimoment [351]

Processminimum

[324] Processmaximum [325]

Process borv

Axeleffekt 0% Motoreffekt [223]

Frekvens Fmin * Motorfrekvens [222]
Strém OA Motorstrom [224]
El effekt ow Motoreffekt [223]

Utspanning ov Motorspanning [221]

DC-spanning [0V 1000V

Anini Aninl Aninl
funktionsminimum | funktionsmaximum

Anin2 AnIn2 Anin2
funktionsminimum | funktionsmaximum

Anin3 Anin3 Anin3
funktionsminimum | funktionsmaximum

Anind Anin4 Anin4

funktionsminimum | funktionsmaximum

*)  Fmin ir beroende av det instillda virdet i menyn
“Min Varvtal [341]”.

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet| 43256
Profibus-plats/index 169/160
Long,
Faltbussformat é 1OA1 (\JN 1(\)/%3:'-';
0,001
Modbus-format Eint

Exempel

Still in funktionen AnUt fér motorfrekvensen pd 0 Hz, still
in AnUt-funktionen FkMin [5334] p4 "Anvindardef” och
AnUtl VMin [5335] = 0,0. Detta ger en analog utsignal p
mellan 0/4 mA och 20mA: 0 Hz till Fmot.

Den hir principen giller for alla Min—Max-instillningar.

AnUt1 funktionsvardesminimum [5335]
Med AnOutlVaMin definierar du ett anvindardefinierat
virde for signalen. Visas bara om Anvindardef valts i meny

[5334].
5335 AnUtlvaMin
Stpi 0,000

Standard: 0,000
-10000,000-10000,000

Omrade

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/

DeviceNet 43545
Profibus-plats/index 170/194
Long,

Varvtal 1=1 varv/min
Moment 1=1 %
Processvarde 1=0,001

Faltbussformat

Modbus-format Eint
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AnUt1 funktionsmaximum [5336]

Med AnUtlFkMax skalas det fysiska maximivirdet till vald

presentation. Standardskalningen beror av vald funktion fér

AnUtl [531]. Se tabell 27.

|3336 AnUtlFkMax

StpfN Max
Standard: Max
Min 0 Minimivarde
Max 1 Maximivarde

Anvandardef | 2

Definiera vardet i meny [5337]

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet| 43257
Profibus-plats/index 169/161
Faltbussformat Long, 0,001
Modbus-format Eint

OBS: Du kan stalla in AnUt1 for inverterad utgangssignal
genom att satta AnUt1 Min > AnUt1 Max. Se figur 108.

AnUt1 funktionsvardesmaximum [5337]
Med AnUtl1VaMax definierar du ett anvindardefinierat
virde for signalen. Visas bara om Anvindardef valts i meny

[5334].
5337 AnUtlVaMax
StpEy 0,000
Standard: 0,000
Omrade -10000,000-10000,000

Kommunikationsinformation

Faltbussformat

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43555
Profibus-plats/index 170/204
Long,

Varvtal 1=1 varv/
min

Moment 1=1 %
Processvarde
1=0,001

Modbus-format

Eint

Funktion AnUt2 [534]

Anger funktionen fér analog utging 2.

|334 AnUt2 Funkt

StpEN Moment
Standard: Moment
Alternativ Samma som i meny [531].

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43261
Profibus-plats/index 169/165
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Installning AnUt2 [535]

Forinstilld skalning och offset av utkonfigurationen for

analog utging 2.

535 AnUt2 Inst
StpEN 4-20 mA

Standard: 4-20 mA

Alternativ

Samma som i meny [532].

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet| 43262
Profibus-plats/index 169/166
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

AnUt2 avancerat [536]

Samma funktioner och undermenyer som under AnUtl

Avanc [533].

Stppy

|T'33 6 AnUt2 Avanc

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/

43263-43267

) 43546
DeviceNet 43556
169/167-169/171
Profibus-plats/index 170/195
170/205
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11.5.4 Digitala utgangar [540] Max Férlarm | 21 | Max férlarmniva har natts
Undermeny med alla instillningar for digitala utgingar. Minlarm 22 | Min larmniva har natts
. 1 a1 Min Férlarm | 23 | Min férlarmniva har natts
Digital n
g ta Utga g [5 ] LY 24 | Logisk utgang Y
Anger funktion for digital utging 1.
LY 25 | Logisk utgang Y inverterad
OBS: Definitionerna som beskrivs har giller nar Lz 26 | Logisk utgang Z
utgangen ar aktlv. ILz 27 | Logisk utgang Z inverterad
CA1l 28 | Analog komparator 1-utgang
541 DigUt 1 1AL 29 | Analog komparator 1-utgang inverterad
StpEN Redo -
CA2 30 | Analog komparator 2-utgang
Standard: Redo IA2 31 | Analog komparator 2-utgang inverterad
Fran 0 gtégéngen ar inte aktiv och kontinuerligt cD 1 32 | Digital komparator 1-utgang
D1 33 | Digital komparator 1-utgang inverterad
Utgangen satts kontinuerligt hog, till — -
Till 1 | exempel fér att kontrollera kretsar eller Cb2 34 | Digital komparator 2-utgang
for felsokning D2 35 | Digital komparator 2-utgang inverterad
Kor 5 Korning. Frek\fenspmriktaren ar aktiv Kérkommando &r aktivt eller
och matar strom till motorn. frekvensomriktaren kor. Signalen kan
Stopp 3 | Omriktarens utgang &r inte aktiv Drift 3 | @nvandas for att styra
natspanningskontaktorn om
O Hz 4 | Utfrekvens=0+0,1 Hz i kortillstand frekvensomriktaren har option fér
Aco/Ret 5 | Varvialet okar eller minskar enligt reservstromforsorjning.
accelerations- eller retardationsramp. T10 37 | Timer1-utgang
Vid process | 6 | Utgang = borvarde IT1Q 38 | Timer1-utgang inverterad
Maxvarvtal | 7 Frek_vepsen begransas av T2Q 39 | Timer2-utgang
maximivarvtalet
1IT2Q 40 | Timer2-utgang inverterad
Inget larm 8 Inget larmtillstand aktivt
Vilolage 41 | Pausfunktion aktiverad
Larm 9 | Ett larmtillstand &r aktivt
. Slavpump 1 | 43 | Aktiverar slavpump 1
Autorst Larm | 10 | Aterstartlarmtillstand aktivt
Slavpump 2 44 | Aktiverar slavpump 2
Begransning | 11 | Ett begransningstillstand ar aktivt
Slavpump 3 | 45 | Aktiverar slavpump 3
Varning 12 | Ett varningstillstand ar aktivt
Slavpump 4 | 46 | Aktiverar slavpump 4
Frekvensomriktaren ar klar for drift och -
Redo 13 for att acceptera startkommando. Slavpump 5 | 47 | Aktiverar slavpump 5
Detta betyder att omriktaren ar Slavpump 6 | 48 | Aktiverar slavpump 6
stromforsorjd och klar att anvandas
- — Masterpump 1| 49 | Aktiverar masterpump 1
Mom.=M 14 Vridmomentet begransas av
om-=Merans momentbegransningsfunktionen Masterpump 2| 50 | Aktiverar masterpump 2
Utstrdmmen &r hogre &n den nominella Masterpump 3| 51 | Aktiverar masterpump 3
motorstrommen [224], reducerad -
> ’ Masterpump 4| 52 | Aktiverar masterpump 4
>lom 15 enligt Motorventilation [228], se figur pump pump
74 Masterpump 5| 53 | Aktiverar masterpump 5
Utgangen anvands for att styra en Masterpump 6| 54 | Aktiverar masterpump 6
Broms 16 mekanisk broms
Alla pumpar | 55 | Alla pumpar ar igang
E Anln-insignal ar 18 an 7
Sgnl<Offset 17 nav n n |n§|g°na erna arlagre an 75 Bara Master | 56 | Bara masterpumpen arigang
% av troskelnivan
Min+Max 15 | Mt eller i har matts Lokal/Extern | 57 | Lokal/extern funktion ar aktiv
Larm SBS aktiv 58 | Extern stromforsorjning aktiv
Min+Max FIrm| 19 | Max- eller miniférlarmniva har natts PTC Larm 59 | Larm nar funktionen ar aktiv
Maxlarm 20 | Max larmniva har natts PT100 Larm | 60 | Larm nar funktionen ar aktiv
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Overspanning | 61 OyersPanplng till féljd av hog CD3 95 | Utgang for digital komparator 3
natspanning N .
Inverterad utgang for digital
= o ear D3 96
= . Overspanning till féljd av komparator 3
Overspann G | 62 generatorverkan
CDh4 97 | Utgang for digital komparator 4
Overspann D | 63 | Overspéanning till foljd av retardation T
D4 08 Inverterad utgang for digital
Acc 64 | Acceleration enligt accelerationsramp ) komparator 4
Ret 65 | Retardation enligt retardationsramp
Kommunikationsinformation
1%t 66 I2t-grénsskydd aktivt
V-Grans 67 | Overspanningsgransfunktion aktiv Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 43271
I-Grans 68 | Overstrdmsgransfunktion aktiv Profibus-plats/index 169/175
Overtemp 69 | Overtemperaturvarning Faltbussformat Ulnt
Underspann | 70 | Underspanningsvarning Modbus-format Ulnt
Digln 1 71 | Digital ingang 1
Digin 2 72 | Digital ingang 2 Digital utgang 2 [542]
Digln 3 73 | Digital ingang 3
Digln 4 74 | Digital ingang 4 OBSO: Definjtione.rna som beskrivs har galler nar
utgangen ar aktiv.
DigIn 5 75 | Digital ingang 5
Digin 6 76 | Digital ingang 6 Stiller in funktionen hos den digitala utgingen 2.
Digin 7 77 | Digital ingdng 7
Digin 8 78 | Digital ingang 8 |_542 DigUt 2
Aktiva larm som maste aterstallas Stpm Inget larm
Manrst Larm | 79 manuellt
Standard: Inget larm
Kommfel 80 | Seriellkommunikation bruten Alternativ Samma som | meny [541].
Ext Kyl 81 ﬁ[rr(;lk;[a.a.rr(enklf[)i(\e/hover kylning. Interna
axtarar aktiva. Kommunikationsinformation
LC Pump 82 | Aktiverar vatskekylningspump
. Aktiverar varmevaxlarflakt for Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43272
LC VV Flakt 83 | . )
vétskekylning Profibus-plats/index 169/176
Start hoger 85 Positivt varvtal (>0,5 %), alltsa rotation Modbus-format Ulnt

framat/medurs.

Start vanster

86

Negativt varvtal (<0,5 %), alltsa rotation
bakat/moturs.

Kom. aktiv

87

Faltbusskommunikation aktiv.

Bromsfel

88

Larm vid bromsfel (broms ej 6ppnat)

Broms Oppen

89

Varning och fortsatt kdrning (behall
vridmoment) pa grund av 6ppen broms
under stopp.

Fel intraffade i det inbyggda

Option 90 optionskortet.

CA3 91 | Utgang for analog komparator 3

IA3 92 Inverterad utgang for analog
komparator 3

CA4 93 | Utgang for analog komparator 4

AL 94 Inverterad utgang for analog

komparator 4
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11.5.5 Relaer [550]

Undermeny med alla instillningar for reliutgdngar. Om du
viljer relildge, blir det méjligt act uppritta “felsiker”
reldstyrning genom att anvinda den brytande kontakten
som slutande kontaket..

OBS: Ytterligare relaer blir tillgangliga om 1/0-
optionskort ansluts. Du kan ansluta hogst 3 kort med 3
relder vardera.

Reld 1 [551]

Anger funktion for reliutgang 1. Du kan vilja samma
funktioner som for digital utgang 1 [541].

Larm

551 Relda 1
StpEN

Standard: Larm

Alternativ

Samma som i meny [541].

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet| 43273

Profibus-plats/index 169/177
Faltbussformat Uint
Modbus-format Ulnt

Rela 2 [552]

Rela 3 [553]
Anger funktion for reliutgang 3.

553 Rela 3
StpEN

Standard: Fran

Fran

Alternativ Samma som i meny [541].

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43275

Profibus-plats/index 169/179
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Ulnt

Optionskortrela [554] till [55C]

Dessa extra relder visas bara om du satt i ett I/O-optionskort
i plats 1, 2 eller 3. Utgéngarna heter Optl Reld 1-3, Opt2
Reld 1-3 och Opt3 Reld 1-3. Opt star for optionskort och
1-3 idr kortets nummer som relaterar till positionen som
optionskortet ir monterat pa.

OBS: Visas endast om optionskortet detekterats eller
om nagon in- eller utgang aktiverats.

Kommunikationsinformation

OBS: Definitionerna som beskrivs har galler nar
utgangen ar aktiv.

Anger funktion for reldutging 2.

552 Rela 2
StpEN Kor

Standard: Kor

Alternativ Samma som i meny [541].

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet| 43274

Profibus-plats/index 169/178
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet]

43511-43519

Profibus-plats/index

170/160-170/168

Faltbussformat

Uint

Modbus-format

Uint
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Rela avancerat [55D]

Med den hir funktionen kan du sikerstilla att reliet sluter
om frekvensomriktaren drabbas av funktionsfel eller stings
av.

Exempel

En process kriver alltid ett visst minimiflode. Styrning av
erforderligt antal pumpar med relilige N.C. (pumparna
styrs pa normalt sitt av pumpstyrningen, men aktiveras
ocksd nir frekvensomriktaren larmar eller stings av).

55D Rela Avanc
StpEy

Installining rela 1 [55D1]

|5_5D1 Rela 1 Inst

StpEN N.O
Standard: N.O
N.O 0 Reléets slutande kontakt aktiveras

nar den har funktionen ar aktiv.

Relaets brytande kontakt fungerar
som slutande kontakt. Kontakten
bryter nar funktionen inte ar aktiv, och
sluter nar funktionen ar aktiv.

N.C 1

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43276

Profibus-plats/index 169/180
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Relainstaliningar [55D2] till [55DC]

Samma funktioner som for instillning for reld 1 [55D1].

Kommunikationsinformation

43277-43278,
43521-43529

Nummer féor Modbus-instans/
DeviceNet

169/181-169/182,

Profibus-plats/index 170/170-170/178

Faltbussformat Uint

Modbus-format Uint

11.5.6 Virtuella anslutningar [560]

Funktioner for att aktivera tta interna anslutningar for
komparator- och timersignaler samt digitala signaler, utan
att ta upp fysiska digitala in-/utgdngar. Virtuella
anslutningar anvinds for att tradldst koppla en digital
utgdngs funktion till en digital ingdngs funktion. Du kan
anvinda tillgingliga signaler och styrfunktioner for att skapa
egna funktioner.

Exempel pé startférdréjning

Motorn startar i lige Start Fram 10 sekunder efter att
Digln1 blir hég. Diglnl har 10 s f6rdrdjning,.

Meny Parameter Instéllning
[521] Digin1 Timer 1
[561] VIU 1 Dest Start Fram
[562] VIU 1 Kaélla T1Q
[641] Timerl Start Digin 1
[642] Timer1 Typ Fordrojning
[643] Timerd Fordr 0:00:10

OBS: Nar en digital ingang och en virtuell destination
satts till samma funktion, fungerar denna funktion som
en ELLER-logikfunktion.

Virtuell anslutning 1 destination [561]

Med den hir funktionen faststiller du destinationen for den
virtuella anslutningen. Om en funktion kan styras frin flera
olika killor, till exempel destination for virtuell anslutning
eller digital ingdng, styrs funktionen enligt ELLER-logik.
Majliga alternativ beskrivs under Digln.

561 VIU 1 Dest
StPEN Fran

Standard: Fran

Samma alternativ som for digital ingang 1,

Alternativ meny [521].

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43281

Profibus-plats/index 169/185
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint
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Virtuell anslutning 1 kalla [562]

Med den hir funktionen faststiller du killan fér den
virtuella anslutningen. Majliga alternativ beskrivs under

DigUt 1.

|?>62 VIU 1 Kalla

StpN Fran
Standard: Fran
Alternativ Samma som i meny [541].

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet] 43282

Profibus-plats/index 169/186
Faltbussformat Uint
Modbus-format Ulnt

Virtuella anslutningar 2-8 [563] till
[56G]

Samma funktion som virtuell anslutning 1 [561] och [562].
Kommunikationsinformation for virtuella anslutningar 2-8
destination.

43283, 43285, 43287,
43289, 43291, 43293,
43295

Nummer féor Modbus-instans/
DeviceNet

169/187, 189, 191,

Profibus-plats/index 193, 195, 197, 199

Faltbussformat Uint

Modbus-format Uint

Kommunikationsinformation fér virtuella anslutningar 28

killa.

43284,43286, 43288,
43290, 43292, 43294,
43296

Nummer féor Modbus-instans/
DeviceNet

169/188, 190, 192,

Profibus-plats/index 194, 196, 198, 200

Faltbussformat Uint

Modbus-format Uint

11.6 Logiska funktioner och
timers [600]

Med funktionerna fér komparatorer och timers, samt
logikfunktionerna, kan du programmera villkorade signaler
for styr- eller signaleringsfunktioner. Dirmed kan du
jamfora olika signaler och virden for att generera
overvaknings- och styrningsfunktioner.

11.6.1 Komparatorer [610]

Komparatorerna gor det mojligt att dvervaka ett antal
interna signaler och virden, och dessutom illustrera detta via
digitala reldutgingar, nir ett visst virde eller en viss status
uppnas.

Analogue comparators [611] - [614]

Det finns 4 analoga komparatorer som kan jimféra valfrict
tillgingligt analogt virde (inklusive frin de analoga
referensingéingarna) med tvd instillbara nivéer. De tva
tillgingliga nivierna ir OvGrins och UnGrins. Det finns
tva typer av analoga komparatorer att vilja mellan, en analog
komparator med hysteres, och en analog fénsterkomparator.
Den analoga komparatorn av hysterestyp utnyttjar de tva
nivierna for att skapa en hysteres for komparatorn mellan
instillning och 4terstillning av utgingen. Den hir
funktionen ger en tydlig skillnad mellan
omkopplingsnivderna, vilket gor att processen kan anpassas
fram tills dess att en viss dtgird startas. Med denna hysteres
kan dven en instabil analog signal dvervakas utan att man
erhéller en ryckig utsignal frin komparatorn. En annan
funktion dr mojligheten att fi en fast indikering av att en
bestimd nivé har passerats. Komparatorn kan lasas genom
att stilla in UnGrins till ett hogre virde in OvGrins.

Den analoga fonsterkomparatorn utnyttjar de tv nivierna
for att definiera ett intervall (fonster) inom vilket det
analoga virdet ska hilla sig for att stilla in komparatorns
utsignal.

Det inkommande analoga virdet for komparatorn kan dven
stillas in som bipolirt, d.v.s. behandlas som ett virde med
tecken, eller

unipolirt, d.v.s. behandlas som ett absolut tal.

Se Fig. 115, page 149 dir dessa funktioner illustreras.

Digitala komparatorer [615]

Det finns 4 digitala komparatorer som kan jimféra valfri
tillgdnglig digital signal.

Utsignalerna fran dessa komparatorer kan kopplas ihop

logiskt for att generera en logisk utsignal.

Samtliga utsignaler kan programmeras till digitala utgingar
eller reliutgingar, eller anviindas som killa for de virtuella
anslutningarna [560].
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CA1l Inst [611]

Analog komparator 1, parametergrupp.

Analog komparator 1 varde [6111]
Viljer analogt virde f6r analog komparator 1 (CA1).

Analog komparator 1 jimfor det valbara analoga virdet i
meny [6111] med den konstanta 6vre grinsen i meny
[6112] och den konstanta undre grinsen i meny [6113].
Om en Bipolir [6115] insignal viljs kommer jimforelsen att
goras med tecken, om Unipolir viljs gors jimférelsen mellan
absoluta tal.

For komparatortyp Hysteres [6114, nir virdet 6verstiger
den &vre grinsen blir utsignalen CA1 hog och !A1 lag. Se
Figur 111. Nir virdet sjunker under den undre grinsen blir

utsignal CA1 lig och !Al hog.

StpEN

6111 CAl Varde

Varvtal

Standard:

Varvtal

Analogt varde.

Meny [6111]
. - Signal: CA1
Justerbar dvre grans.
Meny [6112] 0
Justerbar undre grans. 1
Meny [6113]

(NG_06-F125)

Anges med processinstallningarna

Processvarde | O [321] och [322]

Varvtal 1 rpm
Moment 2 %
Axeleffekt 3 kW
El effekt 4 kW
Strém 5 A
Utspanning 6 \
Frekvens 7 Hz
DC-Spanning | 8 \%
Kylflans tmp | 9 °C
PT100_1 10 °C
PT100_2 11 °C
PT100_3 12 °C
Energi 13 kWh
Drifttid 14 h

Figur 111 Analog komparator typen Hysteres

Nir det giller komparatorn av fonstertyp [6114], och virdet
ligger mellan den undre och 6vre nivin, kommer utsignalen
CAL att stillas in som Over och !A1 som Under, se Fig. 113.
Nir virdet faller utanfér omfinget mellan den undre och
ovre grinsen kommer utsignalen CAL1 att stillas in som
Under och A1 som Over.

Ansluten tid 15 h

Aninl 16 %
AnIn2 17 %
AnIn3 18 %
Anin4 19 %

Processborv | 20 | Anges med processinstaliningarna

OvGréns [6112] +

Process diff |21 | [321]och[322]

Kommunikationsinformation

Signal

+J_ _,— Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet] 43401
UnGrans [6113] _ Profibus-plats/index 170/50
Faltbussformat Ulint
Figur 112 Analog komparator av typen “Fonster” Modbus-format Uint
Utsignalen kan programmeras som virtuell anslutningskilla Exempel

och till digital utging eller reliutging.

Skapa automatisk start-/stoppsignal med hjilp av analog
bérvirdessignal. Analog borstromsignal, 4-20 mA, ansluts
till analog ingdng 1. AnIn1 Inst, meny [512] = 4-20 mA,
och troskelvirdet ar 4 mA. Full (100 %) ingéngssignal pa
Anln 1 = 20 mA. Om bérvirdessignalen pa AnInl okar till
80 % av troskelvirdet (4 mA x 0,8 = 3,2 mA), forsitts
frekvensomriktaren i korlige. Om signalen pa Anln1 faller
under 60 % av troskelvirdet (4 mA x 0,6 = 2,4 mA), forsitts
omriktaren i stopplige. Utsignalen frin CA1 anvinds som

Emotron AB 01-4428-00r3

Funktionsbeskrivning 145



killa for virtuell anslutning, vilken styr den virtuella

. L Nr Beskrivning
anslutningsdestinationen Start Fram.
Borvardessignalen passerar det undre gransvardet
. . 1 underifran (positiv flank), komparatorutgang CA1
M Funkt Install .
e union netalining forblir 1ag, 1ge=KOR.
511 Funktion Aninl Processborvarde Borvardessignalen passerar det dvre gransvardet
512 Instalining Aninl | 4-20 mA, troskel &r 4 mA 2 underifran (positiv flank), komparatorutgang CA1 satts
341 | Minimivarvial 0 hog, 1age=KOR.
. Borvardessignalen passerar troskelvardet 4 mA,
343 Maximivarvtal 1500 3 motorvarvtalet foljer darefter borvardessignalen.
6111 | CA1 Varde Aninl T Under den har tiden féljer motorvarvtalet
6112 | CA1 Ov Grans 16 % (3,2 mA/20 mA x 100 %) borvardessignalen.
6113 | CA1 Un Grans 12 % (2,4 mA/20 mA x 100 %) 4 Borvardessignalen nar troskelnivan, motorvarvtalet ar
6114 | CA1Typ Hysteres 0 varv/min, lage = KOR.
Borvardessignalen passerar det dvre gransvardet
561 VIU 1 Dest StartFram A ) . A
5 ovanifran (negativ flank), komparatorutgang CA1 forblir
562 | VIU 1 Kalla CA1 hog, lage=KOR.
215 | Strt/Stp via Extern Borvardessignalen passerar det undre gréansvardet
6 ovanifran (negativ flank), komparatorutgang

CA1=STOPP.

20 mA

Borvardessignal Anin1

Maximivarvtal

N

4 mA

3,2 mA

24mA}----4-

——m - = =

'CAL Ov Grans = 16%

1
'CA1 Un Grans = 12%

CA1

Lage
KOR +

STOPP

) F TR [ Ny R

Figur 113
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Analog komparator 1 dvre grans [6112]

Anger den 6vre nivan for den analoga komparatorn med ett

intervall som motsvarar valt virde i menyn [6111].

Kommunikationsinformation

6112 CAl Ov Grans

Nummer for Modbus-instans/

DeviceNet 43402
Profibus-plats/index 170/51
Long,

Faltbussformat

1=1W,0,1A,0,1V,
0,1 Hz, 0,1 °C, 1 kWh,
1h,1%, 1 varv/min
eller 0,001 med hjalp
av processvarde.

Modbus-format

Elnt

[321] och [322]

StpEN 300 rpm|
Standard: 300 varv/min
Omrade Se min/max i tabellen nedan.
Lage Min. Max. Decimaler
Anges med
Processvarde processinstallningarna 3
[321] och [322]
Varvtal, varv/min 0 Maximivarvtal| O
Vridmoment, % 0 rl\]/lammlmome 0
Axeleffekt, kW 0] Motor P x4 | O
Eleffekt, kW 0 Motor P, x4 0
Strom, A 0 Motor 1,x4 1
Utspanning, V 0 1000 1
Frekvens, Hz 0 400 1
DC-
mellanledsspanning| O 1250 1
Y
t(élflanstemperatur, 0 100 1
PT 100_1_2_3,°C |-100 300 1
Energi, kWh 0 1000000 0
Drifttid, h 0 65535 0
Ansluten tid, h 0 65535 0
Anin 1-4 % 0 100 0
Anges med
Processborv processinstallningarna 3
[321] och [322]
Anges med
Process diff processinstallningarna 3

OBS: Om Bipolar viljs [6115] kommer minimivardet att
vara lika med -Max i tabellen.
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Exempel Nr Beskrivning Hysteresis| Window
Det hir exemplet beskriver normal anvindning av konstant
ovre respektive undre grins. Borvardessignalen passerar det
undre gransvardet underifran
: . 1 (positiv flank), komparatorutgang s
Meny Funktion Installning CA1 férandras inte, utgangen forblir
343 | Maximivarvtal 1500 lag.
6111 | CAlVérde Varvtal Borvardessignalen passerar det
= - . Ovre gransvardet underifran (positiv
2 . s
6112 | CA1 OvGrans 300 vary/min flank), komparatorutgang CA1 satts
6113 | CA1 Un Grans 200 varv/min hog.
6114 | CA1Typ Hysteres Bérvardessignalen passerar det
561 | VC1 Dest Timer 1 6vre gréansvardet ovanifrén (negativ
- 3 flank), komparatorutgang CA1 s
562 | VIU 1 Kalla CA1 férandras inte, utgangen forblir
hog.
Borvardessignalen passerar det
MAX. | 4 undre gransvardet ovanifran
E’;{l‘gi" (negativ flank), komparatorutgéng
~ CA1 andras, utgangen satts 1ag.
1 I | 1 I I I 1 . )
300 [---9-5 - - 4 GAL Qv Grans [6112] Borvardessignalen passerar det
\ v/ I\ |Hysteres undre grénsvérdet underifran
200 |---o--1o-- VAR U S 5 | (positiv flank), komparatorutgang o
Lo ! . .11 I\CALUnGréns [6113] CA1 foérandras inte, utgangen forblir
B A ag
1 ! 1 ! I 1 1 1
Lo \ | o Borvardessignalen passerar det
— L - 6 ovre gransvardet underifran (positiv
Lo T fI?nk), komparatorutgang CA1 satts
Utgan | 1 o [ [ hog.
CAL ' | [6114]Hysteres | |
Hog T ! ; \ : Bérvardessignalen passerar det
! ! \ \ ovre gransvardet ovanifran (negativ
Lag : ! : f 7 flank), komparatorutgang CA1 L
Utgang v o forandras inte, utgangen forblir
Gil 1 [eusld fonstpr | | | hog.
. ‘ Borvardessignalen passerar det
Log — — s undre gransvardet ovanifran
[ o [ (negativ flank), komparatorutgang
T2 34 56 78 CA1 andras, utgangen sétts Iag.
Figur 114
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Analog komparator 1 undre grans [6113]

Stiller in den undre nivan fér den analoga komparatorn,

med enhet och omfing som motsvarar valt virde i menyn

Analog komparator 1, polaritet[6115]

Anger hur det instillda virdet
den analoga komparatorn, d.v.

i [6111] ska behandlas fore

s. om det ska hanteras som ett

[6111]. absolut tal eller ha tecken. Se Figur 115
6113 CAl UnGrans 6115 CAl Polar
Stpfy 200 varv/ StpfN Unipolar
Standard: 200 varv/minut Standard: Unipolar
Omrade: Omrade som [6112]. Unipolar 0 Absolutvardet av [6111] anvands
Bipolar 1 Vardet pa [6111] med tecken anvands

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/

Kommunikationsinformation

Faltbussformat

0,1 Hz, 0,1°C, 1 kWh,
1H, 1 %, 1 varv/min

) 43403
DeviceNet: " -
Nummer féor Modbus-instans/ 43486
Profibus-plats/index 170/52 DeviceNet:
Lang, Profibus-plats/index 170/135
1=1W,0,1A,0,1V, .
Lang,

1=1W,0,1A,0,1V,
0,1 Hz, 0,1°C, 1 kWh,

ller 0,001 vi a .
Ersgessvérdv;a Faltbussformat 1H, 1%, 1 varv/min
eller 0,001 via
Modbus-format Elnt processvarde
Modbus-format Eint
Analog komparator 1, typ [6114]
Viljer typ av analog komparator, d.v.s. Hysteres eller Exempel

Fonster. Se Figur 115 och Figur 116.

6114 CAl Typ
StpN

Hysteres

Standard: Hysteres

Hysteres 0

Komparator av hysterestyp

Fonster 1

Komparator av fonstertyp

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/

Faltbussformat

DeviceNet: 43481
Profibus-plats/index 170/130
Lang,

1=1W,0,1A,0,1V,
0,1 Hz, 0,1°C, 1 kWh,
1H, 1 %, 1 varv/min
eller 0,001 via
processvarde

Modbus-format

Elnt

Se Figur 115 och Figur 116 som visar en funktion som

arbetar enligt en annan princip med
komparatorfunktionerna 6114 och 6115.

Typ [6114]= Hysteres

CA1
6115] Unipolar 4
i s G s N
(6113] L v | v | (6111]
HI -LO LO HI
o CA1
[611651]1g]||5)|0>l%r 1 _ Analogt véarde
6113]LO>0 + I > [6111]
LO HI
CAl
[61%(351]1%]?4?% |4 _ Analogt vérde
B1i3jlo<o v ]| ¥ [6111]
LO' HI
CAl
[61:]['651]1%@'_'?'?5 | 4 _ Analogt varde
61i37L0<0 __ v | 7 [6111]
LO HI

Figur 115 Princip for komparatorfunktionerna avseende “Typ
[6114] = Hysteres” och "Poléir [6115]’.
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Typ [6114]= Fonster

CA1
[6115] Unipolar £ I £
112] Hi > 5
[[6%113]] o 2 8 | Analogt véarde
HI 10 LO HI [6111]
_ cAl
r
[611651]1§I ﬂ?iaor £ 2 , Analogtvérde
H6113]] L0>0 1 v v = [6111]
LO HI
CA1
[6115] Bipolar 7 . Analogt varde
[6113] L0 < 0 v | v [6111]
LO " HI
CA1l
[6115] Bipolar 4 Analogt vérde
6112] HI < 0 £ 1 >
Biisibs —F [ (6111

LO HI

Figur 116 Princip for komparatorfunktionerna avseende “Typ
[6114] = Fonster” och "Polir [6115]”.

0BS: Nar "Unipolar” har valts anvands signalens
absoluta varde.

0BS: Nar "Bipolar” har valts i [6115] ar:
1. funktionen inte symmetrisk.
2. intervallen for 6vre/undre grans bipolara

CA2 Inst [612]

Analog komparator 2, parametergrupp.

Analog komparator 2, Varde [6121]
Fungerar exake likadant som analog komparator 1,
Virde [6111].

6121 CA2 Varde
StpEN Moment

Standard: Moment

Installningar: Samma som i meny [6111]

Kommunikationsinformation

Analog komparator 2, OvGréns [6122]
Fungerar exakt likadant som analog komparator 1,

OvGrins [6112].

6122 CA2 OvGrans
Stpm 20%

Standard: 20%

Omrade: Ange ett varde for den dvre gransen.

Kommunikationsinformation

Nummer for Modbus-instans/

DeviceNet: 43405
Profibus-plats/index 170/54
Lang

1=1W,0,1A,0,1V,
0,1 Hz, 0,1°C, 1 kWh,
1H, 1 %, 1 varv/min
eller 0,001 via
processvarde

Faltbussformat

Modbus-format Elnt

Analog komparator 2,
UnGrans [6123]

Fungerar exakt likadant som analog komparator 1,

UnGrins [6113].

6123 CA2 UnGrans
Stpm 10%

Standard: 10%

Omrade: Ange ett varde for den undre gransen.

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/

DeviceNet: 43406
Profibus-plats/index 170/55
Lang,

1=1W,0,1A,0,1V,

o
Nummer fér Modbus-instans/ Faltbussformat 01 HZ; 01°C 1 kWh,
DeviceNet: 43404 1H,1 %, 1 vz:?rv/mm
eller 0,001 via
Profibus-plats/index 170/53 processvarde
Faltbussformat Uint Modbus-format Elnt
Modbus-format Uint
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Analog komparator 2, typ [6124]

Fungerar exakt likadant som analog komparator 1,

Typ [6114].
6124 CAZ Typ
StpEN Hysteres
Standard: Hysteres

Hysteres 0

Komparator av hysterestyp

Fonster 1

Komparator av fonstertyp

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/

Faltbussformat

DeviceNet: 43482
Profibus-plats/index 170/131
Lang,

1=1W,0,1A,0,1V,
0,1 Hz, 0,1°C, 1 kWh,
1H, 1 %, 1 varv/min
eller 0,001 via
processvarde

Modbus-format

Elnt

Analog komparator 2, polar[6125]

Fungerar exakt likadant som analog komparator 1,

Polir [6115].

CA3 Inst [613]

Analog komparator 3, parametergrupp.

Analog komparator 3, Varde [6131]

Fungerar exakt likadant som analog komparator 1,

virde [6111]

6131 CA3 Varde
StpfN

Standard: Processvarde

Installningar: Samma som i meny [6111]

Kommunikationsinformation

Modbus Instance no/DeviceNet no:| 43471
Profibus slot/index 170/120
Fieldbus format Uint
Modbus format Ulint

Analog komparator 3, OvGréns [6132]

Fungerar exakt likadant som analog komparator 1,

OvGrins [6112].

6132 CA3 OvGrans

Stpfy 300 varv/
6125 CA2 Po_lar . Default: 300rpm
Stpm UanOIar Range: Enter a value for the high level.
Standard: Unipolar
— — - Kommunikationsinformation
Unipolar 0 Absolutvardet av [6111] anvands
Bipolar 1 Vardet pa [6111] med tecken anvands Nummer fér Modbus-instans/
) 43472
DeviceNet:
Communication information Profibus-plats/index 170/121
Lang

Nummer fér Modbus-instans/

Faltbussformat

DeviceNet: 43487
Profibus-plats/index 170/136
Lang,

1=1W,0,1A,0,1V,
0,1 Hz, 0,1°C, 1 kWh,
1H, 1 %, 1 varv/min
eller 0,001 via
processvarde

Faltbussformat

1=1W,0,1A,0,1V,
0,1 Hz, 0,1°C, 1 kWh,
1H, 1 %, 1 varv/min
eller 0,001 via
processvarde

Modbus-format

Elnt

Modbus-format

Elnt
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Analog komparator 3, UnGrans [6133]

Fungerar exakt likadant som analog komparator 1,

UnGrins [6113].

Analog komparator 3, polar[6135]

Fungerar exakt likadant som analog komparator 1,

Polar [6115].

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/

6133 CA3 UnGrans 6135 CA3 Polar
Stpfy 200 varv/ StpfN Unipolar
Standard: 200 varv/minut Standard: Unipolar
Omrade: Ange ett varde for den undre gransen. Unipolar Absolutvardet av [6111] anvands
Bipolar 1 Vardet pa [6111] med tecken anvands

Kommunikationsinformation

Faltbussformat

0,1 Hz, 0,1°C, 1 kWh,
1H, 1 %, 1 varv/min

) 43473
DeviceNet: " -
Nummer fér Modbus-instans/ 43488
Profibus-plats/index 170/122 DeviceNet:
Lang, Profibus-plats/index 170/137
1=1W,0,1A,0,1V, .
Lang,

1=1W,0,1A,0,1V,
0,1 Hz, 0,1°C, 1 kWh,

Analog komparator 3, typ [6134]

Fungerar exake likadant som analog komparator 1, typ

eller 0,001 via 4 /
processvérdvelz Faltbussformat 1H, 1 %, 1 vary/min
eller 0,001 via
Modbus-format EInt orocessvarde
Modbus-format Elnt

CA4 Inst [614]

Analog komparator 4, parametergrupp.

Analog komparator 4, Varde [6141]

Fungerar exakt likadant som analog komparator 1,

Virde [6111].

[6114]
6134 CA3 Typ
StpEN Hysteres
Standard: Hysteres
Hysteres Komparator av hysterestyp
Fonster Komparator av fonstertyp

6141 CA4 Varde
Stpf\Process diff

Kommunikationsinformation

Default: Process Error

Nummer fér Modbus-instans/

Selections:

Same as in menu [6111]

Kommunikationsinformation

Faltbussformat

DeviceNet: 43483
Profibus-plats/index 170/132
Lang,

1=1W,0,1A,0,1V,
0,1 Hz, 0,1°C, 1 kWh,
1H, 1 %, 1 varv/min
eller 0,001 via
processvarde

Modbus-format

Elnt

gz\rl?crzﬁgc:)r Modbus-instans/ 43474
Profibus-plats/index 170/123
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint
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Analog komparator 4, OvGréns [6142]

Fungerar exakt likadant som analog komparator 1, vre

Analog komparator 4, typ [6144]

Fungerar exakt likadant som analog komparator 1, typ

grans [6112]. [6114]
6142 CA4 OvGrans 6144 CA4 Typ
Stpfy 100 varv/ StpfN Fonster
Standard: 100 varv/min Standard: Fonster
Omrade: Ange ett varde for den Gvre gransen. Hysteres Komparator av hysterestyp
Fonster Komparator av fonstertyp
Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/

Kommunikationsinformation

Faltbussformat

0,1 Hz, 0,1°C, 1 kWh,
1H, 1 %, 1 varv/min

) 43475
DeviceNet: " -
Nummer féor Modbus-instans/ 43484
Profibus-plats/index 170/124 DeviceNet:
Lang Profibus-plats/index 170/133
1=1W,0,1A,0,1V, .
Lang,

1=1W,0,1A,0,1V,
0,1 Hz, 0,1°C, 1 kWh,

Analog komparator 4,
UnGrans [6143]

Fungerar exakt likadant som analog komparator 1, undre

grins [6113].

6143 CA4 UnGrans

eller 0,001 via 3 /
processvérdvelz Faltbussformat 1M, 1 %, 1 vary/min
eller 0,001 via
Modbus-format EInt processvarde
Modbus-format Elnt

Analog komparator 4, polar[6145]

Fungerar exakt likadant som analog komparator 1,

Polir [6115]

6145 CA4 Polar

Stpfy -100 varv/
Standard: -100 varv/minut
Omrade: Ange ett varde fér den undre gransen.

Kommunikationsinformation

StpEN Bipolar
Standard: Bipolar
Unipolar 0 Absolutvardet av [6111] anvands
Bipolar 1 Vardet pd [6111] med tecken anvands

Nummer féor Modbus-instans/

Kommunikationsinformation

Faltbussformat

DeviceNet: 43476
Profibus-plats/index 170/125
Lang

1=1W,0,1A,0,1V,
0,1 Hz, 0,1°C, 1 kWh,
1H, 1 %, 1 varv/min
eller 0,001 via
processvarde

Nummer fér Modbus-instans/

Modbus-format

Elnt

DeviceNet: 43489
Profibus-plats/index 170/138
LLang

Faltbussformat

1=1W,0,1A,0,1V,
0,1 Hz, 0,1°C, 1 kWh,
1H, 1 %, 1 varv/min
eller 0,001 via
processvarde

Modbus-format

Elnt
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Installning av digital komparator [615]

Digitala komparatorer, parametergrupp.

Digital komparator 1 [6151]

Anger insignal for digital komparator 1 (CD1).

Utsignalen CD1 antar det hdgre virdet om vald

ingangssignal ir aktiv. Se Figur 117.

Utsignalen kan programmeras till digitala utgdngar eller

reliutgangar, eller anvindas som killa f6r de virtuella

anslutningarna [560].

Digital komparator 3 [6153]

Fungerar exakt likadant som digital komparator 1 [6151].

6153 CD 3

StpfN Larm
Standard: Larm
Alternativ Samma alternativ som for DigUt 1 [541].

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43477
Profibus-plats/index 170/126
Faltbussformat Ulint
Modbus-format Uint

Digital komparator 4 [6154]

Fungerar exakt likadant som digital komparator 1 [6151].

Digital signal: Signal: CD1
Meny [6151]
(NG_06-F126)
Figur 117 Digital komparator
6151 CD1
StpEN Kor
Standard: Kor

Alternativ

Samma alternativ som for DigUt 1 [541].

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet| 43407
Profibus-plats/index 170/56
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Digital komparator 2 [6152]

Fungerar exake likadant som digital komparator 1 [6151].

6154 CD 4

StpEN Redo
Standard: Redo
Alternativ Same selections as for DigOut 1 [541].

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43478
Profibus-plats/index 170/127
Faltbussformat Ulint
Modbus-format Uint

6152 CD 2

StpN DigIn 1
Standard: Digin 1
Alternativ Samma alternativ som for DigUt 1 [541].

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet] 43408
Profibus-plats/index 170/57
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint
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11.6.2 Logisk utgang Y [620]
Komparatorns signaler kan kombineras logiske i Logik Y-
funktionen med en uttryckseditor.

Uttryckseditorn har nedanstdende egenskaper.

 Tillgingliga signaler:

CAl, CA2, CD1, CD2 eller LZ (eller LY)
* Signaler som kan inverteras:

A1, !A2, 'D1, 'D2 eller 'LZ (eller 'LY)
 Tillgingliga logiska operander:

+: ELLER-operand

&: OCH-operand
A; EXOR-operand (exlusivt ELLER).

Du kan skapa uttryck enligt sanningstabellen nedan.

Ingang Resultat
A B & (OCH) | +(ELLER)| “\(EXOR)
0 0 0 0 0
0 1 0 1 1
1 0 0 1 1
1 1 1 1 0

Utsignalen kan programmeras till digitala utgangar eller
reldutgingar, eller anvindas som killa for virtuella
anslutningar [560].

620 LOGIK Y
Stp CAls&!'Aa2&CD1

Kommunikationsinformation

Nummer for Modbus-instans/DeviceNet | 31035

Profibus-plats/index 121/179
Faltbussformat Long
Modbus-format Text

Uttrycket méste programmeras med hjilp av meny [621] till

[625].

Exempel

Detektering av rembrott for Logik Y
I detta exempel beskrivs programmeringen av detektering av
rembrott f6r flikcapplikationer.

Komparator CA1 sitts till frekvens >10 Hz.
Komparator !A2 sitts dill last < 20 %.
Komparator CD1 sitts till Kor.

De tre komparatorerna ir OCH-villkorade, vilket ger
funktionen detektering av rembrott.

I meny [621] till [625] syns det uttryck som lagts in for
Logik Y.

Sdtt meny [621] dill CA1

Sdte meny [622] dll &
Sdtt meny [623] dill 1A2

Sdtc meny [624] dll &

Sdtc meny [625] tll CD1

Meny [620] innehaller nu uttrycket for Logik Y:
CA1&!A2&CD1

vilket utlises

(CA1&!A2)&CD1

OBS: Satt meny [624] till . for att slutfora uttrycket, om
bara tva komparatorer behovs for Logik Y.
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Y-komparator 1 [621]

Anger den forsta komparatorn fér funktionen Logik Y.

Y-operand 1 [622]
Anger den forsta operanden for funktionen Logik Y.

621 Y Komp 1 622 Y Operand 1
StpfN Cal StpEN
Standard: CA1 Standard: &
CA1 0 & &=0CH
1A1 1 + +=ELLER
CA2 2 " 3 ~=EXKLUSIVT ELLER
1A2 3
D1 2 Kommunikationsinformation
D1 5 Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43412
cD2 6 Profibus-plats/index 170/61
|
b2 ! Faltbussformat Ulnt
Lz/LY 8
Modbus-format Uint
ILZ/ILY 9
T1 10
= 11 Y-komparator 2 [623]
- e Anger den andra komparatorn for funktionen Logik Y.
IT2 13
623 Y Komp 2
1A3 15
: |
cAd 16 Standard: 1A2
1AL 17 Alternativ Samma som i meny [621]
CD3 18 PR .
Kommunikationsinformation
D3 19
Ch4 20 Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43413
D4 21 Profibus-plats/index 170/62
Faltbussformat Uint
Kommunikationsinformation
Modbus-format Ulnt
Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet] 43411
Profibus-plats/index 170/60
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Uint
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Y-operand 2 [624]

Anger den andra operanden for funktionen Logik Y.

624 Y Operand 2

StpEN &

Standard: &

Avsluta uttrycket genom att valja -

0 (punkt) (nar endast tva komparatorer

anvands).
& 1 &=0CH
+ 2 +=ELLER
" 3 ~=EXKLUSIVT ELLER

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet| 43414
Profibus-plats/index 170/63
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Y-komparator 3 [625]

Anger den tredje komparatorn for funktionen Logik Y.

625 Y Komp 3
StpEN CD1
Standard: CD1
Alternativ Samma som i meny [621]

11.6.3 Logikutgang Z [630]

630 LOGIK Z
Stp CAls&!'A2&CD1

Uttrycket méste programmeras med hjilp av meny [631] till
[635].

Z-komparator 1 [631]

Anger forsta komparatorn for funktionen Logik Z.

631 Z Komp 1

StpEN cal

Standard: CA1

Alternativ Samma som i meny [621]

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43421

Profibus-plats/index 170/70
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Ulnt

Z-operand 1 [632]

Anger den forsta operanden f6r funktionen Logik Z.

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet] 43415
Profibus-plats/index 170/64
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

632 Z Operand 1
StpN &
Standard: &
Alternativ Samma som i meny [622]
Kommunikationsinformation
Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43422
Profibus-plats/index 170/71
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Ulnt

Emotron AB 01-4428-00r3

Funktionsbeskrivning

157




Z-komparator 2 [633]

Anger den andra komparatorn for funktionen Logik Z.

633 Z Komp 2

StpEy 122

Standard: 1A2

Alternativ Samma som i meny [621]
Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43423
Profibus-plats/index 170/72
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Z-operand 2 [634]

Anger den andra operanden f6r funktionen Logik Z.

634 Z Operand 2

StpEN &
Standard: &
Alternativ Samma som i meny [624]

Kommunikationsinformation

Nummer for Modbus-instans/DeviceNet] 43424
Profibus-plats/index 170/73
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Z-komparator 3 [635]

Anger den tredje komparatorn for funktionen Logik Z.

635 Z Komp 3

11.6.4 Timer 1[640]

Timerfunktionerna kan anvindas som férdréjningtimer,
eller for intervall med separat till- och frinslagstid
(vixlande). I fordrdjningslige blir utsignal T1Q hég nir den
instillda férdrdjningen passerat. Se bruksanvisning.

Timer1 Start

T1Q z :
f.<—>:

Timer1 Fordr

Figur 118

I vixlande lige vixlar utsignalen T1Q automatiske fran hog
till ldg etc. enligt instillda intervall.

Utsignalen kan programmeras till digitala utgangar eller
reldutgingar, vilka anvinds i logikfunktionerna [620] och
[630], eller anvindas som killa for de virtuella
anslutningarna [560].

0BS: Aktuella timers ar gemensamma for samtliga
parameteruppsattningar. Om en uppsattning andras
forandras timerfunktionen [641] till [645] enligt den
valda uppsattningen, men timervardet forblir oforandrat.
Timerinitieringen kan alltsa vara annorlunda vid byte av
parameteruppsattning an nar en timer aktiveras pa
normalt satt.

Timerl Start  ——— —
T1Q : H H H
: : : ;
AIETIAEC R R IR TR
Figur 119

Timer 1 start [641]

641 Timerl Start

StpiN CD1
Standard: CD1
Alternativ Samma som i meny [621]

Kommunikationsinformation

StpEN Fran
Standard: Fran
Alternativ Samma alternativ som for digital utgang 1,
meny [541].

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43425
Profibus-plats/index 170/74
Faltbussformat Ulint
Modbus-format Uint

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43431

Profibus-plats/index 170/80
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Uint
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Timer 1 typ[642]

642 Timerl Typ
StpEN Fran

Standard:

Fran

Timer 1 T1 [644]

Om timertyp sitts till Vixlande och timer 1 aktiveras,
fortsitter den hir timern automatiske att vixla enligt
oberoende programmerade start- och stopptider. Timer 1 i
lige Vixlande kan aktiveras av en digital inging eller via en
virtuell anslutning. Se figur 118. Timerl T1 anger tiden till i

Fran

Fordrdjning

Vaxlande

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet| 43432

Profibus-plats/index 170/81
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Timer 1 fordrojning [64 3]

Den hir menyn visas bara nir timertyp satts till f5rdrojning.

Den hir menyn kan bara redigeras enligt alternativ 2 (se
avsnitt 9.5, sidan 57).

Timerl Fordr anger den tid den forsta timern 16per efter att
den aktiverats. Timer 1 kan aktiveras av hog signal pd en
Digln som satts till Timer 1, eller via en virtuell destination

[560].

vixlande lige.

644 Timerl T1
StpEN 0:00:00
Standard: 0:00:00 (h:min:s)
Omrade 0:00:00-9:59:59
Kommunikationsinformation
43436 timmar
Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet | 43437 minuter
43438 sekunder

Profibus-plats/index

170/85, 170/86,
170/87

Faltbussformat

Ulnt

Modbus-format

Uint

Timer 1 T2 [645]

Timer 1 T2 anger tiden frén i vixlande lage.

645 Timerl T2

StpE 0:00:00
Standard: 0:00:00, h:min:s
Omrade 0:00:00 - 9:59:59
Kommunikationsinformation
43439 timmar

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet

43440 minuter
43441 sekunder

Profibus-plats/index

170/88, 170/89,
170/90

Faltbussformat

Uint

643 Timerl Fordr
Stpm 0:00:00
Standard: 0:00:00 (h:min:s)
Omrade 0:00:00-9:59:59
Kommunikationsinformation
Nummer fér Modbus-instans/ 43433 tlmmar
DeviceNet 43434 minuter
43435 sekunder
) . 170/82, 170/83,
Profibus-plats/index 170/84
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Modbus-format

Uint

OBS: Timer 1 T1 [644] och Timer2 T1 [654] visas bara

om Timertyp ar satt till Vaxlande.
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Timer 1 Varde [649]

Timer 1 Virde visar aktuellt virde for timern.

Timer 2 typ [652]

652 Timer2 Typ
649 Timerl Varde StPEN Fran
StpEN 0:00:00
Standard: Fran
Standard: 0:00:00 (h:min:s) Alternativ Samma som i meny [642].
Omrade: 0:00:00-9:59:59
Kommunikationsinformation
Kommunikationsinformation
Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet | 43452
Nummer fér Modbus-instans/ 42921 timmar Profibus-plats/index 170/101
DeviceNet 42922 minuter
42923 sekunder Faltbussformat Uint
168/80, 168/81, Modbus-format Ulnt

Profibus-plats/index

168/82

Faltbussformat

Uint

Modbus-format

Uint

Timer 2 fordrojning [653]

11.6.5 Timer 2 [650]

|ﬁ">3 Timer2 Fordr

Se beskrivning for Timerl.

Timer 2 start [651]

|E1 Timer?2 Start

StpEN Fran
Standard: Fran
Alternativ Samma alternativ som for digjtal utgang 1,

meny [541].

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 43451

Profibus-plats/index 170/100
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Ulnt

Stpm 0:00:00
Standard: 0:00:00, h:min:s
Omrade 0:00:00 - 9:59:59

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/
DeviceNet

43453 timmar
43454 minuter
43455 sekunder

Profibus-plats/index

170/102, 170/103,
170/104

Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Ulnt
Timer 2 T1 [654]
654 Timer 2 T1
StpEY 0:00:00
Standard: 0:00:00, h:min:s
Omrade 0:00:00 - 9:59:59
Kommunikationsinformation
Nummer féor Modbus-instans/ 43456 tmmar
DeviceNet 43457 minuter
43458 sekunder

Profibus-plats/index

170/105, 170/106,
170/107

Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Uint
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Timer 2 T2 [655]

655 Timer 2 T2
StpEN 0:00:00
Standard: 0:00:00, h:min:s
Omrade 0:00:00 - 9:59:59
Kommunikationsinformation
Nummer fér Modbus-instans/ 43459 t'mmar
DeviceNet 43460 minuter
43461 sekunder

Profibus-plats/index

170/108, 170/109,
170/110

Faltbussformat

Uint

Modbus-format

Uint

Timer 2 Varde [659]

Timer 2 Virde visar aktuellt virde for timern.

StplN

659 Timer2 Varde
0:00:00

Standard: 0:00:00, h:min:s

Omrade: 0:00:00-9:59:59

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/
DeviceNet

42924 timmar
42925 minuter
42926 sekunder

Profibus-plats/index

168/83, 168/84,
168/84

11.7 Visa drift/status[700]

Meny med parametrar for visning av alla aktuella driftdata,

som varvtal, viidmoment, effekt, etc.

11.7.1 Drift [710]

Processvarde [711]

Processvirdet ir det faktiska processirvirdet, beroende pi
vilken instillning som har gjorts i menyn Processkilla [321]

sidan 93.
711 Processvarde
Stp
Enhet Beror pa vald processkalla [321] och
Processenhet [322].
Ubplésnin Varvtal: 1 varv/min, 4 siffror
P g Ovriga enheter: 3 siffror

Kommunikationsinformation

Faltbussformat

Uint

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet| 31001
Profibus-plats/index 121/145
Faltbussformat Long, 1=0,001
Modbus-format Elnt
Varvtal [712]
Visar det faktiska axelvarvtalet.
712 Varvtal
Stp rpm
Enhet varv/min
Uppldsning 1 varv/min, 4 siffror

Modbus-format

Uint

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet

31002

Profibus-plats/index

121/146

Faltbussformat

Int, 1=1 varv/min

Modbus-format

Int, 1=1 varv/min
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Moment [713]

Visar det faktiska axelvridmomentet.

Elektrisk effekt [715]
Visar den faktiska elektriska uteffekten.

r13 Vridmoment

715 E1 effekt
Stp

Stp 0 $ 0,0 Nm kW
Enhet %, Nm Enhet kW
Uppldsning 1%,0,4 Nm Uppldsning 1W
Kommunikationsinformation Kommunikationsinformation
Nummer for Modbus-instans,/ DeviceNet giggio/l\lm Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 31006
0
Profibus-plats/index 121/150
) . 121/147 - _
Profibus-plats/index 121/148 Faltbussformat Long, 1=1 W
. Modbus-format Eint
- Lang, 1=0,2 Nm
Faltbussformat Lang, 1=1 %
Modbus-format Elnt Strom [716]
Visar faktisk utstrom.
Axeleffekt [714]
Visar den faktiska axeleffekten. 716 Strom
Stp A
F14 Axeleffekt T A
Stp W Upplésning 0,1A
Enhet W
Upplosning W Kommunikationsinformation
P ) Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 31007
Kommunikationsinformation
Profibus-plats/index 121/151
Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 31005 Faltbussformat Long, 1=0,1 A
Profibus-plats/index 121/149 Modbus-format Elnt
Faltbussformat Long, 1=1 W

Modbus-format

Elnt

Utspanning [717]

Visar faktisk utspinning.

717 Utspanning
Stp

V|
Enhet \
Upplosning 0,1V
Kommunikationsinformation
Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet 31008
Profibus-plats/index 121/152
Faltbussformat Long, 1=0,1V

Modbus-format

Elnt
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Frekvens [718]

Visar den faktiska utfrekvensen.

PT100-temperatur 1, 2, 3 [71B]

Visar faktisk PT100-temperatur.

‘718 Frekvens

71B PT100 1,2,3
Stp

Stp Hz °C

Enhet Hz Enhet °C

Uppldsning 0,1 Hz Uppldsning 1°C
Kommunikationsinformation Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 31009 gz\rl?crzﬁgor Modbus-instans/ 31012, 31013, 31014
Profibus-plats/index 121/153
- ~ 121/156
Faltbussformat Long, 1=0,1 Hz Profibus-plats/index 121/157
Modbus-format Elnt 121/158
Faltbussformat Lang, 1=1 °C

DC-mellanledsspanning [719] Modbus-format Eint

Visar faktisk DC-mellanledsspinning.

Stp

‘719 DC-Spanning

v

Enhet Vv

Uppldsning 0,1V

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 31010
Profibus-plats/index 121/154
Faltbussformat Long, 1=0,1V
Modbus-format Eint

Kylflanstemperatur [71A]

Visar faktisk kylflinstemperatur. Signalen kommer frdn en

sensor i IGBT-modulen.

71A Kylflans tm

Stp °c
Enhet °C
Uppldsning 0,1°C

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet| 31011
Profibus-plats/index 121/155
Faltbussformat Long, 1=0,1 °C
Modbus-format EInt
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11.7.2 Driftstatus [720]

Driftstatus [721]

Nedanstiende varningar kan forekomma;

Heltalsvarde,

Varningsmeddelande

faltbuss
Indikerar frekvensomriktarens totalstatus.
0 Inget fel
- 1 Motor 12t
721 Driftstatus
Stp 1/222/333/44 2 PTC
3 Mot bortfall
Figur 120 Drifistatus 4 Last rotor
5 Ext larm
i - 6 Mon MaxAlarm
Dls?tl.a ypo Status Varde X
sition 7 Mon MinAlarm
1 ;agrameteruppsattn AB,C.D 8 Komm fel
9 PT100
-Pan (panel)
-Ext (extern) 11 Pump
222 Kélla till borvarde | -Komm (seriell 12 Ej anvand
kommunikation) - -
-Opt (option) 13 Ej anvand
14 Broms
Kalla till start.y | -an (panel) :
stopp/ -Ext (extern) 15 Option
333 aterstaliningskom “Komm (seriell 0
& kommunikation) 16 Overtemp
mando . p -
-Opt (option) 17 Overstrom S
-Mbg (vridmomentgrans) 18 Overspann R
-Vbg (varvtalssgrans) = -
a4 Begransningsfunkti| -Sbg (stromgrans) 19 Overspann G
oner -Lsp (spa@nningsgrans) 20 Over volt M
. ngen begransning 21 Overvarvtal
aktiv
22 Underspann
Exempel A/Pan/Ext/TL 23 Kraftdelsfel
Detta betyder 24 Desat
A:Parameteruppsittning A ir aktiv. "
25 DC-spann fel
Pan:Borvirde kommer fran kontrollpanel (KP)
26 Internt fel
Ext:Start-/stoppkommandon kommer frin plint 1-22. -
27 Oversp N S
Mgb: Vridmomentgrins aktiv. 8 Bverspanning
. 29 Reserv
Varning [722]
. . . . 30 Reserv
Visar aktuellt eller senaste varningstillstdnd. En varning
31 Reserv

upptrider om omriktaren befinner sig nira ett larmtillstind,
men fortfarande ir i drift. Vid varningstillstind blinkar den
rdda larmlysdioden, si linge varningen ir aktiv.

Varning

722
Stp

varn.med

Det aktiva varningsmeddelandet visas i meny [722].

Om ingen varning 4r aktiv visas meddelandet “Inget fel”.

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet] 31016

Profibus-plats/index 121/160
Faltbussformat Long
Modbus-format Uint

Se dven menyn Felsékning, diagnostik och underhill sidan

173.
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Status for digital ingang [723]
Indikerar status for digitala ingangar. Se figur 121.

1Digln 1
2Digln 2
3Digln 3
4Digln 4
5Digln 5
6Digln 6
7Digln 7
8Digln 8

Positionerna ett till dtta (frin vinster till hoger) anger status
for motsvarande inging.

1Hog
OLag

Exemplet i figur 121 indikerar att Digln 1, Digln 3 och
Digln 6 ir aktiva.

723 DigIn Status
Stp 1010 0100

Figur 121 Exempel pd status for digitala ingingar

Kommunikationsinformation

Nummer for Modbus-instans/

DeviceNet 81017

Profibus-plats/index 121/161

Faltbussformat Ulnt, bit 0=DigIn1,

bit 8=DigIn8

Modbus-format

Status for digital utgang [724]

Indikerar status for digitala utgdngar och relder. Se figur 122.
RE indikerar status for relderna pa position:

1Relidl
2Reld2
3Reld3

DO indikerar status for de digitala utgingarna pé position:

1DigUtl
2DigUt2

Status f6r motsvarande utging visar

1Hog
OLag

Exemplet indikerar att DigUtl ir aktiv, men inte DigUt2.
Reld 1 ir aktivt, reld 2 och 3 ir inte aktiva.

724 DigUt Status
Stp RE 100 DO 10

Figur 122 Exempel pd status for digitala utgingar

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet] 31018

Profibus-plats/index 121/162

Faltbussformat Ulnt, bit 0=DigUt1,
bit 1=DigUt2

bit 8=Reld1

bit 9=Rela2

bit 10=Rela3

Modbus-format

Status for analog ingang [725]

Indikerar status f6r analog inging 1 och 2.
725 AnIn 1 2
Stp -100 & 65 %

Figur 123 Status for analog ingdng

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/

DeviceNet 31019, 31020

Profibus-plats/index 121/163, 121/164

Faltbussformat Long, 1=1 %

Modbus-format Elnt

Den forsta raden indikerar analog inging.

1Anln 1
2Anln 2

Lis nedat fran den forsta till den andra raden f6r att se status
(i %) for motsvarande ingang.

-100 %AnlIn1 har negativt ingingsvirde 100 %
65 %AnIn2 har ingingsvirde 65 %

Exemplet i bruksanvisning indikerar att bdda de analoga
ingangarna ir aktiva.

OBS: De visade procentvardena ar absolutvarden
baserade pa hela omradet/skalutslaget for in- eller
utgangen, alltsa antingen 0-10 V eller 0-20 mA.
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Status for analog ingang [726]

Indikerar status for analog ingdng 3 och 4.

726 Anin 3 2
Stp -100 % 65 %

Figur 124 Status for analog inging

Kommunikationsinformation

|/O-kortstatus [728] till [72A]

Indikerar status f6r extra I/O pé optionskort 1 (Optl), 2
(Opt2) och 3 (Opt3).

728 IU Stat Optl
Stp RE123 DI123

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet| 31021, 31022

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 31025-31027

Profibus-plats/index 121/165, 121/166

Profibus-plats/index 121/170-172

Faltbussformat Long, 1=1%

Faltbussformat Ulnt, bit 0=DigIn1

Modbus-format Eint

Status for analog utgang [727]

Indikerar status for analoga utgangar. Figur 125. Om till
exempel utgng 4-20 mA anvinds, dr virdet 20 % = 4 mA.

727 AnUt 1 2
Stp -100 % 65 %

Figur 125 Status for analog utging

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/

DeviceNet 31023, 31024

Profibus-plats/index 121/167, 121/168

Faltbussformat Long, 1=1%

Modbus-format Elnt

Den f6rsta raden anger analog utging.

1AnUt 1
2AnUt 2

Lis nedit fran den forsta till den andra raden for att se status
(i %) f6r motsvarande utging,.

-100 %AnUt1 har utgangsvirde —100 %
65 %AnUt2 har utgingsvirde 65 %

Exemplet i Figur 125 indikerar att bida de analoga
utgingarna ir aktiva.

OBS: De visade procentvardena ar absolutvarden
baserade pa hela omradet/skalutslaget for in- eller
utgangen, alltsa antingen 0-10 V eller 0-20 mA.

bit 1=DigIn2
bit 2=DigIn3
bit 8=Relal
bit 9=Rel&2

Modbus-format

bit 10=Rel&a3
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11.7.3 Lagrade varden [730]

De visade virdena ir de drvirden som byggts upp over tid.

Virdena lagras vid strdmavbrott och uppdateras igen nir

strommen kommer tillbaka.

Drifttid [731]

Visar den totala tid frekvensomriktaren har varit i driftlige.

Ansluten tid [732]

Visar den totala tid frekvensomriktaren varit nitansluten.
Denna timriknare kan inte nollstillas.

tp

732 Ansluten tid
S h:mm:ss

Enhet

h: mm:ss (timmar: minuter: sekunder)

731 Drifttid

Stp h:mm:ss
Enhet h: mm:ss (timmar: minuter: sekunder)
Omrade 00: 00: 00-262143: 59: 59

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet

31028 timmar
31029 minuter
31030 sekunder

Profibus-plats/index

121/172
121/173
121/174

Faltbussformat

Uint, 1=1 h/min/s

Modbus-format

Ulnt, 1=1 h/min/s

Nollstall drifttid [7311]

Nollstiller drifttidriknaren. Den lagrade informationen

raderas och en ny registreringsperiod inleds.

[7311 NollstD tid

Omrade

00: 00: 00-262143: 59: 59

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/ 31031 t'”."mar

DeviceNet 31032 minuter
31033 sekunder
121/175

Profibus-plats/index 121/176
121/177

Faltbussformat

Uint, 1=1 h/min/s

Modbus-format

Ulnt, 1=1 h/min/s

OBS: Vid 65535 h: 59 min stannar rakneverket. Det

aterstalls inte till 0 h: 0 min.

Energi [733]

Visar den totala energiférbrukningen sedan den senaste

energinollstillningen [7331].

F 33 Energi
S

Kommunikationsinformation

Kommunikationsinformation

Stp Nej tp kWh
Standard: Nej Enhet Wh (visar Wh, kWh, MWh eller GWh)
Nej Omrade 0,0-999999 GWh
Ja

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 31034

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 7

Profibus-plats/index 0/6
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

Profibus-plats/index 121/178
Faltbussformat Long, 1=1 W
Modbus-format Eint

OBS: Efter nollstéllning atergar installningen

automatiskt till Nej.
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Nollstall energirakneverk [7331]

Nollstiller energiriknaren. Den lagrade informationen

raderas och en ny registreringsperiod inleds.

7331 NollstEnerg
Stp

Nej

Standard: Nej

Alternativ Nej, Ja

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet| 6

Profibus-plats/index 0/5
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Uint

OBS: Efter nollstallningen atergar installningen

automatiskt till Nej.

11.8 Larmlista [800]

Huvudmeny med parametrar for visning av alla lagrade
larmdata. Frekvensomriktaren sparar de 10 senaste larmen i
larmminnet. Larmminnet uppdateras enligt FIFO-principen
(forst in, forst ut). Varje larm i minnet loggfors med
tidmarkering enligt Drifttid-rakneverket [731]. Vid varje
larm lagras drvirdena for ett antal parametrar, sd att de kan
anvindas for felsokning.

11.8.1 Larmmeddelandelogg [810]

Visar orsaken till larmet och vid vilken tid det intriffade.
Vid larm kopieras statusmenyerna till
larmmeddelandeloggen. Det finns nio
larmmeddelandeloggar [810] till [890]. Om ett tionde larm
intriffar, raderas det ildsta larmet.

8x0 Larmmed.

Stp h:mm:ss
Enhet h:min (timmar:minuter)
Omrade 00:00:00s-65535:59:59

810 Ext larm
Stp 132:12:14

Filtbussens heltalsvirde fér larmmeddelande, se
varningsmeddelandetabellen, [722].

OBS: Bit 0 till 5 anvands for att ange
larmmeddelandevardet. Bit 6 till 15 ar for internt bruk.

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 31101

Profibus-plats/index 121/245
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Uint
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Larmmeddelande [811] till [81N]

Vid larm kopieras informationen frin statusmenyerna till

larmmeddelandeloggen.
Larmmeny Kof|: i:r:as Beskrivning
811 711 Processvéarde
812 712 Varvtal
813 713 Moment
814 714 Axeleffekt
815 715 Elektrisk effekt
816 716 Strém
817 717 Utspénning
818 718 Frekvens
819 719 DC-mellanledsspanning
81A 71A Kylflanstemperatur
81B 71B Pt100 1,2,3
81C 721 Driftstatus
81D 723 Status for digital ingadng
81E 724 Status for digital utgang
81F 725 Status for analog ingang 1-2
81G 726 Status for analog ingang 3-4
81H 727 Status for analog utgang 1-2
81l 728 I/0-status optionskort 1
81)J 729 I/0-status optionskort 2
81K T72A I/O-status optionskort 3
81L 731 Drifttid
81M 732 Ansluten tid
81N 733 Energi
810 310 Processboérvarde

Exempel

Figur 126 visar den tredje larmminnesmenyn [830]. Over-
temperaturlarm intriffade efter 1396 timmars och 13 minu-
ters drifttid.

830 Overtemp
Stp 1396h:13m|

Figur 126 Larm 3

11.8.2 Larmmeddelanden [820] till
[890]

Samma information som fér meny [810].

Kommunikationsinformation

Larmlogglist

31151-31185
31201-31235
Nummer for Modbus- | 31251-31285
instans/DeviceNet 31301-31335
31351-31385
31401-31435
31451-31485
31501-31535

OO~ WNOD

Larmlogglist

122/40-122/74
122/90-122/124
122/140-122/174
122/190-122/224
122/240-123/18
123/35 - 123/68

123/85-123/118
123/135-123/168

Profibus-plats/index

©0O~NOOODWNOD

Beror pa parameter, se

Faltbussformat .
respektive parameter.

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 31102-31135

Profibus-plats/index

121/246-254,
122/0-24

Faltbussformat

Beror pa
parameter, se
respektive
parameter.

Modbus-format

Beror pa
parameter, se
respektive
parameter.

Beror pa parameter, se

Modbus-format )
respektive parameter.

Samtliga nio larmlistor innehaller samma typ av data. Till
exempel innehéller DeviceNet-parameter 31101 i larmlista 1
samma datainformation som 31151 i larmlista 2. Det gér att
ldsa alla parametrar i larmlista 2-9 genom att rikna om
DeviceNet-instansnumret till ett Profibus-platsnummer/
indexnummer. Folj anvisningarna nedan.

platsnr = abs((dev instansnr-1)/255)
indexnr = (dev instansnr-1) modulo 255
dev instansnr = platsnrx255+indexnr+1

Exempel: Vi vill lisa ut processvirdet frin larmlista 9. I
larmlista 1 har processvirde DeviceNet-instansnummer
31102. I larmlista 9 har det DeviceNet-instansnr 31502 (se
tabell 2 ovan). Motsvarande plats-/indexnr blir
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platsnr = abs((31502-1)/255)=123
indexnr (modulo)= resten fran divisionen ovan = 136,
beriknas som: (31502-1)-123x255=136

11.8.3 Aterstall larmlogg [8AO]

Nollstiller innehallet i de 10 larmminnena.

8A0 Reset Larm L

Stp Nej
Standard: Nej
Nej 0
Ja

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet| 8

Profibus-plats/index o/7
Faltbussformat Ulnt
Modbus-format Uint

OBS: Efter nollstallningen atergar installningen
automatiskt till Nej. Meddelandet OK visas under 2
sekunder.

11.9 Systemdata [900]

Huvudmeny f6r visning av alla systemdata for omriktaren.

11.9.1 Frekvensomriktardata [920]

Omriktartyp [921]

Visar omriktartyp enligt typnumret.

Tillbehéren framgér av omriktarens typskylt.

OBS: Om styrkortet inte ar konfigurerat, blir visad typ
FDU40-XXX.

921 FDUZ. 0
Stp FDU40-004

Exempel pé typ

Kommunikationsinformation

Nummer féor Modbus-instans/DeviceNet] 31037

Profibus-plats/index 121/181

Faltbussformat Long

Modbus-format Text
Exempel

Frekvensomriktare seriecFDU48-046 limpliga f6r
nitspinning mellan 380 och 480 volt och mirkutstrom 46

A.
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Programvara [922]

Visar versionsnummer for frekvensomriktarens

programvara.

Figur 127 ger ett exempel pa versionsnummer.

922 Programvara
Stp V 4.30

Figur 127 Exempel pa programvaruversion

Kommunikationsinformation

Nummer fér Modbus-instans/ 31038 programvaru-
DeviceNet version

31039 optionsversion
Profibus-plats/index 121/183
Faltbussformat Uint
Modbus-format Uint

1able 28  Information for Modbus- och Profibus-nummer,

programuversion

Enhetsnamn [923]

Hir kan du ange ett namn for enheten, for service eller
kund-ID. Funktionen gor att anvindaren kan ange ett namn
for enheten med max 12 tecken. Anviind tangenterna Prev
och Next for att flytta markéren till dnskad position.
Bliddra i teckenlistan med tangenterna + och -. Bekrifta
teckenval genom att med tangenten Next flytta markéren till
nista position. Se avsnitt Anvindardefinierad enhet [323].

Exempel
Skapa anvindarnamnet ANV 15.

1. G4 till meny [923] och tryck pa Next for att flytta mar-
kéren dill positionen lingst till hoger.

2. Tryck pa tangenten + tills tecknet A visas.
3. Tryck pa Next.

4. Tryck sedan p4 tangenten + till N visas, och bekrifta
med Next.

5. Upprepa tills du skrivit in ANV 15.

Bit

Beskrivning

923 Enhetsnamn
Stp

7-0 mindre

Standard: Inga tecken visas

13-8 storre

utgava

Kommunikationsinformation

00: V, slutligt utgiven version
15-14 01: P, preliminarutgaveversion
10: B, betaversion

11: o, alfaversion

Nummer fér Modbus-instans/DeviceNet

42301 - 42312

Profibus-plats/index

165/225 - 236

1able 29  Information for Modbus- och Profibus-nummer,

Faltbussformat

Ulnt

Modbus-format

Uint

optionsversion
Bit Beskrivning
7-0 mindre
15-8 storre

V 4. 30= Version av programvara

OBS: Den programvaruversion som visas i meny [922]
maste ha samma versionsnummer som pa titelsidan i
denna bruksanvisning. Om sa inte ar fallet, kanske inte
frekvensomriktaren fungerar sa som beskrivs i den har
bruksanvisningen.

Nir du sinder ett enhetsnamn, sinder du ett tecken i taget,
med bérjan lingst till hoger.
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12. Felsokning, diagnostik och underhall

12.1 Larm, varningar och
begransningar

For att skydda omriktaren 6vervakar systemet kontinuerligt
de viktigaste driftvariablerna. Om nigon av dessa variabler
overskrider sikerhetsgrinsen, visas ett fel- eller varningsmed-
delande. For att undvika potentiellt farliga situationer forsit-
ter sig omriktaren i stoppldget Larm, och orsaken till larmet
visas pa displayen.

Ett larm stoppar alltid omriktaren. Larm kan delas in i nor-
mala och mjuka larm, beroende pa instillningarna under
Larmtyp. Se meny [250], Aterstart. Normalt larm ir stan-
dard. Vid normalt larm stoppas omriktaren omedelbart, vil-
ket innebir att motorn rullar ut till stillastiende. For mjuka
larm stoppas frekvensomriktaren genom att rampa ned varv-
tal — motorn retarderas till stillastdende.

Normalt larm
*  Omriktaren stoppas direkt, motorn rullar ut till stillasta-
ende.

* Larmreld dr akeive eller larmutgéng ér aktiv (om valt).
* Larmlysdioden lyser.

e Aktuellt larmmeddelande visas.

*  Statusindikering Lrm visas (omride C av displayen).
Mjukt larm

* Frekvensomriktaren stoppas genom att retardera till stil-
lastaende.

Under retardationen

e Aktuellt larmmeddelande visas, samt ett S fore larmti-
den, vilket indikerar mjukt larm.

* Larmlysdioden blinkar.

*  Varningsreld 4r aktivt eller varningsutgang ir aktiv (om
valt).

Vid stillastdende

* Larmlysdioden lyser.

* Larmreli idr aktivt eller larmutging ir aktiv (om valt).
*  Statusindikering Lrm visas (omride C av displayen).

Utdver larmindikeringarna finns det ytterligare tva indike-
ringar for att visa att omriktaren ir i onormalt driftlige.

Varning
e Omriktaren befinner sig nira en larmbegrinsning.

*  Varningsreld ir aktivt eller varningsutgang ir aktiv (om
valt).

e Larmlysdioden blinkar.

*  Aktuellt varningsmeddelande visas pa displayen [722],
Varning.

* Négon av varningsindikeringarna visas (omréde C av dis-

playen).

Begransningar
*  Omriktaren begrinsar viidmoment och/eller frekvens for
att undvika larm.

* Begrinsningsreld ir aktivt eller begrinsningsutging ir
aktiv (om valt).

* Larmlysdioden blinkar.

* Négon av begrinsningsindikeringarna visas (omride C
av displayen).
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Tabell 30  Lista over larm och varningar

12.2 Larmtillstand, orsaker och

. o .
Larm-/varnings- . Larm .Va.rnlngs- atga rder
Alternativ (normalt/ | indikatorer . . . .
meddelanden mjukt) (omrade C) Tabellen lingre fram i det hir avsnittet ska ses som en grund
for felsdkning vid systemfel, med atgirder for eventuella
Motor 12t Larm/Fran/ | Normalt/ 2t uppkommande problem. Vanligen utgdr sjilva frekvensom-
Begransning | mjukt riktaren bara en liten del av ett helt omriktarsystem. Ibland
. Normalt/ ir det svart att faststilla orsaken till felet, och trots att omrik-
PTC Larm/Fran . . . .. . .
mjukt taren visar ett specifikt larmmeddelande dr det inte alltid
Motor PTC Till Normalt enkelt att hitta ritt orsak till felet. Det krivs dirfor goda
- kunskaper om hela drivsystemet. Kontakta leverantéren om
PT100 Larm/Fran c o
du har frigor.
Mot bortfall Larm/Fran Normalt
: / _ Omriktaren ar konstruerad pa sé sdct att den forsoker und-
Last rotor Larm/Fran | Normalt vika larm genom att begrinsa moment, dverspinning etc.
Ext larm Via DigIn :.)rrl?talt/ Fel som upptrider under igingkérning, eller kort efter
i igingkorning, beror sannolike pa felaktiga instillningar eller
Ext mot temp Via Digln m?imalt/ till och med bristfilliga anslutningar.
- Fel eller problem som upptrider efter en timligen ling
Mon MaxAlarm Larm/ Fran/ Ngrmalt/ period av felfri drift kan bero pa férindringar i systemet eller
Varning mjukt s es s .
i miljon (till exempel slitage).
) Larm/Fran Normalt
Mon MinAlarm Varni{1 p / mjukt / Fel som upptrider regelbundet utan uppenbar orsak, beror
- vanligen pd elektromagnetiska storningar. Kontrollera att
Komm fel Larm/ Fran/ Ngrmalt/ installationen uppfyller gillande krav enligt EMC-direkti-
Varning mjukt . .
ven. Se kapitel 8., sidan 51.
Avvikelse Via option Normalt
: : Ibland gar det snabbast att prova sig fram for att hitta orsa-
Pump Via option | Normalt ken till ett fel. Denna metod kan tillimpas pa alla nivéer,
Overtemp Till Normalt oT frin dndring av instillningar och funktioner till bortkopp-
Bverstrom S Till Normalt ling av enstaka styrkablar eller byte av hela drivsystem.
Overspann R Till Normalt I larmloggen kan du se om vissa larm upptrider vid sirskilda
Bverspann G Til Normalt tlufal%en..' Larmloggen registrerar dven larmtidpunkeen enligt
_ drifttidriknaren.
Overspann Till Normalt
Overvarvtal Till Normalt VARNING!
Underspann Till Normalt LV Om det ar nodvandigt att oppna omriktaren
— Larm/Fran/ | Larm/Fran/ eller négon del av systemet (mootorkabelh"us,
LC Niva vami Varni LCN skyddsror, elpaneler, apparatskap, etc.) for
arning arning inspektion eller matningar enligt denna
Desat XXX * Till Normalt bruksanvisning, maste berord personal
DC-spann fel Till Normalt a?solut lasa igenom och beakta
sakerhetsinstruktionerna i
Kraftdelsfel : bruksanvisningen.
KE XXXX * Till Normalt
OverspN S Till Normalt
Overspanning | Varning VL
Sékert stopp Varning SST
Broms Larm/Fran/ Normalt
Varning
Option Till Normalt
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12.2.1 Tekniskt kvalificerad personal

Installation, igingkorning, mitningar, etc. av eller pa frek-
vensomriktaren fir endast utforas av personal som har till-
rickliga tekniska kvalifikationer for uppgiften.

12.2.2 Vid 6ppning av frekvensomrik-
taren

VARNING!

Koppla alltid bort natspanningen om det ar
nodvandigt att oppna omriktaren, och vanta
minst 7 minuter sa att kondensatorerna
hinner laddas ur.

VARNING!
Kontrollera alltid spanningen i
DC-mellanledet vid eventuella funktionsfel pa

omriktaren, eller vanta minst 1 timme efter
att natspanningsforsorningen stangts av
innan omriktaren demonteras for reparation.

Anslutningarna for styrsignaler och omkopplarna ir isole-

rade fran nitspdnningen. Vidtag alltid erforderliga forsikeig-

hetsdtgirder innan omriktaren 6ppnas.

Tabell 31 Larmtillstand, mdjliga orsaker och dtgirder

12.2.3 Forsiktighetsatgarder vid
ansluten motor

Om arbete méste utfdras pd en ansluten motor eller pa den
drivna maskinen, maste nitspinningen alltid férst kopplas
bort frin omriktaren. Vinta minst 5 minuter innan du fort-
sitter arbetet.

12.2.4 Aterstartlarm

Nir det maximala antalet larm har uppnatts, markeras larm-
meddelandetimriknaren med ett A.

830 OVERSPANN G
Lrm A 345:45:12

Figur 1 28Aterstart larm

Figur 128 visar den tredje larmminnesmenyn [830]. Larm
Overspinning G efter maximalt antal aterstartforsok efter
345 timmars, 45 minuters, 12 sekunders drifttid.

Larmtillstand Mojlig orsak Atgard Storlek **
- Kontrollera mekanisk 6verlast av
Motor 12t Vardet 12t har 6verskridits. motorn eller maskinutrustningen (lager,
2t - Motorn har dverbelastats enligt install- vaxellador, kedjor, remmar, etc.).
ningarna for 2. - Andra instélliningen for Motor 121, i
meny grupp [230].
Motortermistor (PTC) éverskrider maximal |~ Kontrollera om mekanisk overlast fore-
niva ligger for motor eller maskinutrustning
PTC ’ (lager, vaxellador, kedjor, remmar, etc.).
OBS: Giltigt endast om optionskort PTC/ |~ K.o"ntrollera motorﬂn sﬂkylsystem’: .
PT100 anvénds. - Sjalvkyld motor pa laga vary, for hog last.
: - S&tt PTC, meny [234], till FRAN
- Kontrollera om mekanisk dverlast fore-
Motortermistor (PTC) 6verskrider maximal ligger fo.r. mo’Eor eller masklnutrustnlng
niva (lager, vaxellador, kedjor, remmar, etc.).
Motor PTC ’ - Kontrollera motorns kylsystem. B,C,D
. - . . - Sjalvkyld motor pa laga varv, for hog last.
OBS: Endast giltig om [237] ar aktiverad. | Satt PTC, meny [237], till FRAN
PT100-element fér motor dverskrider maxi- | - Kontrollera mekan_lsk overlgst av
R motorn eller maskinutrustningen (lager,
miniva. a s .
PT100 vaxellador, kedjor, remmar, etc.).
OBS: Giltigt endast om optionskort PTC/ |~ K.cintrollera motoron sokylsystem': ..
PT100 anviinds. - Sjalvkyld motor pa laga vary, for hog last.
: - S&tt PT100 till Fran i meny [234].
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Tabell 31  Larmiillstind, mijliga orsaker och drgirder

Motor bortfall

Fasbortfall eller for stor obalans mellan
motorfaserna.

Kontrollera motorspanningen pa samt-
liga faser.

Kontrollera om det finns Iésa eller
bristfalliga motorkabelanslutningar.
Om alla anslutningar ar som de ska,
kontakta leverantoren.

Satt larm fér motorbortfall till Fran.

Last rotor

Vridmomentbegransning for stillastaende
motor
- Mekanisk blockering av rotor.

Kontrollera om det foreligger mekaniska
problem pa motorn eller maskin-
utrustning ansluten till motorn.

Satt larm for 1ast rotor till Fran.

Extern ingang (Digln 1-8) aktiv

Kontrollera utrustningen som aktiverar
den externa ingangen.

Bxt larm - Ingangen ar aktiv lag. - Kontrollera programmeringen av digitala
ingangar Digln 1-8).
- Kontrollera utrustningen som aktiverar
Ext mot temp Extern iungéng.FDiger 118) aktiv den externa ingangen. . N
- Ingangen &r aktiv lag. - Kontrollera programmeringen av digjtala
ingangar Digln 1-8).
- Kontrollera maskinbelastningen.
Mon MaxAlarm Max larmgrans (6verlast) har natts. - Kontrollera belastningsvaktinstallningen

i avsnitt 11.6, sidan 144.

Mon MinAlarm

Min larmgrans (underlast) har uppnatts.

Kontrollera maskinbelastningen.
Kontrollera belastningsvaktinstaliningen
i avsnitt 11.6, sidan 144.

Kontrollera kablage och
anslutningar for seriell kommunikation.
Kontrollera alla installningar for

Komm fel Fel i seriekommunikationen (option). . o
seriell kommunikation.
- Starta om utrustningen, inklusive
frekvensomriktaren.
Det gar inte att valja ndgon masterpump, pa | Pfontroller.a kal?lage for pump-
grund av aterkopplingssignalfel aterkopplingssignaler.
Pump PP ' - Kontrollera installningarna for digitala
OBS: Anvinds endast vid pumpstyrning. Ingangar for pumpaterkoppling.
- Kontrollera kylningen i omriktarskapet.
For hog kylflanstemperatur - Kontrollera fatt de inbyggda flaktarna
. L . fungerar. Flaktarna ska starta
- For hég omgivningstemperatur for ) .
. automatiskt om kylflanstemperaturen
.- omriktaren. e
Overtemp blir for hog.

- Otillracklig kylning.
- For hog strom.
- Blockerade eller skadade flaktar.

Vid start gar flaktarna kortvarigt.
Kontrollera markdata for omriktare och
motor.

Rengor flaktarna.

Overstrom S

Omriktarstrommen dverstiger maximal topp-
strém
- For kort accelerationstid.
- For hég motorlast.
- HKraftiga lastvariationer.
- Mjuk kortslutning mellan faser
eller fas och jord.
- Bristfélliga eller I6sa motorkabelanslut-
ningar.
- For hog IxR-kompenseringsniva.

Kontrollera accelerationstidinstallningen
och 6ka den, om sa behdvs.

Kontrollera motorlasten.

Kontrollera om motorkabelanslutning-
arna ar bristfalliga.

Kontrollera om jordkabeln ar bristfalligt
ansluten.

Kontrollera om det finns vatten eller fukt
i motorhus och kabelanslutningar.

Sank IxR-kompenseringsnivan [352].
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Tabell 31  Larmiillstind, mijliga orsaker och drgirder

Overspann R(etardation) For h?g DC-meIIanIe.dsspgnnmg - Kontrollera retardationstidinstaliningen,
- For kort retardationstid i . .
for motorns/maskinens troghetsmo- och Gka den, om sa behovs.
. ment - Kontrollera bromsmotstandsstorleken
Overspénn G(enerator) . h bromsch rfunktionen
- For litet bromsmotstand, felfunktion hos och b oo se oppe unktione
(om sadan anvands).
bromschopper.
Overspann (Nat) . sropa
- _ ; For hég DC-mellanledsspanning till foljd av ??”tff(”el.ra .”atspat”..m”.ge”k.” |
Oversp N(at) S(span- for hog natspanning - 6rsd g iminera s "ornmgs g an, eller
ning) anslut till annan natanslutning.
- Kontrollera pulsgivarkablar, kablage och
Motorvarvtalet dverskrider maximiniva. installningar.
Overvarvtal 110 % av max.varvtalet (alla parameter - Kontrollera motordatainstallningen
installningar). [22x].

- Utfér en kort ID-kérning

- Kontrollera att samtliga tre faser
ar korrekt anslutna och att

For lag DC-mellanledsspanning plintskruvarna af. atdragha. .
e . . R - Kontrollera att natspanningen &ar inom
- For lag eller ingen matningsspanning. . .
= o . omriktarens granser.
Underspann - Natspanningsfall vid start av annan . - - .
. - Forsok anvanda andra natledningar om
stor effektforbrukare A .
. L spanningsfallet férorsakas av annan
pa samma linje. . .
maskinutrustning.
- Anvand funktionen fér underspannings-
skydd [421].
Lag kylvatske niva i extern tank. Externa - Kontrollera vatskekylningen
ingang (Digln 1-8) aktiv: - Kontrollera utrustningen och anslut
LC Niva - aktiv 1&g funktion pa ingangen. ningarna till den externa utgangen
OBS: Galler endast omriktartyper med option| -  Kontrollera programmeringen av de
for vagskekylning. digitala ingangarna Digln 1-8
Option Om ett tillvalsspecifikt larm utldéses i Kontrf)llera beskrivningen av det tillval
det galler
Desat - Kontrollera om motorkabelanslutning- B-D
Desat U+ * arna ar bristfalliga.
. Fel i slutsteget, - Kontrollera om jordkabeln ar bristfalligt
Desat U- IGBT mattningsstrom har verskridits. ansluten.
Desat V+ * - Hard kortslutning mellan faser eller - Kontrollera om det finns vatten eller fukt
mellan fas och jord. i motorhus och kabelanslutningar.
Desat V- * - Jordfel - Kontrollera att informationen fran E och upp
Desat W+ * - For storlekarna B till D aven motorns typskylt har angetts korrekt.
bromschopper IBGT 6vervakade - Kontrollera bromsmotstandet,
Desat W- * broms-IGBT och kablarna.
Desat BCC *

- Kontrollera att samtliga tre faser ar
korrekt anslutna och att plintskruvarna
ar atdragna.

« Brum i DC-mellanledsspanning dverskrider |-  Kontrollera att ndtspanningen &r inom
DC-spénn fel S . N
maximinivan. omriktarens granser.

- Forsok anvanda andra natledningar om
spanningsfallet férorsakas av annan
maskinutrustning.

Ett av de 10 KF-larmen nedan (kraftfel) - Kontrollera KF-larmen och férsok att
Kraftdelsfel nedan har utldsts, men det gick inte att avgo- avgora vilken orsaken ar. Larmhistoriken
ra vilket. kan vara till hjalp.
« - - Kontrollera om filtren &r igensatta och
*
KF Flaktfel Fel i flaktmodul. om det finns foremal framfor flakten. E och upp
KF HCB fel * Fel i styrd likriktarmodul (HCB). - Kontrollera matningsspanningen. D och upp
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Tabell 31  Larmiillstind, mijliga orsaker och drgirder

- Kontrollera motorn

Strémbalansfel: - Kontrollera sakringar och anslutningar

. o - Kontrollera de enskilda motorstrém-

KF Stromfel * - mellan olika moduler. i G och upp
- mellan tva faser i en modul kablarna med en amperematare av

tangmodell.

Fel vid spanningsbalansering, éverspanning Kontrollera motorn

KF Overspan har identifierats i en av kraftmodulerna - Kontrollera sakringar och anslutningar G och upp

(PEBB)
KF Komm fel * Internt kommunikationsfel - Kontakta servicetekniker
KF Int Temp * For hoég intern temperatur - Kontrollera interna flaktar
KF Temp Fel * Funktionsfel hos temperaturgivare - Kontakta servicetekniker
KF DC Fel * FeI"DC.-meIIanledspannlng och matnings- - Kontrollera rrlatr.nngsspannmgen . D och upp
spanning - Kontrollera sékringar och anslutningar
. . - - Kontrollera matningsspanningen
*
KF Sup Fel Fel i matningsspanning - Kontrollera sakringar och anslutningar
- Kontrollera kablage fér bromssvarssignal
till vald digital ingang.
- Kontrollera programmeringen av digital
ingang Digln 1-8, [520].
- Kontrollera dvargbrytaren for den
Mekaniska bromsenutldste ett larm pa grund mekaniska bromskretsen.
Broms av bromsfel (6ppnades inte) eller pa grund av| -  Kontrollera den mekaniska bromsen for
Oppen broms under stopp. att se om kabeln fran bromssvars-

signalen fran bromsens granslages-
brytare ar inkopplad.

- Kontrollera bromsens kontaktor.

- Kontrollera instéllningarna [33C], [33D],
[33E], [33F].

* =2 ... 6 Modulnummer om parallellkopplade effektenheter (storlek 300-1500 A) anvinds

** = Om det inte stdr nigon storlek i denna kolumn, giller informationen samtliga storlekar.

12.3 Underhall

Frekvensomriktaren ir inte konstruerad for att behova ser-
vice eller underhll. Det finns dock vissa punkter som regel-
bundet maste kontrolleras.

Alla frekvensomriktare har inbyggd flike, varvtalsreglerad
med kylflinstemperaturen som aterkopplingssignal. Detta
innebir att flikcarna ir igdng endast nir omriktaren ir i drift
och under last. Kylflinsarnas konstruktion ir sddan art flik-
ten inte blaser kylluften genom omriktarens inre, utan
endast dver kylflinsens utsida. Flikear som ir iging drar
dock alltid till sig damm. Beroende p4 omgivningen, kom-
mer damm att ansamlas pa flike och kylflins. Kontrollera
och rengér kylflinsen och fliktarna vid behov.

Om omriktaren ir inbyggd i ett apparatskdp, bor du dven
kontrollera och rengora apparatskdpets dammfilter regel-
bundet.

Kontrollera externa ledningar, anslutningar och styrsignaler.
Dra vid behov &t plintskruvarna.
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13. Tillval

De Tillval som finns som standard beskrivs kortfattat nedan.

For vissa Tillval finns separata instruktioner eller
bruksanvisningar. Fér mer information hinvisas till
leverantéren. Se dven Emotrons produktkatalog for VEX/
FDU 2.0 dir du kan hitta mer information.

13.1 Tillval for kontrollpanel

13.2 Handhallen
Kontrollpanel 2.0

Ordernummer Beskrivning
Handhallen Kontrollpanel 2.0, komplett for
01-5039-00 FDU/VFX2.0 eller CDU/CDX 2.0

Ordernummer Beskrivning
01-3957-00 Komplett Kontrollpanelsats inklusive
panel
01-3957-01 Komplett Kontrollpanelsats inklusive

blank panel

Monteringskassett, blank panel och rak RS232-kabel finns
som Tillval fr kontrollpanelen. Dessa Tillval kan vara
anvindbara, till exempel om kontrollpanelen monteras i en

skdpsdorr.

Figur 129 Kontrollpanel i monteringskassett

Figur 130 Handhillen kontrollpanel 2.0

Den handhillna kontrollpanelen (HCP 2.0) ir en komplett
kontrollpanel, litt att ansluta till frekvensomriktaren, for
tillfillig anvindning vid t.ex. driftsittning, service m.m.

Den handhillna kontrollpanelen har full funktionalitet,
inklusive minne. Det dr majligt att stilla in parametrar, se
signaler, faktiska virden, felrapporteringsinformation osv.
Det ir ocksd méjligt att anvinda minnet for att kopiera alla
data (som t.ex. data fér parameteruppsittningen och
motordata) frin en frekvensomriktare (VSD) till den
handhallna kontrollpanelen och sedan éverfora denna
information till andra frekvensomriktare.

13.3 EmoSoftCom

EmoSoftCom ir ett program (tillval) som kérs i en
persondator. Det kan ocksa anvindas for att overfora
parametrar frin omriktaren till datorn, for utskrift etc.
Registrering kan goras i oscilloskoplige. Vinligen kontakta
Emotron f6r vidare information.
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134 Bromschopper Tabell 33  Bromsmotstind typ 48

Omriktare av alla storlekar kan forses med en inbyggd Rmin (ohm) vid Rmin (ohm) vid
bromschopper som tillval. Bromsmotstindet miste Typ natspanning 380- | natspanning 440-
monteras utanfor omriktaren. Valet av motstind beror péd 415 Ve 480 Ve
applikationens arbetstid och intermittenscykel. Det hir
. . FDU48-003 43 50
tillvalet kan inte eftermonteras.
-004 43 50
VARNING! -006 43 50
I tabellen anges minimivarden for bromsmot-
stand. Anvand inte lagre motstandsvarden. -008 43 50
Omriktaren kan larma eller till och med ska- 010 43 50
das till foljd av for hoga bromsstrommar.
-013 43 50
Effekten hos ett anslutet bromsmotstind kan definieras -018 43 50
enligt nedanstiende formel. 026 26 30
(Bromsspinning VDC)2 081 26 30
Protstand = xED -037 17 20
Rmin.
-046 17 20
Dir
-061 10 12
P orstind erforderlig effeke i bromsmotstan o 10 15
det
FDU-090 3.8 4.4
Bromsspinning Vpe  DC bromsspinningsnivé
(se tabell 32) -109 3.8 4.4
Rmin. minsta tillitna bromsmotstind -146 3.8 4.4
(se tabell 33, tabell 34 och Tabell 35) 175 38 4.4
ED bromstidskvot definierad enligt: 210 27 31
ED = Cbr -250 2.7 31
120 [s]
-300 2x3.8 2x4.4
tbr Aktiv bromstid vid nominell -375 2x3.8 2x4.4
br?mseffekt under en tviminuters 230 D x27 %31
driftcykel.
-500 2x2.7 2x3.1
Maximalt virde for ED = 1, vilket innebir kontinuerlig. X X
-600 3x2.7 3x3.1
-650 3x2.7 3x3.1
Tabell 32 -750 3x2.7 3x3.1
Natspanning (Vac) _— -860 4x2.7 4x3.1
(stalls in i meny [21B] Bromsspanning (Wpc)
-1000 4x2.7 4x3.1
220-240 380 -1200 6x2.7 6x3.1
380-415 660 1500 6x2.7 6x3.1
440-480 780
500-525 860
550-600 1000
660-690 1150
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1able 34 Bromsmotstind typ FDU52'V

OBS: Aven om omriktaren detekterar fel i bromselektro-
niken, rekommenderar vi starkt att motstand med term-
iskt skydd andvands, som bryter matningen vid overlast.

Bromschoppern (tillval) monteras av tillverkaren och méste
specificeras nir omriktaren bestills.

13.5 1/0-kort

Ordernummer Beskrivning

01-3876-01 I/O-tillvalskort 2.0

Varje I/O-tillvalskort 2.0 erbjuder tre extra reldutgingar och
tre extra digitala ingingar (24 V). I/O-kortet fungerar
tillsammans med pump-/fliktstyrningen, men gir dven att
anvinda separat. Hogst 3 I/O-kort kan monteras. Detta
tillval beskrivs i en separat bruksanvisning.

13.6 Enkoder

Ordernummer Beskrivning

01-3876-03 Enkoder 2.0 tillvalskort

Pulsgivartillvalskort 2.0 anvinds for att ansluta
aterkopplingssignalen for det faktiska motorvarvtalet via en
inkrementell pulsgivare, enligt beskrivning i separat
bruksanvisning.

13.7 PTC/PT100

Ordernummer Beskrivning

01-3876-08 PTC/PT100 2.0 tillvalskort

Tillvalskortec PTC/PT100 2.0 for isolerad anslutning av
motortermistorer och hdgst 3 st. PT100-element till
frekvensomriktaren beskrivs i en separat bruksanvisning.

Ordernummer Beskrivning
590059 Kran granssnittskort, 230 Ve
590060 Kran granssnittskort, 24 Vpg

Rmin (ohm) vid Rmin (ohm) vid
Typ natspanning natspanning
440-480 Vp¢ 500-525 V¢
FDU52-003 50 55
-004 50 55
-006 50 55
-008 50 55
-010 50 55
-013 50 55
-018 50 55
-026 30 32
-031 30 32
-037 20 22
-046 20 22
-061 12 14
-074 12 14
Table 35  Bromsmotstind ryp FDUGY V
Rmin (ohm) | Rmin (ohm) | Rmin (ohm)
Typ v o Ve vid
natspanning | natspanning | natspanning
500-525 V¢ | 550-600 Ve | 660-690 Ve
FDU69-090 4.9 5.7 6.5
-109 4.9 5.7 6.5
-146 4.9 5.7 6.5
-175 4.9 5.7 6.5
-210 2x4.9 2x5.7 2x6.5
-250 2x4.9 2x5.7 2x6.5
-300 2x4.9 2x5.7 2x6.5
-375 2x4.9 2x5.7 2x6.5
-430 3x4.9 3x5.7 3x6.5
-500 3x4.9 3x5.7 3x6.5
-600 4x4.9 4x5.7 4x6.5
-650 4x4.9 4x5.7 4x6.5
-750 6x4.9 6x5.7 6x6.5
-860 6x4.9 6x5.7 6x6.5
-900 6x4.9 6x5.7 6x6.5
-1000 6x4.9 6x5.7 6 x 6.5
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13.8 Seriell kommunikation och

faltbuss
Ordernummer Beskrivning
01-3876-04 RS232/485
01-3876-05 Profibus DP
01-3876-06 DeviceNet
01-3876-09 Modbus/TCP, Ethernet

Det finns olika Tillval for filtbusskommunikation och ett
tillval for seriell kommunikation med grianssnitt RS232 eller
RS485 med galvanisk isolering.

Maste vara
dubbel-
isolerad

X1:1 Vanster
X1:2 Hoger

Figur 131 Anslutning av tillvalet for extern stromforsirjning

pé storlek B, Coch E - F

X1 . I
13.9 Tillval for extern stromfor- terminal ~ "\2™" Funktion | Specifikation
Sérjning 1 Ext. matning 1 Extern,.oberoende
av omriktarens mat
ningsspanning, 24 Vpe £10%
Ordernummer Beskrivning matningsspanning | Dubbel-
01.3954.00 | Sats Extern stromforsorining for eftermon- 2 Ext. matning 2 Italgrfntr%rlwr:rl:lfjtgﬁz isolerade
tering
kretsar
Tillvalet for extern strdmférsorjning gor att
kommunikationssystemet kan vara aktivt dven utan
trefasmatning frdn nit. En fordel ir att systemet kan stillas Anslut
in utan nitanslutning. Tillvalet ger ocksé stromférsdrjning matningsdonet
vid strémavbrott. till de tva bla
plintarna
Tillvalet for extern strémforsdrjning matas med extern /Téggrt]% N
+10% 24 VDC eller 24 VAC, skyddad av en 2 A trog
sikring, frin en dubbelisolerad transformator. Plintarna OV il A
X1:1, X1:2 (pa storlekarna B, C och EE och uppat) ir 24V till B+

polaritetsoberoende.
Plintarna A och B (pa storlek D) ir polaritetsberoende.

Figur 132 Anslutning av tillvalet for extern stromforsirjning

pé storlek D
Terminal| Namn Funktion Specifikation
A- oV Exte.rn, beroende gv
omriktarens matnings-|
spanning, matnings- | 24 Vpc £10%
spanning till styrnings-| Double isolated
B+ +24V | och kommunikations-
kretsar
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13.10Tillval for sakert stopp

Nedanstiende tre delar méste vara uppfyllda for att skapa en
konfiguration for sikert stopp som uppfyller EN-IEC
62061:2005 SIL2 och EN-ISO 13849-1:2006

1. Blockerings-krets med sikerhetsreld K1 (via tillvalskortet
for Sikert stopp)

2. Enable-ingdng och styrning av frekvensomriktare (via
normala I/O styrsignaler pa omriktaren)

3. Krafthalvledare (kontrollerar status och dterkoppling av
drivkretsar och IGBTer)

Nedanstdende signaler ska vara aktiva for att
frekvensomriktaren ska kunna kéra och styra motorn.

* Ingingen Blockering, plint 1 (DC+) och 2 (DC-) pa till-
valskortet for sikert stopp, ska sittas aktiv genom att du
ansluter 24 VDC, {6r atr sikerstilla spinningsmatning
till drivkretsarna for kraftledarna via sikerhetsreld K1. Se

ocksa figur 135.

* Hog signal pa den digitala ingangen (plint 10 i figur
135), som ir satt till Enable. I avsnitt 11.5.2, sidan 134
ser du hur du stiller in den digitala ingingen.

Dessa bide signaler ska kombineras och anvindas for att
aktivera frekvensomriktarens utgang och gora det mojligt att
utlosa sikert stopptillstind.

Nir ingangen Blockering avaktiveras, blinkar SST i omrade
D av displayen (nedre vinstra hornet), och den réda
larmlysdioden pé kontrollpanelen blinkar.

Folj anvisningarna nedan for att dterta normal drift.

o Slidill 24 VDC (hég) till Blockerings-ingdngen (plint 1
och 2).

e Ge stoppsignal till frekvensomriktaren, enligt Sert/Stp
via i meny [215].

*  Ge nytt kérkommando, enligt Strt/Stp via i meny [215].

0BS: Hur stoppkommando genereras beror pa install-
ningarna i Niva/Flank [21A] och huruvida det finns en
separat stoppingang (digital ingang).

VARNING!

Funktionen sdkert stopp far inte anvandas
for elunderhall. Vid elunderhall ska frekvens-
omriktaren alltid franskiljas fran spannings-
matningen.

OBS: Sakert stopptillstand enligt EN-IEC 62061:2005
SIL2 och EN-ISO 13849-1:2006 kan realiseras endast
om bade ingangen Blockering och ingangen Enable
avaktiveras.

Nir sikert stopptillstdnd astadkommits med dessa bida
metoder, vilka styrs oberoende av varandra, sikerstiller
denna sikerhetskrets att motorn inte kan starta, genom
nedanstiende funktioner.

* Signalen 24 VDC kopplas bort frin ingangen Blocke-
ring, plint 1 och 2, sikerhetsreldet K1 stings av.

Matningsspinningen till kraftledarnas drivkretsar stings
av. Detta blockerar utlésningspulserna till kraftledarna.

* Utésningspulserna frin styrkortet stings av.

Enable-signalen 6vervakas av styrkretsen, som vidarebe-
fordrar informationen till pulsviddsmoduleringsenheten
pa styrkortet.

For att sikerstilla att sikerhetsreldet K1 verkligen har
reagerat och stingts av, ska det dvervakas externt.
Tillvalskortet for sikert stopp ger en dterkopplingssignal for
detta, via ett andra, forcerat sikerhetsreld K2, vilket aktiveras
nir en detektorkrets bekriftat act matningsspanningen till
drivkretsen stingts av. Kontakternas anslutningar beskrivs i

tabell 36.

Alternativet KOR pi en digital utging kan anvindas for att
overvaka Enable-funktionen. I avsnitt 11.5.4, sidan 140
[540] beskrivs hur du stiller in en digital utgang, till
exempel plint 20 i exemplet i figur 135.

Fig. 133 Anslutning av tillvalet for sikert stopp for storlek B och
C.
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Tabell 36 Specifikation for tillvalskort for sikert stopp

1 Inhibit + Blockerar kraftledarnas| DC 24 V
2 Inhibit - drivkretsar (20-30V)
Slutande
3 kontakt, A . e
13K | o oy ot bleskeringar | 48 Y0/
. 30VAC/2 A
4 P-kontakt, | aktiverad
rela K2
5 GND Jord
Matningsspanning
6 +24 VDC endast for styrning av +24 VDC,
Figur 134 Anslutning av tillvalet for sikert stopp for storlek E Blockerings-ingang 50 mA
och uppat.
Tabell 36 Specifikation for tillvalskort for sikert stopp
S;:t Beteckning Funktion Beskrivning
Sakertstopp 45V Kraftdelskort !
pox _n .
CHEY *T f
H ik |
e . , | = U
=  OU |8 ®kE V
i 6 f+——=+24VDC " | ! |
i ——— LI - | . ~ w
o e o E
Enable _,___E Digin Styrenhet Pulsviddsm:odulator
Stopp 30 Digout
Figur 135
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13.11Utgangsdrosslar

Utgangsdrosslar, som levereras separat, rekommenderas for
avskirmade motorkablar lingre an 100 m. P4 grund av den
snabba switchningen i motorspanningen och motorkabelns
kapacitans (bade fas till fas och fas till jord) kan kan hoga
stromspikaruppsté nir motorkablarna 4r linga.
Utgangsdrosslarna forhindrar att omriktaren utloser
sikringarna, och bor installeras si nira omriktaren som
mojligt. Se dven Emotrons produktkatalog f6r VEX/FDU
2.0 dir du kan hitta en guide for filterval.

13.12Vatskekylning

Omriktarmoduler av typstorlek E-K och F69-K69 finns
som vitskekylda varianter. Dessa enheter dr konstruerade for
att anslutas till ett vitskekylsystem, vanligen en virmevixlare
av typen vitska-vitska eller vitska-luft. Virmevixlaren ingir
inte i tillvalet for vitskekylning.

Omriktare med parallella effekemoduler (typstorlek
G-K69) levereras med en fordelningsenhet s3 att kylvitskan
kan anslutas. Omriktarna har gummislangar med
lickagesikra snabbkopplingar.

Detta tillval for vitskekylning beskrivs i en separat
bruksanvisning.
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14. Tekniska data

14.1 Elektriska specifikationer for olika modeller

Tabell 37  Typisk motoreffekt vid nétspinning 400 V

Normal drift Tung drift
. (120 %, 1 min var 10:e minut) (150 % , 1 min var 10:e minut)
Modell Max.(:;:trom - - - - Typstorlek
Effekt vid 400 V Markstrom Effekt vid 400 V Markstrom
(kW) (A) (kW) (A)

FDU48-003 3.0 0.75 2.5 0.55 2.0

FDU48-004 4.8 1.5 4.0 11 3.2

FDU48-006 7.2 2.2 6.0 1.5 4.8

FDU48-008 9.0 7.5 2.2 6.0 B
FDU48-010 11.4 4 9.5 7.6

FDU48-013 15.6 5.5 13.0 4 10.4

FDU48-018 21.6 75 18.0 5.5 14.4

FDU48-026 31 11 26 75 21

FDU48-031 37 15 31 11 25

FDU48-037 44 18.5 37 15 29.6 ¢
FDU48-046 55 22 46 18.5 37

FDU48-061 73 30 61 22 49

FDU48-074 89 37 74 30 59 P
FDU48-090 108 45 90 37 72

FDU48-109 131 55 109 45 87

FDU48-146 175 75 146 55 117 g
FDU48-175 210 90 175 75 140

FDU48-210 252 110 210 90 168

FDU48-228 300 110 228 90 182 F
FDU48-250 300 132 250 110 200

FDU48-300 360 160 300 132 240

FDU48-375 450 200 375 160 300 @
FDU48-430 516 220 430 200 344

FDU48-500 600 250 500 220 400 "
FDU48-600 720 315 600 250 480

FDU48-650 780 355 650 315 520

FDU48-750 900 400 750 355 600

FDU48-860 1032 450 860 400 688

FDU48-1000 1200 500 1000 450 800 !
FDU48-1200 1440 630 1200 500 960

FDU48-1500 1800 800 1500 630 1200 “
* Tillatet under begrinsad tid och sa linge frekvensomriktartemperaturen s tillater.
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Table 38 Typisk motoreffekr vid nitspinning 460 'V

Normal drift Tung drift
.. (120 % , 1 min var 10:e minut) (150 %, 1 min var 10:e minut)
Modell Max.(:;:trom . - - . - - Typstorlek

Effekt vid Markstrom Effekt vid Markstrom

460V [hK] [A] 460V [hK] [A]
FDU48-003 3.0 1 25 1 2.0
FDU48-004 4.8 2 4.0 1.5 3.2
FDU48-006 7.2 3 6.0 2 4.8
FDU48-008 9.0 3 7.5 3 6.0 B
FDU48-010 11.4 5 9.5 3 7.6
FDU48-013 15.6 7.5 13.0 5 10.4
FDU48-018 21.6 10 18.0 7.5 14.4
FDU48-026 31 15 26 10 21
FDU48-031 37 20 31 15 25
FDU48-037 44 25 37 20 29,6 ¢
FDU48-046 55 30 46 25 37
FDU48-061 73 40 61 30 49
FDU48-074 89 50 74 40 59 °
FDU48-090 108 60 920 50 72
FDU48-109 131 75 109 60 87
FDU48-146 175 100 146 75 117 ;
FDU48-175 210 125 175 100 140
FDU48-210 252 150 210 125 168
FDU48-228 300 200 228 150 182 F
FDU48-250 300 200 250 150 200
FDU48-300 360 250 300 200 240
FDU48-375 450 300 375 250 300 ¢
FDU48-430 516 350 430 250 344
FDU48-500 600 400 500 350 400 "
FDU48-600 720 500 600 400 480
FDU48-650 780 550 650 400 520
FDU48-750 900 600 750 500 600
FDU48-860 1032 700 860 550 688
FDU48-1000 1200 800 1000 650 800 ’
FDU48-1200 1440 1000 1200 800 960
FDU48-1500 1800 1250 1500 1000 1200 “

* Tillatet under begrinsad tid och sa linge frekvensomriktartemperaturen s tillater..
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Table 39 Typisk motoreffekt vid nétspinning 525V

Normal drift Tung drift
.. (120 %, 1 min var 10:e minut) (150 % , 1 min var 10:e minut)
Modell Max.(:;:trom . - - . - - Typstorlek
Effekt vid Markstrom Effekt vid Markstrom
525V [kW] [A] 525V [kW] [A]

FDU52-003 3.0 1.1 2.5 1.1 2.0

FDU52-004 4.8 2.2 4.0 1.5 3.2

FDU52-006 7.2 6.0 2.2 4.8

FDU52-008 9.0 4 7.5 3 6.0 B
FDU52-010 11.4 5.5 9.5 4 7.6

FDU52-013 15.6 7.5 13.0 5.5 10.4

FDU52-018 21.6 11 18.0 7.5 14.4

FDU52-026 31 15 26 11 21

FDU52-031 37 18.5 31 15 25

FDU52-037 44 22 37 18.5 29.6 ¢
FDU52-046 58] 30 46 22 37

FDU52-061 73 37 61 30 49

FDU52-074 89 45 74 37 59 0
FDU69-090 108 55 90 45 72

FDU69-109 131 75 109 55 87

FDU69-146 175 90 146 75 117 o8
FDU69-175 210 110 175 90 140

FDU69-210 252 132 210 110 168

FDU69-250 300 160 250 132 200

FDU69-300 360 200 300 160 240 169
FDU69-375 450 250 375 200 300

FDU69-430 516 300 430 250 344

FDU69-500 600 315 500 300 400 169
FDU69-600 720 400 600 315 480

FDU69-650 780 450 650 355 520 09
FDU69-750 900 500 750 400 600

FDU69-860 1032 560 860 450 688 K69
FDU69-1000 1200 630 1000 500 800
* Tillatet under begrinsad tid och sa linge frekvensomriktartemperaturen s tillater..
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Table 40  Typisk motoreffekr vid nitspinning 575V

Normal drift Tung drift
Modell Max. utstrom (120 %, 1 min var 10:e minut) (150 %, 1 min var 10:e minut) Typstorlek
(A)* Effekt vid Markstrom Effekt vid Markstrom
575V [hK] [A] 575V [hK] [A]
FDU69-090 108 75 90 60 72
FDU69-109 131 100 109 75 87
FDUG9-146 175 125 146 100 117 F69
FDUG9-175 210 150 175 125 140
FDU69-210 252 200 210 150 168
FDU69-250 300 250 250 200 200
FDU69-300 360 300 300 250 240 69
FDU69-375 450 350 375 300 300
FDU69-430 516 400 430 350 344 69
FDU69-500 600 500 500 400 400
FDU69-600 720 600 600 500 480
FDU69-650 780 650 650 550 520 108
FDU69-750 900 750 750 600 600
FDU69-860 1032 850 860 700 688 K69
FDU69-1000 1200 1000 1000 850 800
* Tillatet under begrinsad tid och sa linge frekvensomriktartemperaturen s tillater.
Table 41  Typisk motoreffekt vid nétspinning 690 V
Normal drift Tung drift
Max. utstrom (120 %, 1 min var 10:e minut) (150 %, 1 min var 10:e minut)
Modell Typstorlek
(A* Effekt vid Markstrom Effekt vid Markstrom
690 V [KW] [A] 690V [kW] [A]

FDU69-090 108 90 90 75 72
FDU69-109 131 110 109 920 87
FDUG9-146 175 132 146 110 117 F69
FDUG9-175 210 160 175 132 140
FDU69-210 252 200 210 160 168
FDU69-250 300 250 250 200 200 Heo
FDU69-300 360 315 300 250 240
FDU69-375 450 355 375 315 300
FDU69-430 516 450 430 315 344
FDU69-500 600 500 500 355 400 19
FDU69-600 720 600 600 450 480
FDU69-650 780 630 650 500 520 109
FDU69-750 900 710 750 600 600
FDU69-860 1032 800 860 650 688
FDU69-900 1080 900 900 710 720 K69
FDU69-1000 1200 1000 1000 800 800

* Tillatet under begrinsad tid och sa linge frekvensomriktartemperaturen s tillater.
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14.2 Allmanna elektriska specifikationer

Tabell 42 Allminna elektriska specifikationer

Allmant
Néatspanning: FDU48 230-480V +10%/-15% (-10% vid 230 V)
FDU52 440-525V +10%/-15%
FDUG9 500-690V +10%/-15%
Natfrekvens: 45 till 65 Hz
Effektfaktor in: 0,95
Utspanning: 0-natmatningsspanning
Utfrekvens: 0-400 Hz
Switchfrekvens: 3 kHz (installbart 1,5 till 6 kHz)
Verkningsgrad vid nominell last: 97% for modell 003 till 018
98% for modell 026 till 1500

Styrsignalingangar
Analog (differentiell)

Analog spanning/strom:
Max. inspanning:

0- +10 V/0-20 mA, med omkopplare
+30 V/30 mA

Signalfordrdjning:

Inimpedans: 20 kQ (spanning)
250 Q (strém)
Uppldsning: 11 bitar + tecken
Noggrannhet, maskinvara: 1% + 1Y% LSB av fullt skalutslag
Olinjaritet 1% LSB
Digital
Inspanning: Hog: >9 VDC Lag: <4 VDC
Max. inspanning;: +30 VDC
Inimpedans: <3,3VDC: 4,7 kQ

>3,3 VDC: 3,6 kQ
<8 ms

Styrsignalutgangar
Analog

Utspanning/-strom:

Max. utspanning:
Kortslutningsstrom (oo):
Utimpedans:

Uppldsning:

Max. lastimpedans for strom:
Noggrannhet, maskinvara:
Offset:

0-10 V/0-20 mA, programinstallning

+15 V vid 5 mA kont.

+15 mA (spanning ) +140 mA (strom)

10 Q (spanning)

10 bitar

500 Q

1,9 % av fullt skalutslag (spanning), 2,4 % av fullt skalutslag (strom)
3LSB

Kortslutningsstrom (oo):

Olinjaritet: 2 LSB
Digital
Utspanning: Hog >20 VDC vid 50 mA, >23 VDC 6ppen

Lag <1 VDC vid 50 mA
100 mA max. (med +24 VDC)

Relaer

Kontakter 0,1 - 2 A/U;ax 250 VAC eller 42 VDC

Referenser

+10 VDC +10 Vp¢ vid 10 mA. Belastningsstrom +30 mA max.

-10 vDC -10 Vpc vid 10 mA

+24 VDC +24 Vpc. Belastningsstrom +100 mA max. (tillsammans med digitala

utgangar)
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14.3 Drift vid forhojd temperatur

Tabellen nedan ger en Gversikt over matt och vikter. Modell
003 «ill 250 finns med kapslingsklass IP54 som moduler f6r
viggmontering. Modell 300 till 1500 bestdr av 2, 3, 4 eller 6

parallellkopplade kraftelektronikblock (Power Electronic
Building Block, PEBB) och finns med kapslingsklass IP20
som moduler for viggmontering och med kapslingsklass
IP54 monterade i standardskdp

Kapslingsklass IP54 overensstimmer med standard EN
60529.

Tabell 43  Omgivningstemperatur och nedstimpling, modeller 400-690V

IP54
Modell
Max. temp. Nedstampling: mojlig Max. temp. Nedstampling: mojlig
FDU**-003till FDU**-074 - - 40 °C -2,5 %/°Ctill hégst +10 °C
FDU48-90 till FDU48-250 - - 40°C -2.5%/° C till hogst +5°C
FDU69-90 till FDU69-175
FDU48-300 till FDU48-1500 40°C -2.5%/ °C till hogst +5°C 40°C -2.5%/°C till hégst +5°C
FDU69-210till FDU69-1000

Exempel

I det hir exemplet ska en motor med nedanstiende data
koras i omgivningstemperaturen 45 °C:

Spinning 400 V
Strom 68 A
Effekt 37 kW

Valj frekvensomriktare

Omgivningstemperaturen ir 5 °C hogre 4n hégsta tillitna
omgivningstemperatur. Vilj ritt omriktarmodell enligt
berikningen nedan.

Nedstimpling dr méjlig med 2,5 % prestandaforlust per °C.

Nedstimplingen blir 5 x 2,5 % = 12,5 %

Berikning for modell FDU48-031
31 A-(12,5 % x 31) = 27,1 A. Detta ir inte tillrickligt.

Berikning for modell FDU48-037
37A-(12,5%x37)=324A

I det hir exemplet véljer vi FDU48-037.

14.4 Drift vid forhojd
switchfrekvens

Tabell 44 visar switchfrekvensen for de olika omriktarmodel-
lerna. Tack vare mojligheten att kora med hogre switchfrek-
vens kan motorns ljudniva sinkas. Switchfrekvensen stills in
i meny [22A], Motorljud, se Kapitel § 11.2.4, sida 71. Vid
switchfrekvenser >3 kHz kan nerstimpling vara nodvindig.

Tabell 44 Switchfrekvens

Standard-
Modeller switch- Omrade

frekvens
FDU**-003 till FDU**-074 3 kHz 1,5-6 kHz
FDU**-090 till FDU**-1500 3 kHz 1,5-6 kHz
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14.5 Matt och vikt

Tabellen nedan ger en &versike éver martt och vikter. Model-
lerna 003 till 250 finns tillgingliga i IP54 utforande som
viggmonterade moduler. Modellerna 300 till 1500 bestar av
2, 3,4, 5 eller 6 parallellkopplade omriktare inbyggda i ett

IP54 standardskap.
Skyddklass IP54 ar i enlighet med EN 60529 standard.

Tabell 45 Mekaniska specifikationer, FDU48, FDU52

Modeller | Typstorlek Matt H )I(PBZ (); D (mm) Matt H ):Pi : D (mm) Vik(tk gzo Vik(tk 1554
003 till 018 B - 350(416)x 203 x 200 - 12.5
026 till 046 C - 440(512)x178x292 - 24
061 till 074 D — 545(590) x 220 x 295 — 32
90 till 109 E - 950 x 285 x 314 - 56
146 till 175 E = 950 x 285 x 314 = 60
210 till 250 F - 950 x 345 x 314 - 74
300 till 375 G 1036 x 500 x 390 2250 x 600 x 600 140 350
430 till 500 H 1036 x 500 x 450 2250 x 600 x 600 170 380
600 till 750 I 1036 x 730 x 450 2250x 900 x 600 248 506
860 till 1000 J 1036 x 1100 x 450 2250 x 1200 x 600 340 697
1200 till 1500 K 1036 x 1560 x 450 2250 x 1800 x 600 496 987
Tabell 46 Mekaniska specifikationer, FDUG9

Modeller | Typstorlek Matt H >I(P|32 ; D (mm) Matt H :(Plz_’ 2 D (mm) Vik(tk gzo Vik(tk IgF;54
90 till 175 F69 = 1090 x 345 x 314 = e
210 till 375 H69 1176 x 500 x 450 2250 x 600 x 600 176 399
430 till 500 169 1176 x 730 x 450 2250 x 900 x 600 257 563
600 till 650 J69 1176 x 1100 x 450 2250 x 1200 x 600 352 773
750 till 2000 K69 1176 x 1560 x 450 2250 x 180 x 600 514 1100
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14.6 Miljokrav

Tabell 47 Drift

Parameter

Normal drift

Nominell omgivningstemperatur

0 °C-40 °C. Se tabell 43 for olika krav

Atmosfartryck

86-106 kPa

Relativ luftfuktighet, icke kondenserande

0-90 %

Férorening,
enligt IEC 60721-3-3

Elektriskt ledande damm &r inte tilltet. Kylluften maste vara fri fran korrosiva material
Kemiska gaser, klass 3C2. Fasta partiklar, klass 3S2

Vibration

Mekaniska forutsattningar enligt IEC 60721-3-3, klass M4, Sinusodiala vibrationer:
¢ 10<f<57 Hz, 0.075 mm
¢57<f<150 Hz, 1g

Max. drifthéjd

0-1000 m,
480V frekvensomriktare, med nedstampling av uteffekten med 1 % per 100 m upp
till 4 000 m
690V frekvensomriktare, med nedstampling av uteffekten med 1 % per 100 m upp
till 2000 m

Tabell 48  Forvaring

Parameter Forvaringsforhallanden
Temperatur -20 till 60 °C
Atmosfartryck 86-106 kPa
Relativ luftfuktighet, icke kondenserande | 0-90 %
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14.7 Sakringar, kabeltvarsnitt

och genomforingar

14.7.1Enligt IEC standard
Anvind huvudsikringar av typ gl/gG i enlighet med
IEC269 eller franskiljare med likvirdiga egenskaper. Kon-
trollera utrustningen innan genomforingarna anskaffas och

monteras.

Storsta sikring = storsta sikring som skyddar omriktaren och
uppfyller garantikraven.

Tabell 49  Sikringar, kabeltvirsnitt och genomforingar

OBS: Sakringsstorlek och kabeltvarsnitt ar beroende av
applikationen och maste bestammas i enlighet med
lokala bestammelser.

OBS: Matten pa natplintarna i modellerna 300 till 1500
kan variera, beroende pa kundens specifikation.

Kabelgenomforingar (klam-

Nominell Maximal Kabeltvarsnittsarea anslutning (mmz) for di ter (mm))
Modell instrom sakrings- fameter (mm
(A) storlek (A) nat/motor Broms PE nat/motor Broms
FDU**-003 55 4 Oppning M32 ~ M25
EDU**-004 3'5 4 M20 + reduk-| OppningM20
FDU**-006 5'2 6 tionsstycke | +reduktions-
’ (6-12) stycke (6-12)
M32 (12-
20)/M32 Opp-
FDU**-008 6.9 8 0.5-10 0.5-10 1.5-16 ning
FDU**-010 8.7 10 M25+reduk-
tionsstycke M25 (10_14)
(10-14)
FDU**-013 11.3 16 gg)z/ls/ll??g
**_|
FDU**-018 15.6 20 (13-18)
FDU**-026 22 25
M32 (15-21) M25
FDU**-031 26 35 2,5-16 tvinnad ledare 6-35
FDU**-037 31 35 2,5-25 massiv ledare
M40 (19-28) M32
FDU**-046 38 50
FDU**-061 52 63 i ;
1-35 tvinnad ledare M50 (27-35) | M40 (19-28)
FDU**-074 65 80 1-50 massiv ledare
FDU**-090 78 100 16-95 FDU48: @17- | FDU48: @11-
16-95 16-95 42 flexibel | 32 flexibel
ok (16-70)1
FDU**-109 94 100 kabelgenom- | kabelgenom-
FDU**-146 126 160 foring eller foring eller
M50-6ppning.| M40-6ppning.
35-150 FDUG9: @23- | FDUG9: @17-
35-150 16 - 95 16_70 s 55 flexibel 42 flexibel
FDU**-175 152 160 (16-70) kabelgenom- | kabelgenom-
foring eller foring eller
M63-6ppning. | M50-6ppning.
*k_ - -
i R FDU48:35.250 | 1 =N | esinet ko
FDU**-228 FDU48: 35-250 | FDU48: 35-150 (95-185)1 enomférin enomférin
o S50 FDU69: 35-150 | FDUGQ: 16-95 | FDUGY: 35-150 ge”er " 63_g ge”er M50-g
*k_ - 1
e (dle=rtoy Oppning. Oppning.
FDU**-300 260 300 FDU48: (2x)35-240 am ~
FDU**-375 324 355 FDUG9: (2x)35-150
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Tabell 49  Sikringar, kabeltvirsnitt och genomforingar

Kabelgenomforingar (klam-

Nominell Maximal Kabeltvarsnittsarea anslutning (mmz) for diameter (mm))
Modell instrom sakrings-
(A) storlek (A) nat/motor Broms PE nat/motor Broms
FDU**-430 372 400 FDU48: (2x)35-240
FDU**-500 432 500 FDUB9: (3x)35-150 ram - -
FDU**-600 520 630 FDU48: (3x)35-240
FDU**-650 562 630 FDUG9: (4x)35-150 ram B B
FDU48: (3x)35-240
Kk _— =
FDU**-750 648 710 FDUBO: (6%)35-150 ram
FDU**-860 744 800
FDU48: (4x)35-240
* %k — _
FDU**-900 795 900 FDUBO: (6x)35-150 ram
FDU**-1000 864 1000
FDU**-1200 1037 1250
FDU48: (6x)35-240 ram - -
FDU**-1500 1296 1500

Notera: Fér modellerna 003 till 074 4r kabelgenomféringar ett tillval.

! virden inom parentes geller nir bromselektronik 4r ibyggd.
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14.7.2 Sakringar och kabeldimensionering enligt NEMA standard

Tabell 50 Modeller och sikringar

. Huvudsakring
Modell Igia[:ﬁ?st]r UL Ferraz-Shawmut
Klass J TD (A) typ
FDU48-003 2,2 6 AJT6
FDU48-004 35 6 AJT6
FDU48-006 5,2 6 AJT6
FDU48-008 6,9 10 AJT10
FDU48-010 8,7 10 AJT10
FDU48-013 11,3 15 AJT15
FDU48-018 15,6 20 AJT20
FDU48-026 22 25 AJT25
FDU48-031 26 30 AJT30
FDU48-037 31 35 AJT35
FDU48-046 38 45 AJT45
FDU48-061 52 60 AJT60
FDU48-074 65 80 AJT80
FDU48-090 78 100 AJT100
FDU48-109 94 110 AJT110
FDU48-146 126 150 AJT150
FDU48-175 152 175 AJT175
FDU48-210 182 200 AJT200
FDU48-228 216 250 AJT250
FDU48-250 216 250 AJT250
FDU48-300 260 300 AJT300
FDU48-375 324 350 AJT350
FDU48-430 372 400 AJT400
FDU48-500 432 500 AJT500
FDU48-600 520 600 AJT600
FDU48-650 562 600 AJT600
FDU48-750 648 700 A4BQ700
FDU48-860 744 800 A4BQ800
FDU48-1000 864 1000 A4BQ1000
FDU48-1200 1037 1200 A4BQ1200
FDU48-1500 1296 1500 A4BQ1500
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Table 51  Kabeltyp och kabelgenomforingar

Kabeltvarsnittsarea anslutning
Nat och motor Broms PE
Modell A . A . Kabeltyp
Atdragnin I;ti:raf I-:ltiirasg_
Omrade gsmoment Omrade g Omrade g
Nm/ft Ibf moment moment
Nm/ft Ibf Nm/ft Ibf
FDU48-003
FDU48-004
FDU48-006
FDU48-008
AWG20-AWG6 |[1.3/1 |AWG20-AWG6 [1.3/1 AWG 14 -AWG 6 | 2.6/2 Koppar (Cu)
FDU48-010 60°C
FDU48-013
FDU48-018
FDU48-019
FDU48-026 utgangsstrom
FDU4S-031 <44A: Koppar
AWG 12 - AWG 4 13/1 AWG 12 - AWG 4 1.3/1 AWG 8 - AWG 2 26/2 (CUZ 60°C i
FDU48-037 utgangsstrom
>44A: Koppar
FDU48-046 (Cu) 75°C
FDU48-061 |AWG 12-AWG 4 1.6/1.2 AWG 12-AWG 4 1.6/1.2 AWG 12-AWG 4 1.6/1.2
FDU48-074 |AWG 10-AWG O 2.8/3.0 AWG 10-AWG O 2.8/3.0 AWG 10-AWG O 2.8/3.0
FDU48-090 AWG 4-AWG 3/0 |14/ 105
0048109 AWG 4 - AWG 3/0 |14/ 10.5 (AWG 4 - AWG 2/0)* | (10 / 7.5)
AWG 4 -AWG 3/0 |14/ 10.5
FDU48-146 mg le/'cfstGoé/ 0 |14 /10.5 AWG 1-AWG 3/0 |14/10.5
- 1 1
FDU48-175 | ke 24 /18 (AWG 4 - AWG 2/0)* |(10/ 7.5)
FDU48-210 .
FDU48228 | 3/0- 24/ 18 m 411/? szeog/o 14/105 ?X\\/IVGGZ/OO--tOo%kcm” s
400 kemil kemil 24 / 18 kemil)? (10 / 7.5)1
FDU48-250
FDU48-300 } i} Koppar (Cu)
2x AWG 4/0 24718 |2XANG3/0 24/18  |ram . o
FDU48-375 2 x 300 kemil 2 x 400 kemil
FDU48-430 i} _
2 x AWG 3/0. 24718 2 x AWG 3/0. 24718 ram i
FDU48-500 | 2 X 400 kemil 2 x 400 kemil
FDU48-600
- 3 X AWG 4/0 - 2 x AWG 3/0 - )
FDU48-650 | 5} 300 kemil 24718 |54 400 kemil 24/18  |ram
FDU48-750
FDU48-860 i} i
4 x AWG 4/0. 24718 3 x AWG 3/0. 24718 ram i
FDU48-1000 4 x 300 kemil 3 x 400 kemil
FDU48-1200 i _
6 x AWG 4/0. 24718 6 x AWG 3/0. 24718 ram i
FDU48-1500 6 x 300 kemil 6 x 400 kemil

1varden inom parentes galler nar bromselektronik ar inbyggd.
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14.8 Styrsignaler

Tabell 52
Plint X1 Namn: Funktion (standard): Signal: Modell:
1 +10V +10 VDC Matningsspanning +10 VDC, max 10 mA utgang
2 Aninl Process borvarde gi;):})(I)é\::D-ioel-lirl?)/\?lsg(él?;f-zo 420 mal @Nalog ingang
3 Anin2 Ben 8@%?;:?2; '.'323/365 (;grAQO o | B TS
4 Anin3 Frén gi;)?é\r/:D-i(;a ['32%/355 zlgf-zo - +20 mA
analog ingang
° Anin4 Frén gi;)jgl)é\r/:D—ioe [Iirlg/\%g 2&2/:-20 - +20 mA
6 -10V -10VDC matningsspanning -10 VDC, max 10 mA utgang
7 0VDC Signaljord ov utgang
8 Digin 1 Start Back 0-8/24 VDC digital ingadng
9 Digln 2 Start Fram 0-8/24 VDC digital ingang
10 Digln 3 Fran 0-8/24 VDC digital ingang
11 +24 V +24VDC matningsspanning +24 VDC, 100 mA utgang
12 0ovDC Signaljord ov utgang
13 AnOut 1 Varvtal 0 +£10 VDC eller O/4- +20 mA analog utgang
14 AnOut 2 Moment 0 +10 VDC eller 0/4- +20 mA analog utgang
15 0VDC Signaljord oV utgang
16 Digln 4 Fran 0-8/24 VDC digital ingang
17 DigIn 5 Fran 0-8/24 VDC digital ingang
18 DigIn 6 Fran 0-8/24 VDC digital ingdng
19 DigIn 7 Fran 0-8/24 VDC digital ingang
20 DigOut 1 Redo 24 VDC, 100 mA digital utgang
21 DigOut 2 Inget larm 24 VDC, 100 mA digital utgang
22 DigIn 8 Aterstalining 0-8/24 VDC digital ingang
Plint X2
31 N/C 1 Rela 1 utgang
32 COM 1 Is_:agr:r};rl:]'ili\lllsntzrnzmrlktaren befinner -
N/C bryter nar relaet aktiveras (galler goAt?ggglf\;lA\éa/ﬂgride relautgang
33 N/O 1 alla relaer) ) ) . )
N/O sluter nér reléet aktiveras (galler
alla relaer)
41 N/C 2
42 S Eglra :k;:[/gr?g ;‘3 omriktaren startas gosgt;glf\;iﬁ\gﬁgride rreldutgang
43 N/O 2
Plint X3
51 COM 3 Reolé 3 utgang potentialfri vaxlande relautgang
52 N/O 3 Fran 2 A/250 VAC/AC1
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15. Menylista STANDARD| KUND
250 |Aterstart
251 |Antal larm 0
STANDARD KUND 252 | Overtemp Fran
| 100 Startfonster 253 Overspann D Fran
110 Rad 1 Processvarde 254 Overspann G Fran
120 Rad 2 Strém 255 | Overspanning Fran
| 200 Grundinstall 256 Mot bortfall Fran
210 Drift 257 | Last rotor Fran
211 Sprak English 258 Kraftdelsfel Fran
212 Valj motor M1 259 Underspann Fran
213 | Driftiage V/Hz 25A | Motor %t Fran
214 Borvarde via Extern 258 | Motor 1%t LT Larm
215 Strt/Stp via Extern 25C PT100 Fran
216 Reset via Extern 25D [ PT100LT Larm
217 | Lokal/Extern Fran 25E | PTC Fran
2171 | LokRefKtrl 25F PTC LT Larm
2172 | LokStrtKtrl 25G | Extlarm Fran
218 | Laskod? 0 25H | External LT Larm
219 Rotation R+L 25l Komm fel Fran
21A Niva/Flank Niva 25) Komm Fel LT Larm
21B Natspanning Ej installt 25K Minlarm Fran
220 Motordata 25L Minlarm LT Larm
221 | Mot spanning Upom VAC 25M | Maxlarm Fran
222 Mot frekvens 50 Hz 25N | Maxlarm LT Larm
223 Motoreffekt (Pnom) KW 250 | Overstrdm S Fran
224 | Motorstrém (Imor) A 25P | Pump Fran
225 | Motorvarvtal (Npor) varv/min 25Q | Overvarvtal Fran
226 Motorpoltal 4 25R Ext mot temp Fran
227 | Motor Cos¢ Cospnom 258 |[Extmot LT Larm
228 | Motor Vent Egen 25T LC Niva Fran
229 | Motor ID-kor Fran 25U |LCNiva LT Larm
22A | Motorljud F 25V | Bromsfel Fran
22B | Enkoder Fran | 260 Seriell komm
22C Enk pulser 1024 261 Komm typ RS232/485
22D Enk varvtal O rpm | 262 RS232/485
22E Motor-PWM 2621 |Baud 9600
22E1 | PWM Fswitch 3,00 kHz 2622 |[Adress 1
22E2 | PWM Mod Standard | 263 Faltbuss
22E3 | PWM Slumpméssig | Fran 2631 |[Adress 62
22F Enk pulsrakn 0 2632 | PrData Mod Bas Dataorg
230 Motorskydd 2633 | Las/Skriv RW
231 Mot 1%t Skyd Larm 2634 |Extra PrData 0
232 [Mot I%t| 100% | 264 Avbrott Fran
233 |Mot I’t Tid 60s 2641 | KommFel Mod Fran
234 | Term. skydd Fran 2642 | KommFel Tid 05s
235 Motorklass F140°C | 265 Ethernet
236 PT100 ingang PT100 1+2+3 2651 |IP Address 0.0.0.0
237 Motor PTC Fran 2652 | MAC Address 000000000000
240 Hantera set 2653 | Subnet Mask 0.0.0.0
241 Valj set A 2654 | Gateway 0.0.0.0
242 Kopiera Set A>B 2655 | DHCP Fran
243 Férinst>set A 266 FB Signal
244 Kop till KP Ingen kop 2661 |FBSignal 1
245 Haémta fr KP Ingen kop 2662 |FB Signal 2
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STANDARD| KUND STANDARD| KUND
2663 | FB Signal 3 0 350 Vridmoment
2664 |FB Signal 4 0 351 Max moment 120 %
2665 |FB Signal 5 0 352 IXR Komp Fran
2666 | FB Signal 6 0 353 | IXR Komp Anv 0,0 %
2667 |FB Signal 7 0 354 Flédesoptim Fran
2668 |FB Signal 8 0 355 Max effekt Fran
2669 | FB Signal 9 0 360 Forinst borv
266A | FB Signal 10 0 361 Motor Pot Med minne
266B | FB Signal 11 0 362 Forins borvl 0 varv/min
266C | FB Signal 12 0 363 Férins borv2 250 varv/min
266D | FB Signal 13 0 364 Foérins borv3 500 varv/min
266E | FB Signal 14 0 365 Forins borv4 750 varv/min
266F | FB Signal 15 0 366 Férins borvb 1000 varv/min
266G | FB Signal 16 0 367 Forins boérve 1250 varv/min
269 FB Status 368 Forins borv7 1500 varv/min
300 Process 369 Panel Reflage Motorpot
310 Borvarde 0 varv/min 380 Process PID
320 Proc inst 381 PID Regulat Fran
321 Proc kalla Varvtal 383 PID P Forst 1,0
322 Proc enhet varv/min 384 PID I Tid 1,00s
323 Anvand enhet 0 385 PID D Tid 0,00s
324 Process Min 0 386 PID<MinVtal Fran
325 Process Max 0 387 PID Akt Marg 0
326 | Kvot Linjar 388 PID Stab Tst Fran
327 | F(vard)PrMin Min 389 | PID Stab Mar 0
328 F(vard)PrMax Max 390 Pump
330 Start-/stopp 391 Pumpstyrning Fran
331 Acc Tid 10,00 s 392 Antal pumpar 2
332 Ret Tid 10,00 s 393 Valj pump Sekvens
333 Acc MotPot 16,00 s 394 Bytesvillkor Bada
334 | Ret MotPot 16,00 s 395 | Andra timer 50 h
335 Acc>MinVtal 10,00 s 396 Pump v byte 0
336 | Ret<MinVtal 10,00 s 397 | Ovre band 10 %
337 Acc Ramp Linjar 398 Undre band 10 %
338 Ret Ramp Linjar 399 Startfordroj Os
339 Startsatt Snabb 39A Stoppférdroj Os
33A | Spinstart Fran 39B |0 band grans 0 %
33B | Stoppsatt Retardation 39C U band grans 0 %
33C |[Slapp broms 0,00s 39D Insvtid strt Os
33D |Bromsvarvtal 0 rpm 39E | OvForV start 60 %
33E Bromshalltid Os 39F Insvtid stp Os
33F | Bromsvanttid 0s 39G | OvFérV stopp 60 %
33G | Vektorbroms Fran 39H | Drifttid 1 h:m
33H Bromsfel 1,00s 39H1 | Nollst Dtd1 Nej
33l Bromsmoment 0% 391 Drifttid 2 h:m
340 Varvtal 3911 | Nollst Dtd2 Nej
341 Min Varvtal 0 varv/min 39J Drifttid 3 h:m
342 | Stp<MinVtal Fran 39J1 | Nollst Dtd3 Nej
343 Max Varvtal Synk Varvtal 39K Drifttid 4 h:m
344 ResVtall Lag 0 varv/min 39K1 | Nollst Dtd4 NejNo
345 ResVtall Hog 0 varv/min 39L Drifttid 5 h:m
346 ResVtal2 Lag 0 varv/min 39L1 | Nollst Dtd5 Nej
347 ResVtal2 Hog 0 varv/min 39M | Drifttid 6 h:m
348 |Jogvarvtal 50 rpm 39M1| Nollst Dtd6 Nej
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STANDARD| KUND STANDARD | KUND
39N Pump Status Pump 123456 514 AnIn2 Funkt Fran
39P | Antal reserv 0 515 AnIn2 Inst 4-20 mA
400 Vakt/Skydd 516 AnIn2 Avanc
410 Vaktfunktion 5161 |AnIn2 Min 4.00mA
411 Larmval Fran 5162 |AnIn2 Max 20.00mA
412 Larmfel Fran 5163 | AnIn2 Bipol 10.00V
413 Ramp Larm Fran 5164 | AnIn2 FcMin Min
414 Startfordroj 2s 5165 |[AnIn2 VaMin 0
415 Lasttyp Konstant 5166 |[AnIn2 FkMax Max
416 Maxlarm 5167 |AnIn2 VaMax 0
4161 | Maxlarm Mar 15 % 5168 |[AnIn2 Oper Add+
4162 | Maxlarm Fdr 01s 5169 |AnIn2 Filt 0.1s
417 Max Forlarm 516A | AniIn2 Aktiv
4171 | MaxFLrmMar 10 % 517 AnIn3 Funkt Fran
4172 | MaxFLarmFdr 01s 518 AnIn3 Inst 4-20 mA
418 Min Férlarm 519 AniIn3 Avanc
4181 | MinFLarmMar 10 % 5191 |[AnIn3 Min 4.00mA
4182 | MinFLarmFdr 0,1s 5192 |[AnIn3 Max 20.00mA
419 | Minlarm 5193 | AnIn3 Bipol 10.00V
4191 | Minlarm Mar 15 % 5194 | AnIn3 FcMin Min
4192 | Minlarm Fdr 01s 5195 |[AnIn3 VaMin 0
41A Autoset Larm Nej 5196 |[AnIn3 FkMax Max
41B Normal Last 100 % 5197 |[AnIn3 VaMax 0
41C Lastkurva 5198 |[AnIn3 Oper Add+
41C1 |Lastkurva 1 100% 5199 | AnIn3 Filt 0.1s
41C2 | Lastkurva 2 100% 519A | AniIn3 Aktiv
41C3 | Lastkurva 3 100% 51A | Anin4 Funkt Fran
41C4 | Lastkurva 4 100% 51B Anin4 Inst 4-20 mA
41C5 | Lastkurva 5 100% 51C | AnIn4 Avanc
41C6 | Lastkurva 6 100% 51C1 |AnIn4 Min 4.00mA
41C7 | Lastkurva 7 100% 51C2 | Anin4 Max 20.00mA
41C8 | Lastkurva 8 100% 51C3 | Anin4 Bipol 10.00V
41C9 | Lastkurva 9 100% 51C4 | AnIn4 FkMin Min
420 Proc Skydd 51C5 [AnIn4 VaMin 0]
421 UnderspSkydd Till 51C6 | AnIn4 FcMax Max
422 | Rotor last Fran 51C7 |AnIn4 VaMax 0
423 Mot bortfall Fran 51C8 [AnIn4 Oper Add+
424 | Oversp Skydd Till 51C9 | AnIn4 Filt 0.1s
500 In-/Utgangar 51CA [ Anin4 Aktiv
510 An Ingangar 520 Dig Ingangar
511 Anin1 Funkt Process borv 521 Digin 1 Start Back
512 AnInl Inst 0-20 mA 522 Digln 2 Start Fram
513 Anin1 Avanc 523 Digin 3 Fran
5131 | Aninl Min 4,00 mA 524 | Digin 4 Fran
5132 | Anin1 Max :In.&,OO V/20,00 525 |Digin5 Fran
526 Digin 6 Fran
5133 | Anin1 Bipol ;‘Z’OO V720,00 527 | Digin 7 Fran
5134 | Aninl FkMin Min 528 | Digin 8 Aterstall
5135 | Anind VaMin 0 529 |B1Digh1 Fran
5136 | Aninl FkMax Max 52A | B1Digin 2 Fran
5137 | Anini VaMax 0 528 | B1Digin 3 Fran
5138 | Anin1 Oper Add+ 52C | B2Digin 1 Fran
5139 | Anind Filt 01s 52D | B2 Digln 2 Fran
513A | AninL Aktiv 52E | B2Dign 3 Fran
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STANDARD| KUND STANDARD| KUND
52F |B3Digin1 Fran 561 |VIU 1 Dest Fran
52G | B3 Digin 2 Fran 562 |VIU 1 Kalla Fran
52H |[B3Digin 3 Fran 563 |VIO 2 Dest Fran
530 An Utgangar 564 | VIO 2 Kélla Fran

531 [ AnUtl Funkt Varvtal 565 |VIO 3 Dest Fran
532 | AnUtl Inst 4-20 mA 566 | VIO 3 Kélla Fran
533 | AnUtl Avanc 567 |VIO 4 Dest Fran
5331 | AnUt 1 Min 4 mA 568 | VIO 4 Kélla Fran
5332 [AnUt 1 Max 20,0 mA 569 VIO 5 Dest Fran
5333 | AnUt1 Bipol -10,00-10,00 V 56A | VIO 5 Kélla Fran
5334 | AnUt1FkMin Min 56B | VIO 6 Dest Fran
5335 [AnUtlvVaMin 0 56C | VIO 6 Kélla Fran
5336 |AnUt1FkMax Max 56D |VIO 7 Dest Fran
5337 | AnUt1VaMax 0 56E | VIO 7 Kélla Fran
534 | AnUt2 Funkt Vridmoment 56F | VIO 8 Dest Fran
535 | AnUt2 Inst 4-20 mA 56G | VIO 8 Kélla Fran
536 [AnUt2 Avanc 600 Logik&Timer
5361 [AnUt 2 Min 4 mA 610 Komparatorer
5362 | AnUt 2 Max 20,0 mA 611 | CAllinst
5363 | AnUt2 Bipol -10,00-10,00 V 6111 | CA1Varde Varvtal
5364 | AnUt2FKkMin Min 6112 | CA1 OvGrans 300 varv/min
5365 |[AnUt2 VaMin 0 6113 [ CA1 UnGrans 200 varv/min
5366 |AnUt2 FkMax Max 6114 [CA1Typ Hysteres
5367 |AnUt2 VaMax 0 6115 | CA1 Bipolar Unipolar

| 540 Dig Utgangar 612 | CA2Inst
541 DigUt 1 Redo 6121 | CA2 Varde Moment
542 DigUt 2 Inget larm 6122 | CA2 OvGrans 20%

| 550 Relaer 6123 | CA2 UnGréns 10%
551 Relad 1 Larm 6124 |CA2 Typ Hysteres
552 Rela 2 Ready 6125 | CA2 Bipolar Unipolar
553 |Rela 3 Fran 613 | CA3Inst
554 Opt 1 Rela 1 Fran 6131 | CA3 Varde Processvarde
555 Opt 1 Rela 2 Fran 6132 | CA3 OvGrans 300 varv/min
556 Opt 1 Rela 3 Fran 6133 [ CA3 UnGrans 200 varv/min
557 Opt 2 Rela 1 Fran 6134 |CA3 Typ Hysteres
558 Opt 2 Rela 2 Fran 6135 | CA3 Bipolar Unipolar
559 |[Opt2Rela3 Fran 614 CA4 Inst
55A Opt 3 Rela 1 Fran 6141 | CA4 Varde Process diff
55B Opt 3 Rela 2 Fran 6142 | CA4 OvGrans 100 varv/minut
55C Opt 3 Rela 3 Fran 6143 | CA4 UnGrans - 100 varv/minut
55D Reld Avanc 6144 | CA4 Typ Fonster
55D1 |Reld 1 Inst N.O 6145 | CA4 Bipolar Bipolar
55D2 |Reld 2 Inst N.O 615 CD Inst
55D3 | Reld 3 Inst N.O 6151 |CD1 Kor
55D4 | Opt1R1 Inst N.O 6152 |CD2 Digin 1
55D5 | Opt1R2 Inst N.O 6153 |CD3 Larm
55D6 | Opt1R3 Inst N.O 6154 | CD4 Redo
55D7 | Opt2R1 Inst N.O 620 Logik Y
55D8 | Opt2R2 Inst N.O 621 Y Komp 1 CA1
55D9 [ Opt2R3 Inst N.O 622 Y Operand 1 &
55DA | Opt3R1 Inst N.O 623 |Y Komp 2 1A2
55DB | Opt3R2 Inst N.O 624 Y Operand 2 &
55DC | Opt3R3 Inst N.O 625 |Y Komp 3 CcD1

560 Virtuell I/U 630 Logik Z
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STANDARD| KUND STANDARD | KUND
631 Z Komp 1 CA1l 814 Axeleffekt
632 Z Operand 1 & 815 El effekt
633 Z Komp2 1A2 816 Strom
634 Z Operand 2 & 817 Utspanning
635 Z Komp 3 cD1 818 Frekvens
640 Timerl 819 DC-Spanning
641 Timerl Start Fran 81A Kylflans tmp
642 | Timerl Typ Fran 81B | PT1001,2,3
643 | Timerl Fordr 0:00:00 81C Driftstatus
644 [Timer1T1 0:00:00 81D |Varning
645 Timerl T2 0:00:00 81E DigIn Status
649 | Timerl Varde 0:00:00 81F DigUt Status
650 Timer2 81G |[Anin1 2
651 | Timer2 Start Fran 81H |Anin3 4
652 [ Timer2 Typ Fran 81l AnUt1 2
653 Timer2 Fordr 0:00:00 81 IU Stat Optl
654 | Timer2T1 0:00:00 81K | IU Stat Opt2
655 | Timer2 T2 0:00:00 81L | Drifttid
659 | Timer2 Varde 0:00:00 81M | Ansluten tid
700 Drift/status 81N Energi
710 Drift 820 Larmmeddelande
711 Processvarde 821 Processvarde
712 Varvtal varv/min 822 Varvtal
713 Moment Nm 823 Moment
714 Axeleffekt kW 824 | Axeleffekt
715 | El effekt kw 825 | El effekt
716 Strom 826 | Strom
717 Utspanning 827 Utspanning
718 Frekvens Hz 828 Frekvens
719 DC-Spanning Vv 829 DC-Spanning
71A Kylflans tmp °C 82A Kylflans tmp
71B | PT100 1,2,3 °C 82B | PT1001,2,3
720 Status 82C | Driftstatus
721 Driftstatus 82D | Varning
722 Varning 82E DigIn Status
723 Digln Status 82F DigUt Status
724 DigUt Status 82G Aninl1 2
725 |Aninl1 2 82H |(AnIn3 4
726 |Anin3 4 82| AnUt1 2
727 AnUt1 2 82J IU Stat Opt1
728 | IU Stat Opt1 82K | IU Stat Opt2
729 IU Stat Opt2 82L Drifttid
72A IU Stat Opt3 82M | Ansluten tid
730 Lagradevarde 82N Energi
731 | Drifttid 0:00:00 830 Larmmeddelande
7311 | NollstD tid Nej 831 Processvarde
732 | Ansluten tid 0:00:00 832 | Varvtal
733 Energi kWh 833 Moment
7331 | NollstEnerg Nej 834 Axeleffekt
800 Larmlista 835 El effekt
810 Larmmeddelande 836 | Strom
811 | Processvarde 837 Utspénning
812 | Varvtal 838 Frekvens
813 [ Moment 839 | DC-Spanning
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STANDARD| KUND

STANDARD| KUND
83A Kylflans tmp
83B |PT1001,2,3
83C | Driftstatus
83D | Varning
83E Digln Status
83F DigUt Status
83G |Anin1 2
83H |AnIn3 4
83l AnUt1 2
83J IU Stat Opt1
83K | IU Stat Opt2
83L Drifttid
83M | Ansluten tid
83N Energi

840 Larmmeddelande

85G |[Anin1 2
85H |[AnIn3 4
85I AnUt1 2
85) IU Stat Opt1
85K | IU Stat Opt2
85L Drifttid
85M | Ansluten tid
85N Energi

860 Larmmeddelande
861 Processvarde
862 | Varvtal
863 Moment
864 | Axeleffekt
865 | El effekt
866 | Strom
867 Utspanning
868 Frekvens
869 DC-Spanning
86A Kylflans tmp
86B | PT1001,2,3
86C | Driftstatus
86D | Varning
86E DigIn Status
86F DigUt Status
86G |[Anin1 2
86H |[AnIn3 4
86l AnUt1 2
86J IU Stat Opt1
86K | IU Stat Opt2
86L Drifttid
86M | Ansluten tid
86N Energi

870 Larmmeddelande

841 Processvarde
842 | Varvtal

843 | Moment
844 | Axeleffekt
845 | El effekt
846 | Strom

847 Utspanning
848 | Frekvens
849 DC-Spanning
84A Kylflans tmp
84B | PT1001,2,3
84C | Driftstatus
84D |Varning

84E Digln Status
84F DigUt Status
84G |[Aninl1 2
84H |AnIn3 4
84l AnUt1 2
84) IU Stat Opt1
84K | IU Stat Opt2
84L Drifttid

84M | Ansluten tid
84N Energi

850 Larmmeddelande

851 Processvarde
852 | Varvtal

853 | Moment
854 | Axeleffekt
855 | El effekt
856 | Strém

857 Utspanning
858 | Frekvens
859 DC-Spéanning
85A Kylflans tmp
85B | PT1001,2,3
85C | Driftstatus
85D | Varning

85E DigIn Status
85F | DigUt Status

871 Processvarde
872 | Varvtal

873 Moment
874 Axeleffekt
875 | El effekt
876 Strém

877 Utspénning
878 Frekvens
879 | DC-Spéanning
87A Kylflans tmp
87B | PT1001,2,3
87C | Driftstatus
87D | Varning

87E DigIn Status
87F DigUt Status
87G |Anin1 2
87H |AnIn3 4
871 AnUt1 2
87J) IU Stat Opt1
87K | IU Stat Opt2
87L Drifttid
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STANDARD| KUND STANDARD | KUND
87M | Ansluten tid 922 Programvara
87N Energi 923 Enhetsnamn

880 Larmmeddelande
881 Processvarde
882 | Varvtal
818 Moment
884 | Axeleffekt
885 | El effekt
886 | Strom
887 Utspanning
888 | Frekvens
889 DC-Spanning
88A Kylflans tmp
88B | PT1001,2,3
88C | Driftstatus
88D [ Varning
88E Digln Status
88F DigUt Status
88G |Aninl 2
88H |AnIn3 4
88l AnUt1 2
88J IU Stat Optl
88K | IU Stat Opt2
88L Drifttid
88M | Ansluten tid
88N Energi

890 Larmmeddelande
891 Processvarde
892 | Varvtal
893 Moment
894 | Axeleffekt
895 | El effekt
896 | Strom
897 Utspanning
898 | Frekvens
899 DC-Spanning
89A Kylflans tmp
89B | PT1001,2,3
89C | Driftstatus
89D | Varning
89E DigIn Status
89F DigUt Status
89G |[Aninl1 2
89H |AnIn3 4
89l AnUt1 2
89J IU Stat Opt1
89K | IU Stat Opt2
89L Drifttid
89M | Ansluten tid
89N Energi

8A0 Reset Trip Nej

900 Systemdata

920 Omriktare

921 Omriktartyp
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AnOut 1 oo, 139 Display .ecceeeeeeeeereeeeieieeieeeeieieinae 53  TEC269 .cccovviiiiiniiiniiiecceneee 195

AnUt 1 e, 136 DIt coveeeeeieeeeeeeeeeeeeeee e 66 INSt 132,133

Konfigurera utging ......... 136, 139 DIiftlige .ooevevvererereereireerieeieireencene 67  Insvingningstid ......cccooovniiiiniiiins 118
Analoga komparatorer .................... 144 Varveal oo 127  Interrupt ....ccevvevcvivcncininnnne. 91, 92
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Anslutningar E IT-nitanslutning ......cccoccecinnnnnne. 2

Bromschopper anslutningar ...... 16 Flektriska specifikationer ............... 191 IxR-kompensation .........c.ccoevuruene. 108

Jord oo 16  ELLER operand ......co.covrveerrrenrnnn. 155

Motorjord ..uveeerrreeinnanee. TR R 5 Y (@ 16 3

Motorutgang .......c.ccceeueeee. 16, 29 Double-ended anslutning .......... 27 Jog-varvtal ... 107

Skyddsjord ....c.ccoveeininiiricann 29 EMC-direktivet oo, 26

Spinningsmatning .............. 16,29 1202) 1Y 110 SO 16 K

Styrsignaler ......ococeeveveevneeinnenne 26 Single-ended anslutning ............ 27  Kabeldragning ......cccceevnvrrercicnnnne 46
Antal pumpar ..., 114 Stromsignaler (0-20mA) .......... 28 Kabeltvarsnitt «.coveevceeereniireieinnes 195
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Autoreset .....cceeeeevunnenn.. 2,38,82, 175  ENGO204-1 oo 7  Keyboard reference .......cccecvrunenee. 110
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Avskalningslingd .......cccooeveneinnennn 20 ENGI800-5-1 ooeooeoeeoeeoeeoeeeeeoeeee 7 Kontrollpanel

Enable o 37,54, 134 Minne ...ooooovveeeeeeiiiieeeeeeeeen. 39

B EXOR operand .........ccocevverreernnne. 155 Varveal ceooeveeveeveeeeeeeeeeeeeeene 127
Baud e 57, 89 Extern kontrollpanel ______________________ 179 KO v 54
Baudrate ......ccoeeeeeeiieiieeie e, 90
Brake function F L

Brake Engage Time ................ 103 Fabriksinstallningar .........cocooevveenne 80  Ladda fabriksinstillningar ................ 80

Brake wait time ......ccococeniinne. 103 Fast MASTER ..ooooeeeeeeeeeeeann 47  Larm, varningar och begrinsningar 173
Bromschopper .......cccocuniiiinciins 180 Fast Master w.o.ovveveeeeeeeeeeeeeereeeeneene 114 Larmfel coooiiiiiiiie, 121
Bromsfunktion .......ccccoeiiincs 101, 102 FB oo 92 LarmliSta wcooeeevvecenecenicinicinicienes 168

Broms ...covniiiiniiee 103 Felsiker drift .oooveveerereeeeeeeeeeeeeeene 44 Larmorsaker och drgirder .............. 174

Bromsslipptid ......ccoovveniene. 101 Flankstyrd ...ooovveeeeeeeeeeeeseeeeeeenns 70 Lastovervakning .....c.cocoeeverrereecunecs 40

Bromsvarvtal ......ccccoveeveereenenne. 103 Flankstyrd signal .......ccooevverrvrrrnnnnnes 70  LC-display «ocoevevevenerieeccniniccceen 53

Varvtal coooovviiieeiiiieeciie 127 Flankstyrda signaler .........cc.cooevunn... 39  Lagspinningsdirektivet ........cccoceeeeee. 7

Vektorbroms ......cocooviiiiinnn. 103 Flyttalsformart .....ooeverervorvenieerinanns 61  Langa motorkablar ............cc.c........ 18
Bromsmotstind ...cererrcre 180 FIKE 1o 114 Lis upp-kod wooocsoo 69
Bromsvarvtal ......c.ccovoiiiiiiiiin 103 Flodesoptimering ........cccovveeverenn. 108  Laskod ...coovevieeiiiciiiciieeieeceeee, 69
Brytare i motorkablar .......c..ccoeec.. 18  Formatet EINC weeomeeooeeooeooeoo, 61 Las/SKIiv coceiviiieiiiieeceeee e 90
Bérvirde FUnkeion .......oooeveerveeevonresieesioenonn. 127

BSVArdesprioritet ..vvvrve 37 Faltbuss oo 9,152 M

Motorpotentiometer ............... 134 Max varvtal ..ccoocoevieiiiiieeeee, 105

Motorvarvtal ........ccceeeveenneennen. 125 @G Maxvarvtal ....cccoeeeieeieeiieieeeieeeeens 97

Still in borvirde ..o 92 Genomforingar ......cccoeeevveereennene. 195  Medurs roterande filt .................... 134

Visa bOrvarde voo.ovvveiieriiiiinnee. B e T 117 Mellanledsanslutningar .................... 16

Vridmoment ..., 126 Griins for undre band veooveerveeneen.. 117  Meny
Borvirde via ...oeeeveeiiieeieeiiecieeeeene, 67  Grins for 6vre band oo 117 (110) oo 65
Borvirdesprioritet .ooeceveerveeinrenennen 37 (120) et 66
Borvirdessignal ... 67 H (210) e 66

Huvudmenyn ....cccoceeevevnenncnnncnenn 56 QI1) s 66
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(03 N 15, 67 G0 N 101 G310 132
(3 67 [G5)0) [T 103 G374 N 133
(0353 N 68 GR)5) N 103 G T 133
(310 N 68 GR35 N 103 [CI0:) I 133
(3174 N 68 GR1©) N 103 GV S 133
(218) woveeeeeeeee e 69 G513 81 N 103 G20 I 133
(O3 L) R 69 G 105 (G2} N 104, 134
O3V 70 G5 W 105 G35 N 135
(30 N 70 G5 N 105 (G5 3 N 136
[011) N 71 G2 106 (G572 N 136
[0 N 71 G5 N 106 (534) oo 139
(035 R 71 G N 106 (GR5) N 139
(05 N 71 G4 W 106 (G510 N 139
(05 R 72 GLE.) 107 (GZ3 ) 140
(0553 N 72 G52 ) 107 (G275 N 141
(0310 N 72 C57) W 108 (G5 142
(0.7 N 72 G5 N 108 (G52 N 142
(228) woooeeeeeeeeeeeee e 73 G5 108 (G N 142
(03 N 39, 73 G133 109 (30} 145
(05 S 74 C17) N 110 (6114) e 149
[0510) NP 76 G1%) N 110 (6115) oo 149
(X3 N 76 1 110 (1) I 147
(X7 R 76 G15) W 110 (6121) oo 150
(CX%) N 76 1O N 110 (305 150
(X7 R 77 174 W 110 (V%) 150
(X5 N 78 17 110 (6124) e 151
(X1 N 78,79 1) 110 (05 151
(2710 R 79 L1 111 () I 149
(23 R 79 [GL:3 I 111 (6131) e 151
(025 R 80 [GL5) N 111 () I 151
(25 R 80 L 111 (SRR 152
(2 R 81 GL:5) N 111 (6134) v 152
(0275 R 81 GL10 N 112 (S EE) I 152
[3511) R 82 G L:74 W 112 (6141) e 152
(0353 R 82 GLCL:) 113 (6142) e 153
035\ N 82 CLL) 113 () 153
(035323 I 88 G I 117 T 153
(O3 R 88 GL):) N 117 (6145) weveeereeeeeeeeeereeereereer 153
(1) N 89 G110 N 117 ((T5) 154
(13 R 89 [GL)0) [ 118 (6154) wvveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeer 154
(0173 N 89 GL) <) N 118 (618) oo 154
(0175 N 90 GL)3) N 119 (73 N 155
(1%) R 90 G121 € 119 () N 155
(153 N 90 GL) S ) 119 (%) N 155
(157 N 90 G R 119 (2 N 155
(CXER) N 90 G2 N 120 (5 N 155
(2634) woeereeeeeeeeeeeeeeeeeseeese 90 (A11) oo 120 [(51) NP 157
(1 R 90, 91 ) S 121 (53 157
(178 R 90 ) 121 (57) N 157
(175 N 91 ) 121 [R5 N 158
(XS5 N 91 3T N 122 (634) oo 158
(1 N 92 €370 N 123 () N 160
(G5 T 97 T3 N 123 (51:) N 161
(G57) N 98 (4192) oo, 124 (740} I 161
(GR5) N 98 VN R 124 (14) oo 162
(G N 98 310 N 124 (AT I 163
(G5) N 99 55 125 (00 N 164
(G0 N 99 55 W 126 (43 5 I 167
(G 74 N 99 ) S 126 (047 N 167
(GE1:) N 100 (G35} 127 (4% N 167
GEL) N 100 G 5) S 128 (7331) oo 168
(B3A) coveeeeeeeeeeeereeeeereseeseee 100 G 132 310 I 168
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Motorvarveal ......ccoovevivininicininiian. 72 Retardation .......cccceceeveevevevieieeeennns 98  Utgdngsspolar .......ccccovveveenenrnnnee. 182
Motorventilation .........ccoevruiiiennn. 73 Rampeyp ceeeeeeeeeeeeveneeeeeineeeeenenns 100 Uttryckseditor .ooovvevvvevevevererereenes 155
MOtPOt v, 98 Retardationstid .....eeeeeeeeeeeenenn.... 98
Moturs roterande filt ......ccovueneee. 134 RFI ndtfilter cooovvvvereveiieieceeiienan, 16V
Rotation .....cccccceeeeeciieeeiiseeiieceiee, 69 V/HZMOAE wooveeeeeeeeeeeeeeeeeeren, 67
N RS232/485 ..o 89 Vaktfunktion ........coeeeeeeveerreeeeennn. 120
Nedstdmpling ......cccceveeveeenecnnenens 192 Fordrojning ..c.coceeeeveeeerecnnennn 121
NiIvESTYId coveveveveeneccnccneencenens 70 S Lastkurva ...cccceecvvvvevecncneenenenes 124
Nivastyrd signal .......cccooovviiiiinnes 70 Seriell kommunikation ..........c...c...... 59 Max larmférdréjning .............. 122
Nivastyrda signaler .......cccoccevveevnnenns 38 Signaljord ..ccovrerenenirnce 199 Maxlarm ..cccooeveininininene 120
Nominellt motor varvtal ................ 105  Snabbguide ...c.ocoeoeeurirriierre, 5 Startfordréjning .....ccceveeenenee 121
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OCH operand .....cccccevverrerereninuenee 155  Standard Jog-varvtal .....coovviiiiirn 107
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Omkopplare .....coeveveeernennineennn 24 Standarder .......ccooooeeeiiiiiiiiiiieeenen 7 Min varvtal ....oooeeeiiiiiiiene. 105
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OPLONET ..o 28  Start bakit kommando ................... 134 Vektorbroms .....cccccecevevvevereerenenen 103
Bromschopper ........ccccceevviines 180  Start framdt kommando ................. 134 Ventilation ....cccoceeeerevveveennreccnens 73
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Parameteruppsﬁttning SEEOML vt 56 Aterkoppling ing;‘ing Status .evenrennnns 43
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Himta instillningar fran Flankstyrda ....cccooeveeininenennenene 39
kontrollpanelen ........cccccoeuurenee. 81 Nivastyrd .o 70 A
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